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Wspbtczesna fotogrametria bliskiego zasiegu, wykorzystujgca bezzatogowe statki powietrzne, znajduje coraz szersze zastosowanie
w tworzeniu precyzyjnych modeli przestrzennych oraz ortofotomap. Rosngca dostepnos¢ dronéw konsumenckich
i pétprofesjonalnych sprawia, ze coraz czesciej pojawia sie pytanie o jakos¢ danych generowanych przez rézne klasy urzadzen.
W niniejszym badaniu poréwnano szczegdtowosc¢ ortofotomap wygenerowanych na podstawie nalotow wykonanych dwoma modelami
dronéw firmy DIJI: AIR 3 i Mini 2. Celem byto okreslenie, w jakim stopniu réznice konstrukcyjne oraz technologiczne tych urzadzen
k wptywajg na jakos¢ odwzorowania terenu. /

Kody QR do petnej specyfikacji urzgdzen ze strony producenta
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Celem pracy byto poréwnanie szczegdtowosci ortofotomapy wygenerowanej na podstawie zdje¢ pozyskanych z nalotu. Analiza
miata na celu ocene jakosci odwzorowania terenu w kontekscie réznic technologicznych pomiedzy urzagdzeniami oraz wptywu
ich parametréw technicznych na koncowy efekt mapowania.

Zakres badan obejmowat obszar firmy Medisept wraz z terenami przylegtymi. Dla obu modeli dronéw zastosowano identyczne
parametry lotu. Zebrane dane zostaty przetworzone w programie Agisoft Metashape przy uzyciu jednolitego procesu
generowania ortofotomapy. Analizie poddano kompletnos¢, spdjnosc oraz doktadnos¢ wygenerowanych modeli, ze
\ szczegblnym uwzglednieniem wtasciwosci technicznych obu drondw. /

Rys.1. Ortofotomapa z DJI Mini 2 Rys.2. Ortofotomapa z DJI AIR 3
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Prace badawcze rozpoczeto od zaplanowania i przeprowadzenia nalotéw fotogrametrycznych nad terenem firmy Medisept
w Lublinie, z uzyciem dwdch modeli dronéw: DJI AIR 3 oraz DJI Mini 2. Loty wykonano na wysokosci 30 metréw, przy
zachowaniu identycznych parametréw technicznych, takich jak stopien pokrycia zdje¢ oraz trajektoria przelotu, co umozliwito
bezposrednie poréwnanie wynikdw. Dane pozyskane z obu urzgdzen zostaty nastepnie przetworzone w programie Agisoft
Metashape, z zastosowaniem tego samego, jednolitego procesu generowania ortofotomapy.

W kolejnym etapie przeprowadzono analize jakosciowg i ilosciowg uzyskanych ortofotomap. Oceniano doktadnos¢
odwzorowania terenu, spojnos¢ modeli oraz obecnos¢ ubytkow, uwzgledniajgc wptyw warunkéw atmosferycznych —

w szczegolnosci silnego wiatru — na stabilnos¢ lotu i jakos¢ zdjec. Koncowym etapem byto poroéwnanie efektéw pracy obu
Qonéw oraz sformutowanie wnioskéw dotyczacych ich przydatnosci do precyzyjnego mapowania w trudnych warunkacry

Porédwnanie danych technicznych dronéw DJI AIR 3 i DJI Mini 2

— —— Rys. 3. Fragment ortofotomapy z DJI Mini 2 Rys. 4. Fragment ortofotomapy z DJI AIR 3
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