WSTEP | CEL

Kukurydza zwyczajna (Zea mays L.) to
gatunek, ktory obok pszenicy i ryzu
jest jedna z trzech najwazniejszych
roslin uprawnych w Swiecie. Ze
wzgledu na coraz wieksza przydatnosc
tej rosliny nie tylko na pasze, ale takze
jako substrat do produkcji bioetanolu,
ziarno do bezposredniego spalania, czy
tez zielonki do produkcji biogazu, staje
sie ona atrakcyjna rosling do uprawy.

Rolnictwo stara sie osiggac jak
najwieksze plony o dobrej jakosci,
jednoczesnie zmniejszajac koszty i
naktad  pracy. Obecne  warunki
Zmuszaja do korzystania Z
nowoczesnych technologii i systemow,
ktore pozwalaja na bardziej efektywne

wykorzystanie zasobow. Jednym z
innowacyjnych rozwigzan moze byc
rolnictwo precyzyjne, czyli
wykorzystanie technologii
komputerowych do zarzadzania
produkcija.

Wraz z szybkim rozwojem technologii,
informatyka odgrywa coraz wiekszg
role w rolnictwie. Gospodarowanie
wspomagane komputerowo polega nha
zbieraniu danych o roznicach w
plonach na roznych czesciach pola. Na
podstawie tych danych w odpowiednich
miejscach stosuje sie nawozy i srodki
ochrony roslin w  optymalnych
dawkach.

Celem pracy byta ocena zastosowanych
rozwigzan innowacyjnych w uprawie
kukurydzy, obejmujacych
gospodarowanie wspomagane
komputerowo w gospodarstwie rolnym.

W pracy wykorzystano dane
pochodzace Z indywidualnego
gospodarstwa rolnego. Opisujac
zagadnienie postuzono sie¢ metoda

tabelaryczno-opisowa.
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WYNIKI

W analizowanym gospodarstwie rolnik wykorzystywat system
prowadzenia rownolegtego firmy John Deere z doktadnoscia RTK
(ang. Real Time Kinematic). RTK jest najlepszym rozwigzaniem dla
gospodarstwa. Uzyskuje doktadnos¢ odczytu w mniej niz minute.
Wystarczy raz zapisac granice pola. Zwieksza sie produktywnosc i
komfort, pracujac na catej szerokosci maszyny w kazdych
warunkach. Urzadzenie to =zainstalowane byto na trzech
ciagnikach firmy John Deere. W dwoch ciagnikach byt tylko
system prowadzenia rownolegtego AutoTrac. Trzeci ciagnik
wyposazony byt dodatkowo w system automatycznego zawracania.
System  automatycznego zawracania  jest  nowatorskim,
inteligentnym system automatyki skretu AutoTrac. System ten
taczy w sobie system automatycznego kierowania John Deere
AutoTrac z systemami zarzadzania pracg na uwrociach. Bez
wzgledu na uksztattowanie terenu system automatyki skretu
AutoTrac w catosci przejmuje kontrole nad nawrotem, w prosty i
precyzyjny sposob sterujac wszystkimi funkcjami ciggnika oraz
osprzetu. Obejmuje to zmiane predkosci jazdy do przodu,
przetaczanie WOM (wat odbioru mocy) oraz podnoszenie i
opuszczanie podnosnikow w najbardziej odpowiednim momencie i
miejscu na polu. Uzyskujemy idealny nawrot na uwrociach przez
kazdego operatora, w kazdych warunkach. Dzieki systemowi
automatycznego zawracania zyskujemy:

- mniej zaktadek i luk na uwrociach,

- nizsze wydatki na nawozy, srodki chemiczne i paliwo,

- minimalne ugniatanie gleby na uwrociach,

- wiekszy komfort pracy i mniejszy stres operatora.
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Rys.1. Ciggnik z siewnikiem do kukurydzy z
systemem automatycznej kontroli sekcji

Innymi rozwiazaniami rolnictwa precyzyjnego stosowanymi w analizowanym gospodarstwie sg
systemy automatycznej kontroli sekcji, w rozsiewaczu nawozow firmy Amazone (system
Amazone) oraz opryskiwaczu firmy Hardi (system Trimble). Sterowanie sekcjami narzedzia
automatycznie wtacza i wytacza poszczegolne sekcje narzedzia w zaprogramowanych miejscach
pola. Systemy te wspotpracuja z wszystkimi systemami John Deere obstugujacymi funkcje
sterowania sekcjami. Jak rowniez z narzedziami innych producentow przygotowanymi do
wspotpracy ze sterowaniem sekcji za pomocga sterownika zadan ISOBUS z certyfikatem AEF (TC-
SC). Dzieki zmniejszeniu liczby naktadek i omijanych miejsc na polu, funkcja sterowania
sekcjami narzedzi John Deere pozwala stosowac doktadnie dobrane dawki nawozow, nasion i
srodkow ochrony roslin. W rezultacie obniza sie wydatki i podnosi wydajnosc, minimalizujac
przy tym straty plonow i niekorzystny wptyw na srodowisko naturalne. Poniewaz nie stosuje sie
nadmiernej ilosci opryskow i nasion, sterowanie sekcjami narzedzi John Deere pomaga rowniez
stworzyc najlepsze mozliwe warunki dla uprawy roslin.
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Rys. 2. Ciagniki rolnicze John Deere 8370R
i John Deere 7820 z urzadzeniami systemu
AutoTrac
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Rys.3. Terminal ISOBUS firmy John Deere

PODSUMOWANIE

Wykorzystywane w  rolnictwie precyzyjnym
technologie przynosza rolnikom wiele korzysci.
Wsrod gtownych mozemy wskazac¢ maksymalizacje
wydajnosci prac i podniesienie efektywnosci
catego procesu uprawy roslinnej. Obserwujemy
tez wymierne oszczednosci w wykorzystaniu
stosowanych srodkow nawozowych oraz srodkow
ochrony roslin, siegajace nawet 50%, co
pozytywnie wptywa na srodowisko przyrodnicze
oraz zapewnia optymalng rownowage biologiczng
srodowiska naturalnego. Poprawia sie takze
znajomosc lokalnej zmiennosci polowej, ktora
pozwala na odpowiedni dobor charakteru uprawy
oraz opracowanie doktadnego harmonogramu prac
w gospodarstwie. Te korzysci powoduja coraz
wieksze zainteresowanie rolnikow rozwigzaniami
proponowanymi przez rolnictwo precyzyjne.
Wykorzystywane w gospodarstwie rozwigzania:
system prowadzenia rownolegtego firmy John
Deere  AutoTrac, system automatycznego
zawracania, automatyczna kontrola sekcji w
rozsiewaczu nawozow i siewniku do kukurydzy
oraz opryskiwaczu, wptywaja na redukcje
kosztow. Oszczednosci w przeliczeniu na 100 ha
uprawy kukurydzy szacowane byty w sezonie 2024
na kwote ok. 11000 zt.



