ULICA
MICKIEWICZA 9A
34-200

SUCHA BESKIDZKA

IARCHITEK'T

STRONA TYTULOWA STWIOR
INNOWACYJNE CENTRUM PATOLOGII | TERAPII ZWIERZAT W
LUBLINIE

8. Specyfikacja Techniczna Wykonania i Odbioru Robot dla branzy:

elektrycznej
Oddziatowa stacja transformatorowa ,K-1192”,
wolnostojgca, kontenerowa ( 2.4.02/1)

KACZMARCZYK

KOD STADIUM

102 PROJEKT WYKONAWCZY

PROJEKTANT SPIS ZAWARTOSCI

IMIE | NAZWISKO, SPECJALNOSC, NR UPRAWNIEN, PIECZEC |

PODPIS

2023/1.b/92

mgr inz. Alicja Gebka
instalacje i sieci energetyczne
upr. bud. nr 501/Lb/77 i

DATA  01.2012

INDEKS A

NAZWA OBIEKTU
BUDOWLANEGO

INNOWACYJINE CENTRUM PATOLOGII | TERAPII ZWIERZAT UNIWERSYTETU
PRZYRODNICZEGO W LUBLINIE WRAZ Z OGRODZENIEM | ZAGOSPODAROWANIEM
TERENU

ADRES OBIEKTU
BUDOWLANEGO

UL. GLEBOKA 30, LUBLIN

NR EWID. DZIALEK

4/9

INWESTOR

UNIWERSYTET PRZYRODNICZY W LUBLINIE

ADRES INWESTORA

UL. AKADEMICKA 13, 20-950 LUBLIN

Ten projekt jest chroniony prawem autorskim. Zmienianie, kopiowanie i przekazywanie go osobom trzecim bez
zgody autoréw jest prawnie zabronione.




I O =TT o Yo [0 1 -

1.1, NAZWA ZAMOWIENIA . ...iiiiiiieiieeiiss s o ettt et e e e e e e e e e e e s s s s s s bbb b e e e e e as e e s e s e nannbbbbeeeees 3
1.2. Przedmiot specyfikacji i zakres robot budowtdm............cccooevvieiiiiiiiiiii e 3
1.3. Wyszczegolnienie prac tOWArZYSECN ...........vvvivuiiiiiiiie e eeeeeere e e e e e e e e e e 3
1.4. Informacje 0 terenie BUAOWY .........cooooeeeeei i er e 3
1.4.1. Warunki DEZPIECABIWA PraCy ........uuuuruuiiiiiiiieeeeeeeiiiiieeeeeeeeeeeeeeeeeanernnna s e e e aeaaeaees 3
1.4.2. Organizacja pracy Na DUOWIE.........cuuueiriiiiiiii e e e e ee et 4
1.5 Nazwy i kody grup, klas i kategorii robot ( wgpodlnego stownika zamowieCPV ) ....... 4
1.6 OKralenia POUSTAWOWE ..........ccceiiiiiieeeeiieiemmmmmr e e e e e e et s s e s e e e e e e e e aeeeeseeeeeaeeeeeeesnnnnns 4
2. Wymagania dotyezxe wigciwosci wyrobow budowlanych ..., 4
2.1. Ogoélne wymagania dotygz wyrobow stosowanych przy budowie instalacji
L2107 ) o o P 4
2.2. Urzdzenia i materialy stacji transformatorowe]...........ccoovvvvvivieiiiiiiiiiiiiee e eeeeeen, 4
2.3. Niezlgdne wymagania zwkane z transportowaniem i przechowywaniem wyrobow
stosowanych przy budowie instalacji elektrycznych..............ooovviiiiiiieee 6
P22 T R VLYY 4 T Vo =TT = o To To | [ = PSP 6
2.3.2 Transport MAteriatOW. .........cooviiiiieeeeeee e e e 6
2.3.3 Odbior i przyjmowanie materiatdw, wyrobowreadzeh —kontrola jakéci................. 7
2.3.4 Skiadowanie MateriafOW. ............ccceemiiiiiiieeeee e 7
3. Wymagania dotyezxe sprztu i maszyn przewidzianych do wykonania robot....................7
3.1 Maszyny i urzdzenia stosowane przy wykonywaniu robét elektrychny....................... 7
4. Wymagania doty@ze SrodKOW tranSPOITU ..........uuuuueeriiiiieeee e e e eeeee e e e e e e e e eeaes 8
4.1. Ogolne wymagania dotyze tranNSPOITU .........evvrurrrriiiieeee e e e e ereeeeee e e e e e eeeeeeeeeeereeen 8
R N (Yo | IR U= 1A1=] o111 (U TR 8
e 7AYo I o TN aTe S To o B o 0T i TG 522 (o] o S 8
5. Wymagania dotyaze wykonania roboOt .............oovvviiiiiiiiiieiee e 8...
R I @ To To ] [ 1= Y,/ 0 = o = o - 8
I W0 17>V - P 8
5.3. MONt@ tranSfOrMETOTA ......ccuiiiiiieieii e e e e e e e e e e e e e e 8
5.4. USZCZEINIENIE PrZEPUSIOW ....evvveeiiieeeeeeetiiiiiiee e e e e e e e e e e eeeeeeeaeassanae s e e e e e aeaaaaaeees 8
5.5. UZIOM ZEWEKIZNY STAC]H 1.vvvvvvvviieiiiiiiiee s e e e eeeeeeeeeeeeeeeitaaassss s s e s e eaeaaaeaaeeeeessssssssnnnnnssnnnns 9
6. Opis dziata zwiazanych z kontral i odbiorem robot ..............eviiiiiiiii 9
6.1. Program zapewnienia J&D (PZJ) .......ccooiiiiiieeeie st e e e e e e e e e e e e e eaanannne 9
6.2. Zasady Kontroli jalsgi robOL ..............uuueiiiiiii e Q..
RGN = 7= o F= T | = W I 0T 41 =T Y28 10
6.4. Protokoty bad@i POMIAIOW........ccooei i e e e e e 10
6.5. Certyfikaty | EKIAracj@........coouiiiiieeeeeii e e e e e e e e e e e 10
6.6. Badania w czasie wykonywania robOt................ouuuiiiiiiiiiiii e 10
6.7. DOKUMENLY DUAOWY .....eeiiei i e e e e e e e e e e e e e e e e e e e eeeeanannnes 11
6.8. Przechowywanie dokumentdw DUdOWY .......cccoeeeiiiiiiiiiiiiieee e 11
7. Wymagania dotyezxe przedmiaru i obmiaru robot.............ooieeeeeeeiiie i, 11
SIS o ToXSTo] oo To | o] o] (U 1N (o o o | SRR 11
S0 VLYY g P To P g L= o To o [ 1= 11
STV O o | o1 o g ap 0 b4 0] o1=T =Ty [ )Y/ 11
S IRC I ® To | o] o g oF--11 [0 111/ 11
S0 @ To | o o T gl 15 o011 12
9. Rozliczenie prac tOWArZYBZA/CN .........cooeeiiiiieeeeee e e e e e e e e e e e eeees 13
10. DOKUMENLY OANIESIENIA .....iiieeeeeeeee s eeeeeeer e s s e e e e e e e e e e e e e e eee et s e e e e e e eeaaeeeeeees 13
10.1. Dokumentacja ProJEKIOWAE.............. . e e e e e e e e e e e e et et e e e eeeeaea e e e e e eeeeaeeeeees 13
O S {074 o To ] - o =Y o1 - R 13
020G R Ao 1 )V PPN 13



SZCZEGOLOWA SPECYFIKACJA TECHNICZNA WYKONANIA | ODB  IORU ROBOT
ODDZIALOWEJ STACJI TRANSFORMATOROWEJ ,K-1492”", WOL NOSTOJACEJ,
KONTENEROWEJ
DLA ZASILENIA DOCELOWEGO BUDYNKOW INNOWACYJNEGO CEN TRUM

PATOLOGII | TERAPII ZWIERZ AT UNIWERSYTETU PRZYRODNICZEGO

W LUBNIE , UL.GL EBOKA 30.
1. Czs¢ ogllna

1.1. Nazwa zamdwienia
Oddziatowa stacja transformatorowa K-1492, wolnjast®, kontenerowa dla zasilenia docelowego budynkow

Innowacyjnego Centrum Patologii i Terapii ZwigrkJniwersytetu Przyrodniczego w Lublinie przy uke@Bokiej 30.

1.2. Przedmiot specyfikaciji i zakres robét budowlapch
Niniejsza specyfikacjaduzie stosowana jako dokument przetargowy i kontraltprzy zleceniu i realizacji robét.
Zakres prac elektrycznych:
 monta transformatora w izolacfiywicznej 1000kVA 15,75/0,42 k\DYn5 deltaU=6%
. monta kondensatora statycznego 15 kVAr zdikiczaca strorg nn transformatora 0,4 kV YKY4x10
e naizolatorach SN zamontodachwyty uziemiajce UK40/60 z zastosowaniem szyn P60x10
* naizolatorach nn zamontowaaciski stacyjne TOGA, np. BEZPOL (kute mgsie, cynowane do
podhkczenia 2 toréw mdowych 50-2480raz 2 toréw pomocniczych 2,5%50mazliwiajacych przyhczenie
ogranicznika przept i kondensatora) oraz zaciski uziem@zg UK40/60 na szynach P60x10
* wykona polczenia: pomidzy transformatorem, a rozdzielgi8N linia kablows 12/20kV
3 X YHAKXS 1x70 oraz porilzy transformatorem, a rozdzielaion liniag kablowg 1kV 4xYKXs240
na fag L1+L2+L3 oraz 4xYKXs24@lla linii PEN — w dostawie producenta stacji
. wykona® zewrgtrzm sie¢ uziemiajca z PFeZn30x4
* wykona polaczenia wewstrznej instalacji uziemiagej z sieci uziomu zewaetrznego
* dla umaliwienia podhczenia uziemi& przengnych wykona w komorze trafo po prawej stronie
transformatora zacisk kontrolny z odpowiednim odgigahiem od gtéwnej szyny uziemaagj

1.3. Wyszczegdlnienie prac towarzygeych
Stacja na teren budowy dostarczorezie przez producenta w dwécheéaach:

- fundament stacji o wymiarach max. 4,2x2,6x0,8masie 4500kG

- obudowa naziemna stacji 0 wymiarach max. 4,2X2&x i masie 12200kG wypasama w aparatgrrozdzielca
bez transformatora

Do prac towarzysgych zwikzanych z budowa instalacji elektrycznych nale

Wykonanie wykopu pod stagj

Posadowienie dna komory kablowej budynku stacpyjeto na poziomie -0,7m, tj. par@j giebokasci przemarzania
gruntu na 50cm warstwie chudego betonu. Wypetniebhiegery wykopu po posadowieniu stacji wykangruntem
rodzimym z ubiciem mechanicznym.

Teren dziatki wokét budynku stacji nalewytozy¢ kostky brukows gr. 6cm w kolorze szarym na podbudowie
podsypki cementowo piaskowej 1:4. Woda opadowachulatacji kdzie odprowadzona powierzchniowo do kratek
kanalizacji deszczowej przylegtej drogij.

Pohczenie fundamentu z ¢xia nazieman stacji — uszczelbizgodnie z wytycznymi dokumentaciji typowe;j.
1.4. Informacje o terenie budowy

Informacja o terenie budowy zawiefef wytyczne zabezpieczenia interes6w 0séb trzeoidironysrodowiska,
zaplecza dla potrzeb wykonawcy, warunkow dodggzh organizacji pracy na budowie.

1.4.1. Warunki bezpieczéstwa pracy
1. Przy wykonywaniu roboét elektrycznychzly wykonawca jest zobowzany do przestrzegania aktualnie

obowizujacych przepiséw w zakresie BHP.

2. Podwykonawca robot elektrycznych powinien przegt@ odngnych wymagéa generalnego wykonawcy w
zakresie BHP.

3. Kwalifikacje personelu wykonawcy robét elektrggzh powinny by stwierdzone przez wdaiwa komisg
egzaminacyi udokumentowane aktualnie weymi zawiadczeniami kwalifikacyjnymi.

4. Nalery stosowa odpowiedni i sprawdzony spizmechaniczny.



1.4.2. Organizacja pracy na budowie
1. Jednostka wykonawcza robét elektrycznych na Wiglprowadzonej w systemie generalnego
wykonawcy jest kierownik robét elektrpgzh wystpujacy w charakterze podwykonawcy.
2. Wykonawca robo6t elektrycznych powinien tmapewnione przez generalnego wykonaiub
inwestora:
a) odpowiednie pomieszczenia administracgocialne
b) wyodebnione miejsca magazynowania materiatow
¢) odpowiednie dojazdy na teren budowy
d) hcznai¢ telefoniczna na placu budowy
e) otrzymanie dokumentacji technicznej aragtpujacych dokumentéw:
- pozwolenie na budevkopia)
- umow na zlecony zakres rob6t z gegnikami okrélajacymi cykl robét
- projekt organizacji rob6t dla prawidiego skoordynowania robét elektrycznych z pozostaty
robotami
- harmonogram robét uzgodniony ze wdystwykonawcami
- akty prawne wymagane do prowadzenigtoa terenach obcych
3. Przed przyspieniem do wykonywania robo6t elektrycznych rgtleprawdzt, czy obiekt jest odpowiednio
przygotowany oraz uzgodra generalnym wykonawca lub inwestorem sprawentualnych prac
pozostajcych do wykonania w celu prawidtowego przygotowenistu robot.
4. Magazyny zamkate do skltadowania materiatow i sptz stosowanych do robo6t teletechnicznych powinny
by¢ usytuowane w sposob utatwdgay roztadunek, zatadunek i ewentualnie manta

1.5 Nazwy i kody grup, klas i kategorii robot ( wgwspoélnego stownika zamowig CPV )
- 45310000-3 - roboty w zakresie iratplelektrycznych

- 45232221-7 - podstacje transformatorowe

- 45314200-3 - instalowanie transformatorow elaknych

- 45315500-3 - instalacfgedniego napiia

- 45310000-3 - roboty w zakresie instalacji elektngech

- 45315700-5 - instalowanie rozdzielni elektryczmyc

- 45311100-1 - roboty w zakresie przewodow insjatdektrycznych

- 45311000-0 - roboty w zakresie przewodow insjatdektrycznych oraz opraw elektrycznych
- 45314320-0 - instalowanie innego osywzelektrycznego w budynku

- 45317000-2 - inne instalacje elektryczne

- 45223110-0 - instalowanie konstrukcji metalowych

- 45314300-4 - kiadzenie kabli

1.6 Okreslenia podstawowe

Wszystkie okrélenia i nazwy uyte w niniejszej specyfikacjiaszgodne lub réwnowae z:

- Polskimi Normami wprowadzone do obagkowego stosowania rozpadzeniem Ministra Infrastruktury z
dnia 10 grudnia 2010r.,a w przypadku ich braku amami brazowymi

- Warunkami Technicznymi Wykonania i Odbioru RobétBwlano-montaowych wydanymi przez COB-R
Instalacji i Uradzena Elektrycznych Elektromonta

Roboty zaprojektowane powinnydwykonane zgodnie z wymaganiami obamjacych przepiséw, norm i

instrukciji.

Nie wyszczegoblnienie jakichkolwiek obayzujacych aktéw prawnych nie zwalnia wykonawcy od iatsstvania.

2. Wymagania dotycace wis&ciwosci wyrobow budowlanych

2.1. Ogdélne wymagania dotyczce wyrobéw stosowanych przy budowie instalacji elékycznych
Wyroby stosowane do zabudowy powinny Impwe (nie aywane).
Parametry techniczne materialéw i wyrobow powingy bgodne z wymogami podanymi w projekcie
wykonawczym i powinny odpowiadavymaganiom obovizujacych norm i przepiséw. Materialy i wyroby o
zblizonych, lecz nie o identycznych parametrach jak eygkcie lub kosztorysie nina zastosowana budowie
wytacznie za zgoglprojektanta i Inwestora.
Materiaty, wyroby i uradzenia dla ktérych wymagacsiwiadectwa jakéci np. aparaty, kable, przewody, materiaty
do wykonania przepustéw ognioochronnychadeenia prefabrykowane itp. najedostarczy wraz ze
swiadectwami jakéci i kartami gwarancyjnymi lub protokétami odbiaiechnicznego.

2.2. Urzadzenia i materiaty stacji transformatorowej
Rozdzielnica SN 15 kV
Rozdzielnia SN wykonanatizie jako trzypolowa Safe Ring-24V w ukfadzie CCV.
- pole transformatorowe nr 1,
- pole liniowe nr 2,
- pole liniowe (rezerwa) nr 3,
Dane rozdzielnicy SN:



napkcie znamionowe izolacji 24 kV

napkcie robocze 15 kV

prad znamionowy szyn zbiorczych 630 A

prad znamionowy pola liniowego 630 A

prad znamionowy pola transformatorowego 200 A

prad 3-sekundowy 21 kA

Pokczenie rozdzielnicy SN z transformatorem palaykona: kablem typu 3xYHAKXs1x70m#n

Rozdzielnica nn 0,4 kV
Rozdzielnica nn 0,4 kV wypogana kedzie w wyhczniki kompaktowe.
Pokczenie rozdzielnicy z transformatorem rglevykona: kablami 4x(4xYKXS 1x240 mA).
Parametry rozdzielnicy nn :
Napkcie znamionowe - 690V
Napiccie probiercze o estotliwosci sieciowej — 2500V
Prad znamionowy szyn zasitajych i zbiorczych — 1600A
Prad znamionowy cigty pol odptywowych — do 1000A
Zwarciowy znamionowy pd 1-sek - 25kA
Czestotliwos¢ znamionowa — 50Hz
Stopier ochrony — IP4X
Transformator :
Transformator w izolacjtywicznej, klasy F1, o mocy 1000kVA -15,75/0,42 kWb deltaU=6% Ur=15kV
Zabezpieczenie transformatora
Zabezpieczenie transformatora przed prgesiiem za pomagcprzekanikow termicznych (standardowe
wyposaenie transformatora).
Wentylacja mechanicznauktad zintegrowany z czujnikiem temperatury wetianej uzwojenia transformatora
(wentylator 350W/230 AC w drzwiach komory trafo ndutem sterujcym na wyposzeniu stacji — praca
samoczynna)
Kondensator do kompensacji biegu jatowego: 15 kVAr
Sprzet ochronny i p.pozarowy
Stacja transformatorowa musidoyyposaona zgodnie z obowZujacymi przepisami w spez ochrony i p.pe.
W staciji transformatorowej przewidzieniejsce na rozlokowanie sgtm ochronnego. Wykonawca wypagastacg
transformatorow w niezlgdny sprzt ochronny. Dostarczony sgitzochronny powinien posiadavymagane prawem
atesty i dopuszczenia. Do dokumentacji odbiorovesyipny by dofaczone aktualne protokdty z pomiaréw sgitz
ochronnego wykonane przez specjalistyczne labagator
Dodatkowe wyposaenie stacji
-chodniki dielektryczne (2 szt)
-wieszak na spet BHP
-kpl uziemiaczy strony nn
-tabliczki ostrzegawcze (przesne)
- ,Miejsce pracy”
- ,Pod nagtiem”
- ,Uziemiono”
- ,Nie wjcza”
-schemat stacji transformatorowej
-instrukcja pierwszej pomocy
-filtry przeciwpytowe dazaluzji wentylacyjnych.
- na drzwiach nalgy zamontowa tablice informacyjne: ,SN”, ,nn", ,Komora transforatora”, ,Uktad sieci TN”
oraz nazw stacji ,Oddziatowa stacja K-1” UNIWERSYTET PRZYRDIICZY”.
Sprzet p.poz :
- agregat géniczy
- gasnicesniegowe lub proszkowe
- instrukcg stosowania podcznego sprgu p.pa.
Przed przekazaniem do eksploatacji Wykonawca uzyskgtywry opinig stwzb eksploatacyjnych oddoie
rodzajow, iléci i rozmieszczenia spgiu ochronnego i p.po

Mufy i glowice kablowe

Mufy i glowice kablowe powinny hydostosowane do typu kabla, jego raf@ znamionowego, przekroju i licztayt oraz mocy
zwarcia, wystpujacych w miejscach ich zainstalowania.

Mufy i glowice kablowe powinny hywykonane zgodnie z PN-74/E-06401.

Bednarka, konstrukcje wsporcze

Materiaty stalowe powinny iyzabezpieczone przed korezrzez ocynkowanie metadedzimira ( DIN EN 10147/FS)4uolz
ogniowa (DIN 50976/FT).

Powtoka powinna hyna catej powierzchni jednolita i bez uszkaofize

Zrodia $wiatta i oprawy ( w dostawie producenta)

Oprawy dwietleniowe wg PN-EN 12464-1 oraz wskazanych norm.

Oprawy @gwietleniowe powinny zapewnigpoprawn, i bezpiecza eksploatagj.

Oprawy dwietleniowe powinny zapewntavtasciwa ochrore przed poraeniem padem elektrycznym.



Oprawy wykonane w I-szej klasie izolacji powinnychyyposaone w zaciski PE i przystosowane do uktadu sieojmwveN. Nie
dopuszcza gistosowania opraw wykonanych w 0 klasie bezpikstrea. Zaleca gistosowanie opraw w 2 klasie.

Przewody ochronne powinny &gznaczone kombinacharwzottej i zielonej.

Oprawy powinny b§ dostosowane do warunk@nmodowiskowych, w ktérych zostazamontowane, tj. temp. otoczenia oraz
posiadé odpowiednie zabezpieczenie przed przedostaniggiadistatych, pytu i wilgoci, zapaleniem, uderzmi Oprawy
powinny by wyposaone w ospra dostosowany dérodtaswiatta. Oprawy naliey wyposay¢ w zrédtaswiatta, elementy
optyczne i zapewniéaochrore przeciwofnieniowa. Oprawy powinny b§ przechowywane w pomieszczeniach o temp. riszej
niz —5°C i wilgotndéci wzglednej powietrza nieprzekraczagj 80% i w opakowaniach zgodnych z PN —86/0-79100.

2.3. Niezlgdne wymagania zwazane z transportowaniem i przechowywaniem wyrobowtesowanych
przy budowie instalacji elektrycznych

2.3.1 Wymagania ogélne
1. Dostawa materiatéw przeznaczonych do rob6t elekinych powinna nagpi¢ po odpowiednim

przygotowaniu pomieszazenagazynowych. Pomieszczenia magazynowe powinéygémyykane i
zabezpieczone od zegirznych wptywow atmosferycznych.
2. Masa skladowanych materiatéw nie powinna przedaagranic wytrzymatéci podiaza.

3. Skladowanie materiatow, aparatéw iagzen elektrycznych powinno odbywasiec w warunkach
zapobiegajcych zniszczeniu, uszkodzeniu lub pogorszenidaitasci technicznych na skutek wpltywow
atmosferycznych lub czynnikéw fizykochemicznych.

Nalezy zachowé wymagania wynikajce ze specjalnych wdeiwosci materiatbw oraz wymagania w zakresie
bezpieczastwa paarowego.

2.3.2 Transport materiatow.
1. Srodki i urzadzenia transportowe powinny dgdpowiednio przystosowane do transportu materiatow

elementow, konstrukcji, udzei itp. niezlzdnych do wykonania danego rodzaju robét. W czaaiesportu
naley zabezpieczyprzemieszczane przedmioty w sposob zapokiegagh uszkodzeniu.

2. Zatadowanie i wytadowanie wdzen o dwej masie lub znacznym gabarycie rglerzeprowaddi za
pomoa dzwignic lub postugujc sk pomostem-pochylai

3.Przemieszczanie w magazynie lub na miejscu mortiazkich urzdzen, ktére nie maj kot jezdnych naley

wykona za pomog wozkow lub rolek.

4.W czasie transportu, zatladunku i wyladunku okdadowania aparatury elektrycznej i gdzen rozdzielczych

naley przestrzegazalec@é wytworcow, a w szczegoldoi:

-transportowane wgdzenia zabezpiecéyrzed nadmiernymi drganiami i wsisami oraz przesuwaniengsi
wewntrz tadowni

-aparatug i urzadzenia ostrgnie zatadowywé i zdejmowa nie naraajac ich na uderzenia, ubytki lub uszkodzenia
powtok lakierniczych, oston, zamkow itp.

-prace tadunkowe i wytadunkowezgkich i wielkogabarytowych uegdzen powinny by wykonywane przez
przeszkolone do tego celu brygady przyciu dzwigéw, podndnikdw hydraulicznych lub innych usdzen
dzwignicowych

5.Zaleca si dostarczanie ugrlzen i ich konstrukcji oraz aparatow na stanowiska rannbezpdrednio przed
montaem w celu uniknjcia dodatkowego transportu wegtrznego z magazynu budowy
6.W czasie transportu i sktadowaniaike wszystkich rodzajow kabli i przewoddw powinny lzgbezpieczone
przed zawilgoceniem i innymi wplywariodowiska przez zalenie na oczyszczonej powtoce kapturkow
termokurczliwych pokrytych od wewtiz warstwa kleju lub natgenie kapturkéw z tworzywa sztucznego i
uszczelnienie ich za pompkilku obwojow z tdmy izolacyjnej.
7. Transport kabli naly wykonywa z zachowaniem nagtujacych warunkow:
- kable naty przewozt na lzgbnach
- dopuszczaggprzewaenie kabli w kegach, jeeli masa kggu nie przekracza 80 kg, a temperatura
otoczenia nie jestsza nk +40C, przy czym wewgtrznasrednica kegu jest nie mniejsza od 40-
krotnegrednicy zewntrznej kabla
- zalecagprzewaenie kgbnow z kablami na przyczepach do tego przeznacionyc
- dopuszcza siprzewaenie lgbnéw z kablami w skrzyniach samochodéwarowych lub w
przyczepach
- legbny z kablami przewimne w skrzyniach samochodow powinny lmstawione na kragdziach
tarcz gobebna pozioma), a tarczelinéw powinny by przymocowane do dna skrzyni samochodu
tak abydbny nie mogly si przetaczéa
- stawianiegbnéw z kablami ptasko §debna w pionie) jest zabronione
- kggi kabla naley uktada& poziomo (ptasko)



2.3.3
1.

- zabronione jest przebywanie osdkmzyni samochodu w czasie przewnia kzbna z kablami

- umieszczanie i zdejmowanidihow z kablami ze skrzyni samochodu zalegavgkonywa za
pomaczurawia

- swobodne staczanigbbdéw z kablami ze skrzyni samochodu oraz zrzudargow kabli jest
zabronione

Odbiér i przyjmowanie materiatéw, wyrobow iurzadzen —kontrola jakosci.
Przyjecie materiatdw do magazynu powinnoébyoprzedzone jakoiowym i ilosciowym odbiorem tych
materiatow.
Przedsibiorstwo wykonawcze jest zobaiane dostarcZy na budow wyroby i materialy nowe(nie
uzywane). Materialy sywane mog by¢ stosowane wykznie za pisempzgod, inwestora.
Parametry techniczne materiatéw i wyrobéw powingyg¢ bgodne z wymaganiami podanymi w projekcie
wykonawczym i powinny odpowiadavymaganiom obowvizujacych norm i przepisow.
Materialy, wyroby i uradzenia, dla ktérych wymagaesiwiadectw jakdci np.: aparaty, kable, przewody,
urzadzenia prefabrykowane itp. najedostarcza wraz zeswiadectwami jakéci, kartami gwarancyjnymi
lub protokotami odbioru technicznego. Przy odbionzateriatow nalgy zwrdcié uwag: na zgodnét stanu
faktycznego z dowodami dostawy.
Urzadzenia dostarczone przez zleceniodapowinny by zaopatrzone éwiadectwa jakéci
Dostarczone na miejsce sktadowania materiatyddrenia naley sprawdzé pod wzgédem kompletnéci i
zgodndci z danymi wytworcy, przeprowadzbgledziny stanu opakowamateriatéw, czsci sktadowych
urzadzeh i kompletnych uradzen. Nalezy rowniez wyrywkowo sprawd# jakos¢ wykonania, stwierdZi
brak uszkodze itp.

2.3.4 Skiadowanie materiatéw.

1.

a)

b)

c)

e)

Sposoéb sktadowania materiatow elektrycznych w myggah jak i konserwacja tych materiatéw powinny
by¢ dostosowane do rodzaju materiatow.

Materialy, aparaty i ugglzenia elektryczne nalg przechowywa w pomieszczeniach zamkhich
przystosowanych do tego celu, suchych, przewieyidandobrze éwietlonych

Przy skladowaniu poszczegdlnych rodzajow materiatél@y przestrzeganastpujacych wymaga:

kanaly, listwy i rury instalacyjne z tworzywa sztmego nalgy przechowywda w pomieszczeniach
zamknitych o temperaturze nie #sizej nz —15C i nie wyzszej ni +25°C w pozycji pionowej, w
wiazkach odpowiednioggto whzanych (dla unikricia wyboczenia), z dala od udzen grzewczych

rury instalacyjne karbowane z tworzywa sztuczneglezy przechowywa analogicznie jak w p. a), lecz
w kregach zwijanych zwizanych sznurkiem co najmniej w trzech miejscachgikw liczbie nie wegkszej
niz 10 mog by¢ uktadane jeden na drugim

przewody izolowane i tany izolacyjne nalgy przechowywé w pomieszczeniach suchych i chtodnych
urzadzenia elektryczne itp. nalg skladowa w pomieszczeniach suchych i ogrzewanych,
zabezpieczonych od kurzu, na podtodze lub drewetappdkiadach

wyroby metalowe i drobne stalowe wyroby hutniczdeina skladowa w pomieszczeniach suchych,
z odpowiednim zabezpieczeniem przed dziataniemzforo

f) farby ptynne, lakiery, rozpuszcz&inbleje itp. naley magazynowaw oddzielnych pomieszczeniach

)

z zachowaniem przepiséw bezpiésizea przeciwpgarowego i BHP; pomieszczenie powinna by
przewietrzane (wlot powietrza zwjppoiki i regaty powinny b§ odporne na ogie drzwi magazynu
powinny otwietasic na zewatrz; na zewntrznej stronie drzwi nafg umocowé& odpowiednie
tablice ostrzegawcze, a w pablivywiest instrukcg przeciwpaarowa

cement i gips w workach papierowych rigleskladow& w pomieszczeniach suchych, zabezpieczonych
przed opadami atmosferycznymi i wilgachalery zwracad uwag; na okres zdolrizi wiazania cementu i
gipsu; szczegobtowe warunki podane w odnimych normach

3. Wymagania dotycace sprztu i maszyn przewidzianych do wykonania roboét

3.1 Maszyny i uradzenia stosowane przy wykonywaniu robo6t elektryczrgh.

1.

2.

3.

Urzadzenia pomocnicze, transportowe i ochronne stosewparzy robotach elektrycznych powinny
odpowiadé ogdlnie przygtym wymaganiom co do ich jaka i wytrzymatdici.

Maszyny, urzdzenia i sprgt zmechanizowany powinny méieistalone parametry techniczne i powinng by
ustawione zgodnie z wymaganiami producenta oraostane zgodnie z ich przeznaczeniem.

Urzadzenia i sprgt zmechanizowany podlegag przepisom o dozorze technicznym powinny ¢émie
aktualnie wane dokumenty uprawnige do ich eksploataciji.

Nalezy uniemaliwi ¢ dostp do maszyn i uggdlzer na miejscu prowadzenia robét osobom nieuprawnionym
do obstugi, a na widocznym miejscu wywiesdpowiedna instrukcg.



5. Uzywane na budowie maszyny i adzenia mana uruchamia dopiero po uprzednim zbadaniu ich stanu
technicznego i dziatania. Nale je zabezpieczy przed maliwoscia uruchomienia przez osoby
niepowotane./

6. Przekraczanie parametrow technicznych élkre/ch przez producenta jest zabronione.

4. Wymagania dotycace srodkdw transportu

4.1. Ogoblne wymagania dotycgce transportu
Srodki transportowe ayte do transportu materialow musspetig wymagania wynikajce z obowizujacych w
Polsce przepiséw o ruchu drogowym i innychaaainych, jak rownie zapewnt bezpieczastwo wytkownikom
drég oraz pracownikom na budowie. Ponadto muaspewnt dostarczenie materialdw gwaranfyjch utrzymanie
wymaganej jakéci.

4.2.Srodki transportu

- dzwig o naénosci min. 32 ton
- ciagnik z przyczep niskopodwoziow
- samochdéd skrzyniowy
Na srodkach transportu przewone materiaty powinny lfyzabezpieczone przed ich przemieszczaniem i uk&adan
zgodnie z warunkami transportu wydanymi przez ighwéroe

5. Wymagania dotycace wykonania robot

5.1. Ogdélne wymagania
Ogolne zasady wykonywania robot
Wykonawca jest odpowiedzialny za prowadzenie raigddnie z Kontraktem, oraz za j@gka@astosowanych
materiatow i wykonywanych robét, za ich zgodéia Dokumentagj Projektova, wymaganiami ST, PZJ, projektu
organizacji robot oraz poleceniami Inspektora Nadzo
Wykonawca ponosi odpowiedziakioza doktadne wytyczenie w planie i wyznaczenie Wwgsa wszystkich
elementow robét zgodnie z wymiarami ¢dnymi okrelonymi w Dokumentacji Projektowej lub przekazanymai
pismie przez Inspektora Nadzoru.
Nastpstwa jakiegokolwiek kidu spowodowanego przez Wykonawe wytyczeniu i wyznaczeniu robot zosgan
jesli wymagat tego lzdzie Inspektor nadzoru, poprawione przez Wykoramecwiasny koszt.
Sprawdzenie wytyczenia robét lub wyznaczenia wysakorzez inspektora nadzoru nie zwalnia Wykonawty o
odpowiedzialnéci za ich doktadn&.
Decyzje Inspektora Nadzoru dotyce akceptacji lub odrzucenia materiatow i elementdwédt kda oparte na
wymaganiach sformutowanych w Kontrakcie Dokumentopjektowej i w ST, a tale w normach i wytycznych.
Przy podejmowaniu decyzji Inspektor Nadzoru uwdgl wyniki bada& materiatéw i robot, rozrzuty normalnie
wystgpujace przy produkcji i przy badaniach materiatdwswliadczenia z przeszoi, wyniki bada naukowych
oraz inne czynniki wptywape na rozwzamn kwestk.
Polecenia Inspektora Nadzoredh wykonywane nie piniej niz w czasie przez niego wyznaczonym, po ich
otrzymaniu przez Wykonawgcpod grdba zatrzymania robot. Skutki finansowe z tego tyfutunosi Wykonawca.

5.2. Lokalizacja
Lokalizacja budowanej stacji transformatorowej vegcuimentacji projektowej.

5.3. Montaz transformatora

1. W komorze nalgy stosowa pod szynami transformatora odpowiednie podkiadioyzupce (np. z
twardej gumy), a patzenia z oszynowaniem gtdwnyredniego i niskiego nagiia wykonywa za
posrednictwem ziczy elastycznych lub przewoddwetkich.

2. Transformatory nalyy ustawig wzdhuz osi drzwi, stroa DN od strony przegrody siatkowe;j..

3. Przed umieszczeniem transformatora w komorzeznaestosowa szyny jezdne ( ich szeros® do typu
montowanego transformatora, jak rowinie odpowiednich miejscach ustawalementy blokujce kota.

4. Kable powinny by mocowane na swej trasie w uchwytach dostarczapszdr producenta.

5. Zarobienie kabli nn i SN od strony transformatoo&a@h& po ustawieniu stacji i zainstalowaniu
transformatora.

5.4. Uszczelnienie przepustow
Kable przy wprowadzaniu do stacji powinnytsabezpieczone przed uszkodzeniami, a miejsca vgutmania kabli
do otwordéw w fundamencie stacji powinnychyszczelnione w taki sposéb, aby zapeéwmdoszczelng,
odporna¢ na zmienne warunki atmosferyczne oraz odp&rna agresywni@ chemiczi gruntu.



5.5. Uziom zewgtrzny stacji
Stacja w swoim wykonaniu posiada westvarg instalacg uziemienia roboczego strony nn oraz uziemienia
ochronnego strony SN, ktére najeprzylaczye do wspélnego uziomu. W tym celu na terenie dzistlcji wykona
wokot budynku stacji wykop rowu o giokasci -0,8m w odlegtéci 1,0 m od budynku stacji. W wykopie u@
uziom otokowy z zastosowaniem bednarki PFeZn30x4ulomu otokowego przatzy¢ poprzez zicza kontrolne
przewody uziemiajce uziemienia ochronnego strony SN oraz przewotlyomme uziemienia roboczego strony nn
wyprowadzone z budynku stacji. Wykonanstalacg podd& pomiarom technicznym wypadkowej rezystancji
uziemienia. Wart& rezystancji uziemienia wspdlnego (ochronno-robgoz@owinna wynosinie wigcej niz
1,410<2xUrp. Po wykonaniu uziemienia, nalezmierzy rzeczywist warta¢ napkcia razenia. Jeeli przekracza
ona warté¢ dopuszczalpUp=200V, uziemienie naly rozbudowywd, az do uzyskania jego waroi
dopuszczalnej. Uziomy nalgtaczy¢ przez spawanie. Natg stosowa wiasciwe srodki ochrony uziomow przed
korozja.Po wykonaniu w/w instalacji wykopy zasypgruntem oczyszczonym z gruzu i kamieni. Wyniki w/w

parametréw, podlegagprawdzeniu i protokolarnemu zaprotokotowaniu

6. Opis dziatan zwigzanych z kontrola i odbiorem robét

Szczegobtowy zakres kontroli i badadbiorczych powinien yokreslony w umowie pomidzy Inwestorem i

wykonawca. Naklady rzeczowe robocizny ustalandla zakresu i warunkéw technicznych, ckoaych w:

- wytycznych przeprowadzania badaoceny instalacji elektrycznych podczas odbiosaidowego obiektu
budowlanego, wyd. COBR Elektromonta

- instrukcjach eksploatacji urdzen elektrycznych i teletechnicznych,

- Polskich Normach

- Brarzowych Normach

6.1. Program zapewnienia jakéci (PZJ)

1. Do obowazkdéw Wykonawcy naliey opracowanie i przedstawienie do aprobaty Inspeliadzoru programu
zapewnienia jakoi, w ktorym przedstawi on zamierzony sposob wykeeayia robo6t, maiwosci techniczne,
kadrowe i organizacyjne gwaranitg wykonanie robét zgodnie z dokumentacja proje&{dS oraz
poleceniami i ustaleniami przekazanymi przespéktora Nadzoru.

2. PZJ kdzie zawiera:

a) cz$¢ ogolna opisujca:

- organizacje wykonania robot, w tym terminy i spb prowadzenia robét,

- organizacje ruchu na budowie wraz z oznakowama@mt,

- bhp,

- wykaz zespotdw roboczych, ich kwalifikacje i pgptowanie praktyczne,

- wykaz os6b odpowiedzialnych za jéka terminowa¢ wykonania poszczegdlnych elementéw robot,

- system (sposoéb i proceduproponowanej kontroli i sterowania jalotn wykonywanych robot,

- wyposaenie w sprzt i urzadzenia do pomiaréw i kontroli,

- sposOb oraz forengromadzenia wynikéw badazapis pomiaréw, nastaw mechanizméw steygh, a take
wyciaganych wnioskOw i zastosowanych korekt w procesitriologicznym, proponowany sposéb i ferm
przekazywania tych informacji Inspektora Nadgor

b) czs¢ szczegbtowa opisafa dla kazdego asortymentu robot:

- wykaz maszyn i ugdzeh stosowanych na budowie z ich parametrami techpiozoraz wyposzeniem w
mechanizmy do sterowania i adzenia pomiarowo-kontrolne,

- sposOb zabezpieczenia i ochrony tadunkéw praedauich widciwosci w czasie transportu,

- sposob i procedempomiardéw i bada,

- sposOb pogpowania z materiatami i robotami nie odpowiagdgmi wymaganiom.

6.2. Zasady kontroli jakosci robot

1. Celem kontroli robétduizie takie sterowanie ich przygotowaniem i wykoeami aby osigna¢ zatazona
jakas¢ robét.

2. Wykonawca jest odpowiedzialny za petna kortrob6t i jakdci materiatdéw. Wykonawca zapewni
odpowiedni system kontroli, wdzapc personel, spet, zaopatrzenie i wszystkie udzenia nieztdne do
wykonania robot.

3. Przed zatwierdzeniem systemu kontroli Inspekiadzoru mae zaadac od Wykonawcy przeprowadzenia
bada w celu zademonstrowanize poziom ich wykonywania jest zadowalgj.

4. Wykonawca kdzie przeprowadZgpomiary i badania materiatdw oraz robo6t zstatliwoicia zapewniajca
stwierdzenieze roboty wykonano zgodnie z wymaganiami zawartynliokumentacji projektowej i ST

5. Minimalne wymagania co do zakresu hadieh czstotliwos¢ 51 okreslone w ST, normach i wytycznych. W
przypadku, gdy nie zostaty one tam @dlare, Inspektor Nadzoru ustali jaki zakres kontjpedit konieczny,
aby zapewidiwykonanie robdt zgodnie z umowa.

6. Wykonawca dostarczy do Inspektora Nadzwiadectwaze wszystkie stosowane gdzenia i sprat
badawczy posiadajvazna legalizacje, zostaly prawidtowo wykalibrowarepowiadaj wymaganiom norm



okrelajacych procedury bada
7. Wszystkie koszty zwkane z organizowaniem i prowadzeniem liamiateriatbw ponosi Wykonawca.

6.3. Badania i pomiary
. Wszystkie badania i pomiargda przeprowadzone zgodnie z wymaganiami norm.
. Stosow& mazna wytyczne krajowe, albo inne procedury, zaakceabt@ przez Inspektora Nadzoru.
. Przed przygpieniem do pomiaréw lub bati&Vykonawca powiadomi Inspektora Nadzoru o rodzagigjscu
i terminie pomiaru lub badania.
4. Po wykonaniu pomiaru lub badania, Wykonawca gstavi na gimie ich wyniki do akceptacji Inspektora
Nadzoru.

WN P

6.4. Protokoty bada i pomiaréw
1. Wykonawca kdzie przekazywado Inspektora Nadzoru kopie raportéw z wynikanddganie p&niej niz w
terminie okrélonym w programie zapewnienia jadon
2. Wyniki bada (kopie) kxda przekazywane do Inspektora Nadzoru na formularesghug dostarczonego
przez niego wzoru lub innych, przez niego zahpwanych.

6.5. Certyfikaty i deklaracje
1. Inspektor Nadzoru nie dopyci¢ do wycia tylko te materiaty, ktére posiadaj
- certyfikat na znak bezpiecmtwa wykazuicy, ze zapewniono zgod®ié z kryteriami technicznymi
okréglonymi na podstawie Polskich Norm, aprobat techmich oraz witéciwych przepiséw i dokumentéw
technicznych,
- deklaracje zgodroi lub certyfikat zgodngi z:
Polsla Normg lub aprobat techniczia ( w przypadku wyrobow, dla ktérych nie ustanowidtaskiej
Normy ), jeeli nie  objete certyfikacja i ktdre spetni@wymogi ST
- normami brairowymi
2. Aparaty i osprg musza posiadaw/w. dokumenty wydane przez producenta, a w rnaatezeby poparte
wynikami bada wykonanych przez niego. Kopie wynikéw tych badbada dostarczone przez Wykonagvc
Inspektorowi Nadzoru.
3. Jakiekolwiek materiaty, ktére nie spetaigych wymaga beda odrzucone.

6.6. Badania w czasie wykonywania robét
Stacja transformatorowa

Program badapowinien obejmowéa

- poprawng¢ ustawienia i montau

- zgodnd@¢ zastosowanych do wbudowania wyrobéw i zainstalgelanradzer z dokumentagjtechnicz,
normami i certyfikatami

- poprawng¢ wykonania przej przezsciany

- prawidlowas¢ wykonania paiczen

- ciagtos¢ przewodow ochronnych

- rezystancje izolacji instalacji elektrycznej

- skuteczné¢ dziatania zabezpiecaé srodkéw ochrony od poran pradem elektrycznym

- pomiar padéw uptywowych

- probke biegunowdci

- proke wytrzymatdici elektrycznej

- proke dziatania

- poprawng¢ ochrony przed pa@arem i skutkami cieplnymi

- spadku nagcia

- sprawdzenia zatzania punktévwietinych, kontrolazrodtaswiatta, natzenia gwietlenia

- sprawdzenie zgoddoi podhczenia urzdzen

- prawidlowas¢ zamontowania uetlzen w dostosowaniu do warunk&sodowiskowych i warunkéw pracy w
miejscu ich zainstalowania

- badania transformatora

- pomiar wypadkowej rezystancji stacji meiddchniczi

- prawidlowas¢ umieszczenia schematdw, tablic ostrzegawczychiorgzh informacji

- spelnienie dodatkowych zalagcprojektanta, Inspektora Nadzoru wprowadzonych alkaichentacji
technicznej

W przypadku gdy wynik ktérejkolwiek préby jest nggminy z norm, to préke lub préby poprzedzage, jezeli mog
mie¢ wplyw na wynik, naley powtdrzy po usuniciu przyczyny niezgodrigi.

Badania po wykonaniu robét

W przypadku zadawalagych wynikow pomiaréw i badiewykonanych przed i w czasie wykonywania robét, na
10



wniosek wykonawcy, Inspektor Nadzoru #eovyrazé zgod; na niewykonywanie badgo wykonaniu robot.
Zasady posgpowania z wadliwie wykonanymi elementami robét

Wszystkie materiaty nie spetnigie wymaga ustalonych w odpowiednich punktach ST zostarzez Inspektora
Nadzoru odrzucone.

Wszystkie elementy robot, ktére wykazgjdstpstwa od postanowteST zostaa rozebrane i ponownie wykonane
na koszt wykonawcy.

6.7. Dokumenty budowy
(1) Dziennik budowy
(2) Rejestr obmiaréw
(3) Pozostate dokumenty budowy:
a) pozwolenie na realizacje zadania budovgane
b) protokoty przekazania terenu budowy,
¢) umowy cywilno-prawne z osobami trzeciriine umowy cywilno-prawne,
d) protokoty odbioru robét,
e) protokoly z narad i ustéle
f) korespondencje na budowie.

6.8. Przechowywanie dokumentéw budowy
1. Dokumenty budowydala przechowywane na terenie budowy w miejscu odpavitedabezpieczonym.
2. Zaginkcie ktéregokolwiek z dokumentéw budowy spowoduppj@atychmiastowe odtworzenie w formie
przewidzianej prawem.
3. Wszelkie dokumenty budowyds zawsze dogpne dla Inspektora Nadzoru i przedstawiane dadvgha
zyczenie Zamawiagego.

7. Wymagania dotycace przedmiaru i obmiaru robot
Jednostl obmiarovy dla instalacji elektrycznychys

- przewody -mb
- rury ochronne -mb
- osprat - szt

- przebicia i przekucia - dtugé (cm) isrednica (cm)

Obmiar powinien b§ wykonany zgodnie z zasadami prgymi w kosztorysowaniu.

Przedmiary robot spogdzono w oparciu o zatenia kalkulacyjne zamieszczone w katalogu naktadiezowych
KNR.

Po zak@czeniu rob6t instalacyjnych naledokond& obmiaru powykonawczego w obedobinspektora nadzoru

8. Sposoéb odbioru robét

8.1 Wymagania ogoine
Przy robotach elektrycznych najeprzed zasadniczymi odbiorami stoséwawniez odbiory dodatkowe.

8.2 Odbidér miedzyoperacyijny.

1. Odbioru medzyoperacyjnego dokonuje kierownik robo6t przy ublziazainteresowanych majstrow i
brygadzistow.

2. Przy dokonywaniu odbioru rulzyoperacyjnego rob6t nale sprawdzt zgodndé odbieranych robét z
dokumentagj projektowo-kosztorysowi z ewentualnymi zapisami uprawnionych os6b w wlziku budowy.

3. Z kazdego dokonanego odbioru gdzyoperacyjnego powinien bysporadzony protokét podpisany przez
wszystkich cztonkoéw komisji, zawiekgly ocer wykonanych robdt i ewentualne zalecenia, ktoreippwbye
wykonane przed po¢fiem dalszych prac. Wyniki dokonanego odbiorwdmyoperacyjnego powinny by
wpisane do dziennika (budowy) robot.

8.3 Odbidr czsciowy.

1. Odbiorem czsciowym maze by objeta czs¢ obiektu, instalacji lub robo6t, stanawa etapow catas¢. Odbior
czesciowy ma na celu jakeiowe i ilosciowe sprawdzenie wykonanych robot.

2. Do odbioréw czsciowych zalicza s tez odbiory rob6t przewidzianych do zakrycia, w cefurasvdzenia
jakosci wykonania robét oraz dokonania ich obmiaru. @dkiych robét powinien ki przeprowadzony
komisyjnie, w obecn&zi zamawiagcego. Wykonawca jest obayziany zawiadondi zamawiagcego o odbiorze
w terminie umaliwiajacym udziat przedstawiciela zamawie¢go. Z odbioru robét uleggjych zakryciu
sporadza st protokot, ktérego wyniki naley wpis& do dziennika budowy (robét), w tym réwaigvyniki
oceny jakdci.
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3. Czsciowy odbiér obiektu powinien lgydokonywany przez komisjpowotars przez inwestora. W sktad
komisji powinni wchoda: przedstawiciel inwestora, przedstawiciel genergin wykonawcy, kierownicy
robét i ewentualnie inne powotane osoby.

4. Z dokonanego odbioru eiowego naley spis& protokdt, w ktérym powinny by wymienione ewentualne
wykryte wady (usterki) oraz ok§lne terminy ich usurcia. Réwnoczénie naley dokon& odpowiedniego
wpisu w dzienniku budowy (robét) z ewentualnymagakeniem kopii protokotu.

5. Po zgloszeniu przez wykonagvaisunecia wad (usterek) wymienionych w protokole, zamgyawa dokonuje
sprawdzenia (tzw. odbiér po usterkowy) stwierdeap w oddzielnym protokole z réwnoczesnym wpisem d
dziennika budowy (rob6t) informagym o usurgciu usterek.

6. Odbiorom czsciowym podlegaj;

- wykopy kablowe

- osadzone konstrukcje wsporcze,

- ulozone rury,

- instalacje przed zat¢zeniem pod nagtie.
- linie kablowe przed zasypaniem

- instalacje podtynkowe przed tynkowaniem,
- inny fragmenty instalacji, ktrezta niewidoczne lub bardzo trudne do sprawdzenia porzzeniu robot
montaowych.

Usterki wykryte przy odbiorze gzciowym powinny by wpisane do dziennika robét (budowy). Brak wpisu
nalezy traktowa jako stwierdzenie natgtego stanu elementéw i prawidtoyed montau.

8.4 Odbiér koncowy.
1. Odbidr kaicowy przeprowadzaeghna podstawie technicznych warunkéw odbioru rolay przestrzeganiu

ogolnych zasad odbioru obiektéw.

2. Odbiér kaxcowy robét wykonanych w obiekcie dokonywany przaezeéstora mge by polaczony z odbiorem
mapcym na celu przekazanie obiektiytkownikowi do eksploatacji.

3. Odbidr kaxcowy powinien by poprzedzony technicznymi odbioramkéziowymi oraz po przeprowadzeniu
rozruchu technologicznego dligoyt zlecony wykonawcy przez inwestora). Zakaenie i wyniki
wymienionych prac powinny bywtasciwie udokumentowane.

4. Odbioru kaicowego od wykonawcy dokonuje przedstawiciel zamaeggo. Mae on korzyst&az opinii
komisji w tym celu powotanej, ztonej z rzeczoznawcow i przedstawicietytkownika oraz kompetentnych
organéw.

5. Przed przyspieniem do odbioru kitowego wykonawca jest zobawany do przygotowania

dokumentéw potrzebnych do rigtej oceny wykonanych robottiacych przedmiotem odbioru:
- Gwiadczenie o zakazeniu robot
- umowy z uzupetnieniami i uzgodnieniami
- protokotéw z dokonanych pomiaréw, prébm@sowych i prac rozruchowych,
- dziennika budowy (robét),
- ewentualnych opinii rzeczoznawcéw,
- projektéw z naniesionymi poprawkami

6. Przy dokonywaniu odbioru Kk@owego naley:

- sprawdzé zgodnd¢ wykonanych rob6t z umaw dokumentagj projektowo-kosztorysoay warunkami
technicznymi wykonania, hormami i przepisami,

- sprawdzé udokumentowanie jakoi wykonanych robét (instalacji) odpowiednimi prkédami préb
montaowych, sprawdzafp przy tym wykonanie zalefié ustalé: zawartych w tych protokotfach,

- stwierdzé, czy odbierany obiekt spetnia warunki zasad préowmidj eksploatacji i mze by uzytkowany
lub stwierdzt istniepce wady i usterki.

7.Z odbioru kaicowego powinien hyspisany protokét podpisany przez: upénianych przedstawicieli
zamawiajcego, przekazagego wykonamrobot (obiekt) oraz osoby uczestnice w czynnéciach odbioru.
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Protokét powinien zawieraustalenia poczynione w toku odbioru, stwierdzomerdualne wady i usterki oraz
uzgodnione terminy ich usugiia. W przypadku gdy wyniki odbioru koowego upowaniaja do przygcia obiektu
do eksploataciji, protokét powinien zawiéradndgne Gwiadczenie zamawiggego lub w przypadku przeciwnym —
odmowe wraz z jej uzasadnieniem. W obu przypadkach kamggest odpowiedni wpis w dzienniku budowy
(robot).

9. Rozliczenie prac towarzyszcych

Prace towarzysze przedstawiono w p. 1.3

Prace towarzysze kxda przedmiotem odbioréw ezciowych.

Odbiory czsciowe opisano w p. 8.3.

Prace towarzysze wyszczegolnione w p.1.3da rozliczone na ogolnych zasadach pegggh w umowie
na realizagj robét.

10. Dokumenty odniesienia

10.1. Dokumentacja projektowa
1.Projekt Wykonawczy oddziatowej stacji transfotonawej ,K-1492" dla zasilenia docelowego budynkow

Innowacyjnego Centrum Patologii i Terapii ZwigrkJniwersytetu Przyrodniczego w Lublinie przy uke@Bokiej 30.

10.2. Rozporadzenia
10.2.1 Ustawa Prawo budowlane z dn. 7 lipca 1994 r (O¢rl106/100 poz. 1126, Nr 109/00 poz. 1157,
Nr 120/00 poz. 1268, Nr 5/01 poz. 42, Nr 100/01.d@85, Nr 110/01 poz. 1190, Nr 115/01 poz. 1229,
Nr 129/01 poz. 1439, Nr 154/01 poz. 1800, Nr 8Qq163. 718

10.2.2 Rozporadzenie Ministra Infrastruktury z dn. 12 kwietnial20r w sprawie warunkow technicznych jakim
powinny odpowiad&budynki i ich usytuowanie (Dz.U.Nr 75/02 poz. 690,109/04 poz. 1156)

10.2.3 Rozporadzenie Ministra Spraw Wewtrznych i Administracji z dn. 31 lipca 1998 r w apiie systeméw
oceny zgodngi deklaracji zgodnéi oraz sposobu znakowania wyrobéw budowlanych dpgronych do obrotu i
powszechnego stosowania w budownictwie (Dz.U.N#92.9oz. 728)

10.2.4 Rozporzdzenie Ministra Spraw Wewtrznych i Administracji z dnia 5 sierpnia 1998 sprawie aprobat i
kryteriow technicznych oraz jednostkowego stosoaanirobéw budowlanych (Dz.U.Nr 107/98

poz. 679, Nr 8/02 poz. 71).

10.2.5 Rozporadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 2 winéa 2004 r w sprawie szczegotowego zakresu i formy
dokumentacji projektowej, specyfikacji technicznyeykonania i odbioru rob6t budowlanych oraz progmam
funkcjonalno-uytkowego (Dz.U.Nr 202/04 poz. 2072)

10.2.6 Rozporzadzenie Ministra Pracy i Polityki Spotecznej z dA&08.2003 r w sprawie ogtoszenia jednolitego
tekstu rozporgdzenia Ministra Pracy i Polityki Socjalnej w spravagolnych przepiséw bezpiedatwa i higieny
pracy (Dz.U.Nr 169/2003, poz. 1650)

10.2.7 Rozporadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 6 lutego 2008 sprawie bezpiecastwa i higieny pracy
podczas wykonania robot budowlanych (Dz.U.Nr 41163. 401)

10.2.8 Rozporzadzenie Ministra Gospodarki z dn. 17.09.1999 r vagje bezpieczestwa i higieny pracy przy
urzadzeniach i instalacjach energetycznych (Dz.U.N@898, poz. 912).

10.3. Normy

10.3.1 PN-IEC 364-4-481:1994 Instalacje elektryczne we&tich budowlanych. Ochrona dla zapewnienia
bezpieczastwa. Dobdgrodkdw ochrony, w zalaosci od wpltywow
zewrgtrznych. Wybdérrodkéw ochrony przeciwpozaniowej w zalenosci od
wplywow zewrgtrznych.

10.3.2 PN-IEC 60364-1:2000 Instalacje elektryczne w otsiek budowlanych. Zakres, przedmiot i
wymagania podstawowe

10.3.3 PN-IEC 60364-3:2000 Instalacje elektryczne w otsiek budowlanych. Ustalenie ogélnych
charakterystyk

10.3.4 PN-IEC 60364-441:2000 Instalacje elektryczne wektzich budowlanych. Ochrona dla zapewnienia
bezpieczastwa. Ochrona przeciwporeniowa.

10.3.5PN-IEC 60364-442:1999 Instalacje elektryczne wektzich budowlanych. Ochrona dla zapewnienia
bezpieczastwa. Ochrona przed skutkami oddziatywania ciepneg

10.3.6 PN-IEC 60364-443:1999 Instalacje elektryczne vekiach budowlanych. Ochrona dla zapewnienia
bezpieczastwa. Ochrona przed qgtem przeizeniowym.

10.3.7 PN-IEC 60364-4-442:1999 Instalacje elektrycznebiektach budowlanych. Ochrona dla zapewnienia

13



bezpieczastwa. Ochrona przed przepiami. Ochrona instalacji niskiego
napkcia przed przégiowymi przepgciami i uszkodzeniami przy doziemieniach
w sieciach wysokiego nagiia.

10.3.8 PN-IEC 60364-4-443:1999 Instalacje elektrycznebiektach budowlanych. Ochrona dla zapewnienia
bezpieczastwa. Ochrona przed przepiami. Ochrona przed przegiami
atmosferycznymi lubakczeniowymi.

10.3.9 PN-IEC 60364-4-444:2001 Instalacje elektrycznebiektach budowlanych. Ochrona dla zapewnienia
bezpieczastwa. Ochrona przed przepiami. Ochrona przed zaktéceniami
elektromagnetycznymi (EMI) w instalacjach obiektbudowlanych.

10.3.10 PN-IEC 60364-4-45:1999 Instalacje elektrycznebiektach budowlanych. Ochrona dla zapewnienia
bezpieczastwa. Ochrona przed olieniem napicia.

10.3.11 PN-IEC 60364-4-46:1999 Instalacje elektryczne vekiach budowlanych. Ochrona dla zapewnienia
bezpieczastwa. Odiczanie izolacyjne igczenie.

10.312 PN-IEC 60364-4-47:2001 Instalacje elektryczne vekitach budowlanych. Ochrona dla zapewnienia
bezpieczastwa. Stosowanigrodkéw ochrony zapewnigych
bezpieczéstwo. Postanowienia ogolngrodki ochrony przed poganiem
pradem elektrycznym.

10.313 PN-IEC 60364-4-473:1999 Instalacje elektrycznebiektach budowlanych. Ochrona dla zapewnienia
bezpieczastwa. Stosowanigrodkdéw ochrony zapewnigych bezpieczestwo.
Srodki ochrony przed pdem przegzeniowym.

10.3.14 PN-IEC 60364-4-482:1999 Instalacje elektrycznebrektach budowlanych. Ochrona dla zapewnienia
bezpieczastwa. Dobdkrodkéw ochrony w zalaosci od wptywéw
zewretrznych. Ochrona przeciwparowa.

10.3.15.PN-IEC 60364-5-51:2000 Instalacje elektryczne vwektsich budowlanych. Dobor i moata
wyposaenia elektrycznego. Postanowienia ogdine

10.3.16 PN-IEC 60364-5-52:2002 Instalacje elektryczne wektsich budowlanych. Dobér i moata
wyposaenia elektrycznego. Oprzewodowanie.

10.3.17 PN-IEC 60364-5-523:2001 Instalacje elektryczne wekiach budowlanych. Dobér i monta
wyposaenia elektrycznego. Obgialnas¢ pradowa diugotrwata przewodow.

10.3.18 PN-IEC 60364-5-53:2000 Instalacje elektryczne wektzich budowlanych. Dobdr i monta
wyposaenia elektrycznego. Aparatura rozdzielcza i steicaan

10.3.19 PN-IEC 60364-5-534:2003 Instalacje elektryczne wekiach budowlanych. Dob6r i monta
wyposaenia elektrycznego. Ugdzenia do ochrony przed przegiami.

10.3.20 PN-IEC 60364-5-537:1999 Instalacje elektryczne vekiach budowlanych. Dobdr i mouta
wyposaenia elektrycznego. Aparatura rozdzielcza i steicaan Uradzenia do
odhaczenia izolacyjnego atzenia.

10.3.21 PN-IEC 60364-5-54:1999 Instalacje elektryczne vektsich budowlanych. Dobor i moata
wyposaenia elektrycznego. Uziemienia i przewody ochronne

10.3.22 PN-IEC 60364-6-61:2000 Instalacje elektryczne wektsich budowlanych. Sprawdzenie. Sprawdzenie

odbiorcze.
10.3.23 PN-91/E-05010 Zakresy napiowe instalacji elektrycznych w obiektach budowyieim
10.3.24 N SEP-E-004 Elektroenergetgczgygnalizacyjne linie kablowe. projektowanie i
budowa.
10.3.25 PN-E-05115:2002 Instalacje elektrogatyczne prdu przemiennego nagaiiu wyzszym od 1 kV
10.3.26 PN-74/E-05002 Uidzenia elektroenergetyczne. Dobdr aparatéw wysqkeciawych w
zaleénaosci od warunkéw zwarciowych
10.3.27 PN-90/E-05025 Obliczanie skutkgradéw zwarciowych

10.3.28 PN-EN-62271-202:2007 Stacje transformatorowedgirykowane WN na nn

10.3.29 PN-EN-62271-200:2007 Rozdzielnicegu przemiennego w ostonach metalowych naquigi
powyejlkV do 52kV

10.3.30 PN-EN-62271-1:2009 Postanowienia wspolotyaace norm na wysokonagmiowa aparatug
rozdzielcz i sterownicz

10.3.31PN-88/E 04300 Badania techrécgrey odbiorach

Opracowala:
mgr ia Alicja Gebka
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