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INNOWACYJNE CENTRUM PATOLOGII | TERAPII ZWIERZAT W LUBLINIE

INSTALACJE Teletechniczne dla budynku 2
PROJEKT BUDOWLANY
OPIS

ARCHITEK
KACZMARCZYK

1 DANE OGOLNE PROJEKTU

1.1 Nazwa inwestycji

Inwestycja nosi nazwe:
“Innowacyjne Centrum Patologii i Terapii Zwierzat Uniwersytetu
Przyrodniczego w Lublinie”

1.2 Inwestor

Inwestorem jest Uniwersytet Przyrodniczy w Lublinie, ul. Akademicka 13, 20-
950 Lublin.

1.3 Lokalizacja inwestycji
Inwestycja jest zlokalizowana na dziatce nr 4/9, 4/8, 1/1 przy ul. Gigbokiej 30 w Lublinie.

1.4 Data wykonania projektu
Projekt zostat wykonany w grudniu 2011 r.

2 NAZWA OPRACOWANIA

Specyfikacja techniczna wykonania i odbioru robot
— Instalacja Kontroli Dostepu dla Budynku 2,
dla zadania
Budowa Centrum Innowacyjnego Patologii i Terapii Zwierzat
Uniwersytetu Przyrodniczego w Lublinie
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ST Czes¢ ogolna
3 WSTEP

3.1 Przedmiot Specyfikacji Technicznej (STWIiOR)

Przedmiotem niniejszej STWIOR jest Instalacja Kontroli Dostepu dla Budynku 2

zgodnie z zamierzeniem  budowlanym ,,BUDOWA CENTRUM

INNOWACYJINEGO PATOLOGII | TERAPII ZWIERZAT UNIWERSYTETU
PRZYRODNICZEGO W LUBLINIE”

3.2 Zakres stosowania STWIiOR.

Specyfikacja techniczna jest stosowana jako dokument przetargowy i kontraktowy
przy zlecaniu realizacji rob6t wymienionych w punkcie 1.1.

3.3 Zakres robot objetych STWIOR.

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyczg zasad prowadzenia robot
zwigzanych z ,,BUDOWA CENTRUM INNOWACYJINEGO PATOLOGII | TERAPII
ZWIERZAT UNIWERSYTETU PRZYRODNICZEGO W LUBLINIE” w zakresie
projektu wykonawczego Instalacja Kontroli Dostepu dla Budynku 2.

3.4 Okreslenia podstawowe i definicje.

Wszystkie okreslenia i nazwy uzyte w niniejszej specyfikacji sa zgodne lub
rOwnowazne Zz:
Polskimi Normami wprowadzonymi do obowigzkowego stosowania Rozporzadzeniem
MSWIA z dnia 04.03.1999 r. (Dz. U. Nr 22 poz. 209) a w przypadku ich braku z
normami branzowymi, obowigzujacymi przepisami, normami i instrukcjami.
Nie wyszczegolnienie jakichkolwiek obowigzujagcych aktow prawnych nie zwalnia
wykonawcy od ich stosowania.

Uzyte w STWiOR wymienione ponizej okreslenia nalezy rozumie¢ w kazdym
przypadku nastepujaco:

Definicje poje¢:

roboty budowlane - wszystkie prace budowlane zwigzane z wykonaniem przedmiotu
zamoOwienia zgodnie z zatwierdzong dokumentacja projektowa

wykonawca - osoba wykonujgca roboty budowlane

wykonanie - wszystkie dziatania przeprowadzane w celu wykonania robot
dokumentacja budowy - nalezy przez to rozumie¢: pozwolenie na budowe (jesli jest
wymagane) wraz z zalaczonym projektem budowlanym, protoko6t odbioru koncowego,
rysunki i1 opisy stuzace realizacji obiektu

dokumentacja powykonawcza - nalezy przez to rozumie¢ dokumentacje budowy
z naniesionymi zmianami dokonanymi w toku wykonywania robét

materialy - wszelkie tworzywa niezbedne do wykonania robdt, zgodnie z
dokumentacjg projektowa i Specyfikacja Techniczng, zaakceptowane przez Inspektora
Nadzoru. Materiaty uzyte do wykonania robot powinny by¢ nowe i petnowartosciowe,
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za wyjatkiem materialdw w pozycjach przedmiaru robot, ktére sg przewidziane do
ponownego montazu.

aprobata techniczna - dokument potwierdzajacy pozytywna ocen¢ techniczng
wyrobu stwierdzajaca jego przydatno$¢ do stosowania w warunkach, wydany przez
jednostke upowazniong do wudzielania aprobat technicznych, spis jednostek
aprobujacych zestawiony jest w Rozporzadzeniu Ministra Gospodarki Przestrzennej i
Budownictwa z dnia 19 grudnia 1994r. w sprawach aprobat 1 kryteriow technicznych
dotyczacych wyrobow budowlanych (Dz.U. nr 10 z dnia 8 lutego 1995 r., poz.48,
roz.2)

certyfikat na znak bezpieczenstwa - dokument wykazujacy, ze wyrdb spelnia
wymagania dotyczace bezpieczenstwa, ustalone w PN, wprowadzonych do
obowigzkowego stosowania i/lub wlasciwych przepiséw prawnych, w odniesieniu do
wyrobdw dopuszczonych do obrotu i stosowania w budownictwie (zgodnie z Ustawg z
dnia 7 lipca 1994r Prawo Budowlane z pdzn. zm.), wymagania sg szersze 1 certyfikat
wykazuje, ze zapewniono zgodno$¢ danego wyrobu z kryteriami technicznymi
okreslonymi na podstawie PN, aprobat technicznych i witasciwych przepisow i
dokumentoéw technicznych, w Rozporzadzeniu Ministra Gospodarki Przestrzennej i
budownictwa z dnia 19 grudnia 1994 (Dz. U. nr 10 z dnia 8 lutego 1995r poz.48
rozdz.6 ) podano zakres, zasady i tryb opracowania i zatwierdzania kryteriow
technicznych

certyfikat zgodnosci - dokument wydany zgodnie z zasadami system certyfikaciji,
wykazujacy, ze zapewniono odpowiedni stopien zaufania, iz nalezycie
zidentyfikowano wyrob; jest zgodny z okre$long normg lub innymi dokumentami,
normatywami odniesieniu do wyroboéw dopuszczonych do obrotu i1 stosowania w
budownictwie (zgodnie z Ustawa z dnia 7 lipca 1004r Prawo budowlane, art.10);
certyfikat zgodno$ci wykazuje, ze zapewniono zgodno$¢ wyrobu z PN lub aprobata
techniczng (w wypadku wyrobow, dla ktérych nie ustalono PN)

dziennik budowy - nalezy przez to rozumie¢ dziennik wydany przez wlasciwy organ
zgodnie z obowigzujacymi przepisami, stanowigcy urzedowy dokument przebiegu
robot budowlanych oraz zdarzen i okoliczno$ci zachodzacych w czasie wykonywania
robot

Inspektor Nadzoru - osoba powotana przez Zamawiajacego do dziatania jako
Inspektor Nadzoru inwestorskiego przy realizacji robot

kierownik budowy - osoba wyznaczona przez Wykonawce robot, upowazniona do
kierowania robotami i1 do wystgpowania w jego imieniu w sprawach realizacji robot,
posiadajaca uprawnienia budowlane w zakresie niezb¢dnym do kierowania robotami,
ponoszaca ustawowg odpowiedzialno$¢ za prowadzenie budowy

projektant - nalezy przez to rozumie¢ uprawniong osobe prawng lub fizyczng bedaca
autorem dokumentacji projektowej

polecenie Inspektora Nadzoru - wszelkie polecenia przekazane Wykonawcy przez
Inspektora Nadzoru, w formie pisemnej, dotyczace sposobu realizacji robot lub innych
spraw zwigzanych z prowadzeniem budowy

3.5 Ogodlne wymagania dotyczace robot.

Wykonawca jest odpowiedzialny za prowadzenie robdt zgodnie z umowsg i
Sciste przestrzeganie przyjetego harmonogramu (terminu) robot oraz za jako$¢
zastosowanych materialow 1 prawidlowos¢ wykonywanych robot. Bedzie
odpowiedzialny réwniez za ochrong robdt, za wszelkie materialy i urzadzenia
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uzywane do robot od daty ich rozpoczecia do daty odbioru koncowego.

Decyzje Zamawiajgcego dotyczace akceptacji lub odrzucenia materiatow
i elementow robdot beda oparte na wymaganiach sformutowanych w umowie,
dokumentacji projektowej 1 Specyfikacji Technicznej, a takze w normach i
wytycznych wykonania i odbioru robot.

3.5.1 Przekazanie terenu budowy.

Zamawiajacy w terminie okresSlonym w dokumentach umowy zawartej
z Wykonawcg przekaze teren budowy wraz ze wszystkimi wymaganymi:
uzgodnieniami prawnymi i decyzjami administracyjnymi, dziennik budowy,
uzgodniong w umowie 1los¢ egzemplarzy dokumentacji projektowej oraz komplet
Specyfikacji Technicznej Wykonania i Odbioru Robot. Informacje te winny by¢
odnotowane w ,,Protokole wprowadzenia na plac budowy”.

3.5.2 Zgodnos¢ robdt z dokumentacja projektowa 1 Specyfikacjg Techniczna.

Dokumentacja projektowa, STWIOR oraz dodatkowe dokumenty przekazane
przez Inspektora Nadzoru Wykonawcy stanowig cz¢$S¢ umowy, a wymagania lub
materialy wyszczego6lnione w cho¢by jednym z nich sg obowigzujace dla Wykonawcy
tak jakby zawarte byly w calej dokumentacji.

Wykonaweca jest odpowiedzialny za jako$¢ prac 1 ich zgodnos¢ z dokumentacja
projektowa oraz Specyfikacja Techniczng. Jesli jednak w czasie realizacji robot okaze
si¢g, ze dokumentacja projektowa dostarczona przez Zamawiajagcego wymaga
uzupelien Wykonawca niezwlocznie powiadomi o tym fakcie Inspektora Nadzoru
inwestorskiego, celem powiadomienia projektanta pelnigcego nadzoér autorski i
podjecia dalszych stosownych dziatanh zmierzajacych do kontynuacji prac. W
przypadku, gdy dostarczane materiaty lub wykonane roboty nie beda zgodne z
dokumentacjg projektowa lub Specyfikacja Techniczng i maja wpltyw na jakos¢
elementow budowli, to takie materiaty zostang zastgpione prawidtowymi, a elementy
budowli rozebrane i wykonane ponownie na koszt Wykonawcy.

Wykonawca nie moze wykorzystywac btedéw lub opuszczen w dokumentach
umowy, a o ich wykryciu winien natychmiast powiadomi¢ Zamawiajgcego na etapie
przygotowania oferty lub Inspektora Nadzoru podczas wykonawstwa robot, ktorzy
beda odpowiedzialni za dokonanie odpowiednich zmian 1 poprawek.

Zakres prac przedstawiono w dokumentacji projektowej PW pn:
»Instalacja Kontroli Dostepu dla Budynku 2”
Wykonawca w ramach ceny za wykonanie robdt, po zakonczeniu prac winien
opracowa¢ 1 przekaza¢ Zamawiajagcemu dokumentacj¢ powykonawcza calosci
wykonanych robot.

3.5.3 Zabezpieczenie terenu budowy.

Wykonawca bedzie odpowiedzialny za ochrone terenu budowy oraz wszystkich
materialow 1elementdow wyposazenia uzytych do realizacji robot od chwili
rozpoczgcia do ostatecznego odbioru robot. W szczegoélno$ci utrzyma warunki
bezpieczenstwa pracy i pobytu os6b wykonujacych czynnosci zwigzane z budowg i
nienaruszalno$¢ ich mienia sluzacego do pracy, a takze zabezpieczy teren budowy
przed dostepem 0sdb nieupowaznionych.
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3.5.4 Ochrona srodowiska w czasie wykonywania robot.

Wykonawca ma obowigzek zna¢ 1 stosowaé w czasie prowadzenia robot
wszelkie przepisy dotyczace ochrony srodowiska naturalnego.

W  okresie trwania budowy 1 wykonywania robot wykonczeniowych
Wykonawca bedzie podejmowat wszelkie konieczne kroki majace na celu stosowanie
si¢ do przepiséw i norm dotyczacych ochrony §rodowiska na terenie i wokot terenu
budowy oraz bedzie unika¢ uszkodzen lub ucigzliwosci dla oséb lub wilasnosci
spotecznej, a wynikajacych ze skazenia, hatasu lub innych przyczyn powstatych w
nastepstwie jego sposobu dziatan. Stosujac si¢ do tych wymagan Wykonawca bedzie
mial szczegdlny wptyw na:

e lokalizacje baz, warsztatow, magazynow i sktadowisk,
¢ $rodki ostroznosci i1 zabezpieczenia przed :
- zanieczyszczeniem zbiornikowi ciekdw wodnych pylami lub substancjami
toksycznymi,
- zanieczyszczen powietrza pylami 1 gazami,
- mozliwo$cig powstania pozaru.

3.5.5 Ochrona przeciwpozarowa.

Wykonawca przestrzegajac przepisOw przeciwpozarowych bedzie utrzymywac
sprawny sprzet przeciwpozarowy wymagany przez odpowiednie przepisy na terenie
budowy. Materialy tatwopalne beda sktadowane w sposob zgodny z odpowiednimi
przepisami i zabezpieczone przed dostepem oséb trzecich.

Wykonawca bedzie odpowiedzialny za wszelkie straty spowodowane pozarem
wywotanym jako rezultat realizacji rob6t lub przez personel Wykonawcy.

3.5.6 Ochrona wtasnosci publicznej 1 prywatne;.

Wykonawca ponosi odpowiedzialno§¢ wobec Zamawiajacego i1 0sob trzecich za
szkody powstate w trakcie realizacji umowy. Wskazane jest posiadanie przez
Wykonawce polisy odpowiedzialnosci cywilnej OC na prowadzong dziatalno$cig
gospodarczg, celem mozliwosci pokrycia ewentualnych szkod wyniktych wskutek
prowadzonej budowy.

3.5.7 Bezpieczenstwo 1 higiena pracy.

Podczas realizacji robot wykonawca bedzie przestrzegaé przepisOw 1 norm
dotyczacych bezpieczenstwa i higieny pracy. W szczegolnosci Wykonawca ma
obowiazek zadba¢, aby personel nie wykonywatl pracy w warunkach niebezpiecznych,
szkodliwych dla zdrowia oraz nie speiniajacych odpowiednich wymagan sanitarnych.
Wykonawca zapewni ibedzie utrzymywatl wszelkie urzadzenia zabezpieczajace,
socjalne oraz sprzg¢t iodpowiednig odziez dla ochrony zycia i zdrowia o0sob
zatrudnionych na budowie.

Uznaje sig, ze wszelkie koszty zwigzane z wypelnieniem wymagan okreslonych
powyzej nie podlegaja odrebnej zaplacie i s3 uwzglednione w cenie umowne;.
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3.5.8 Stosowanie si¢ do prawa i1 innych przepisow.

Wykonawca zobowigzany jest zna¢ wszystkie przepisy wydane przez organy
administracji panstwowej 1 samorzadowej, ktore sa3 w jakikolwiek sposob zwigzane
Zrobotami 1 bedzie w pelni odpowiedzialny za przestrzeganie tych praw, norm,
przepisOw i wytycznych podczas prowadzenia robot. Wykonawca bedzie przestrzegaé
praw patentowych 1 bedzie w pelni odpowiedzialny za wypelnienie wszelkich
wymagan prawnych odnosnie wykorzystania opatentowanych urzadzen lub metod 1 w
sposob ciaggly bedzie informowaé Inspektora Nadzoru o swoich dziataniach,
przedstawiajac stosowne dokumenty.

3.6 Nazwy i kody rob6t budowlanych wg Wspdlnego Stownika Zamowien.

45314300-4 Instalowanie infrastruktury okablowania

48000000-8 Pakiety oprogramowania i systemy informatyczne

48321000-4 Pakiety oprogramowania do projektowania wspomaganego
komputerowo (CAD)

48800000-6 Systemy i serwery informacyjne

4 MATERIALY

4.1 Rodzaje projektowanych materiatow i urzadzen.

Zestawienie koniecznych do wbudowania materiatow 1 urzadzen wraz z ich
szczegotowy charakterystykg zawarto w rozdziale II pn. Szczegoétowa Specyfikacja
Techniczna.

4.2 Zrédha uzyskiwania materiatow i urzadzen.

Wykonawca jest zobowigzany do pozyskania materialdow zgodnie ze
Specyfikacja Techniczng oraz ponosi odpowiedzialno$¢ za spelnienie wymagan
ilo§ciowych 1 jakosciowych materiatow z jakiegokolwiek zrodta.

4.3 Kontrola materialéw i urzadzen.

Zamawiajacy moze okresowo kontrolowa¢ dostarczane na budowe materiaty
I urzadzenia, zeby sprawdzi¢ czy sa one zgodne z wymaganiami Specyfikacji
Technicznej.

4.4 Atesty materiatow i urzadzen.

W przypadku materiatlow, dla ktorych wymagane sg atesty, kazda partia
dostarczona na budowe musi posiada¢ atest okreslajacy w sposéb jednoznaczny jej
cechy. Zamawiajacy dopuszcza do uzycia tylko materiaty posiadajace atest producenta
stwierdzajacy petng zgodno$¢ tych materialbw 2z warunkami podanymi w
Szczegotowej Specytikacji Techniczne;.
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4.5 Materialy nie odpowiadajgce wymaganiom umowy.

Materialy niezgodne ze Szczegdtowa Specyfikacja Techniczng musza by¢
niezwlocznie usunigte przez Wykonawce z placu budowy. Kazdy rodzaj robot
wykonywanych z uzyciem materiatow, ktére nie speiniajg wymagan, bedzie
wykonany na wiasne ryzyko Wykonawcy.

4.6 Przechowywanie i sktadowanie materiatow i urzadzen.

Wykonawca jest zobowigzany zapewni¢, zeby materialy 1 urzadzenia
tymczasowo sktadowane na budowie, byty zabezpieczone przed uszkodzeniem. Musi
utrzymywac ich jakos¢ 1 wilasno$ci w takim stanie jaki jest wymagany w chwili
wbudowania lub montazu. Tymczasowe tereny przeznaczone do skladowania
materiatéw 1 urzadzen bedg zlokalizowane w obrgbie placu budowy.

4.7 Stosowanie materiatow zamiennych (rownowaznych).

Jesli Wykonawca zamierza uzy¢ w jakim$ szczegolnym przypadku materialow
lub urzadzen zamiennych (réwnowaznych), innych niz przewidzianych w projekcie
lub  Specyfikacji Technicznej, lecz o wlasciwosciach nie gorszych od
zaprojektowanych, poinformuje o takim zamiarze Zamawiajacego przed ich uzyciem,
oraz przedstawi stosowne atesty 1 certyfikaty potwierdzajagce ich zgodno$¢ z
branzowymi przepisami szczegélowymi.

5 SPRZET

Na placu budowy powinien by¢ uzywany tylko sprzet w pelni sprawny nie
zagrazajacy zdrowiu lub zyciu osob znajdujacych si¢ na terenie budowy.

Wykonawca jest zobowigzany do uzywania jedynie takiego sprzgtu, ktory nie
spowoduje niekorzystnego wplywu na jako$¢ wykonywanych robodt, zar6wno w
miejscu tych robdt, jak tez przy wykonywaniu czynnos$ci pomocniczych oraz w czasie
transportu, zatadunku 1 wyladunku materiatow, sprzetu itp. Sprz¢t powinien by¢
zgodny z oferta Wykonawcy oraz dostosowany do charakteru prac, za$ liczba 1
wydajnos¢ sprzetu musi gwarantowaé przeprowadzenie robdt, zgodnie z zasadami
okreslonymi w dokumentacji projektowej i Specyfikacji Technicznej, w terminie
realizacji przewidzianym umowa.

Sprzet bedacy wlasnosciag Wykonawcy lub wynajety przez Wykonawce do
wykonania robot ma by¢ utrzymywany w dobrym stanie i gotowosci do pracy, oraz
bedzie spelnial normy ochrony $rodowiska i przepisy dotyczace jego uzytkowania.
Wykonawca dostarczy Inspektorowi Nadzoru kopie dokumentéw potwierdzajacych
dopuszczenie sprzgtu do uzytkowania tam, gdzie jest to wymagane odrgbnymi
przepisami.

Sprzet uzywany przez Wykonawce powinien uzyskac akceptacje Inspektora
Nadzoru. Jakikolwiek sprzet, maszyny, urzadzenia i narzedzia nie gwarantujgce
zachowania warunkow umowy, zostang przez Inspektora Nadzoru zdyskwalifikowane
1 nie dopuszczone do robot.
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6 TRANSPORT

Wykonawca jest zobowigzany do stosowania jedynie takich $rodkow
transportu, ktore nie wplyng niekorzystnie na bezpieczenstwo personelu jakos¢
wykonywanych robot oraz wlasciwosci przewozonych materialow. Liczba srodkow
transportu bedzie zapewnia¢ prowadzenie robdt zgodnie z zasadami okreslonymi w
dokumentacji projektowej, Specyfikacji Technicznej i wskazaniach Inspektora
Nadzoru w terminie przewidzianym w umowie.

Wykonawca bedzie usuwaé na biezgco na wilasny koszt wszelkie ewentualne
zanieczyszczenia spowodowane jego pojazdami na drogach publicznych oraz
dojazdach na teren budowy.

7 WYKONANIE ROBOT

7.1 Wymagania ogdlne

Roboty nalezy wykona¢ zgodnie z normami 1 przepisami budowy,
bezpieczenstwa i higieny pracy.

Wykonawca jest odpowiedzialny za prowadzenie robot zgodnie z umowg oraz
za prawidlowg jako$¢ zastosowanych materialéw 1 wykonywanych robot. Odpowiada
za doktadne wytyczenie w terenie wszystkich elementéw robot zgodnie z podanymi
wymiarami 1 rz¢dnymi okres§lonymi w dokumentacji projektowej. Nastepstwa
jakiegokolwiek bledu spowodowanego przez Wykonawce w wykonywaniu robot
zostang poprawione przez niego na wiasny koszt, z wyjatkiem kiedy dany blad okaze
si¢ skutkiem bledu zawartego w danych dostarczonych przez Zamawiajacego.

Ewentualne decyzje Inspektora Nadzoru dotyczace akceptacji lub odrzucenia
materialdw 1 elementéw robdt beda oparte na wymaganiach sformutowanych
w dokumentach umowy, dokumentacji projektowej, Specyfikacji Technicznej, a takze
normach 1 wytycznych. Polecenia Inspektora Nadzoru dotyczace realizacji robot bgda
wykonywane przez Wykonawce nie pdzniej niz w czasie przez niego wyznaczonym,
pod grozba wstrzymania robot. Skutki finansowe z tytutu wstrzymania robot w takiej
sytuacji ponosi Wykonawca.

8 KONTROLA JAKOSCI ROBOT

8.1 Zasady kontroli jako$ci robot

Wykonawca jest odpowiedzialny za peilng kontrole jakosci robdt 1 stosowanych
materiatlow. Wykonawca bedzie przeprowadza¢ kontrole materialow oraz robodt
Z czestotliwoscia zapewniajaca stwierdzenie, ze roboty wykonano zgodnie z
wymaganiami dokumentacji projektowej i Specyfikacji Technicznej.

8.2 Kontrole miedzyoperacyjne.

Kontrole migdzyoperacyjne obejmuja prawidtowos¢ wykonania:
e sprawdzenie prawidlowosci wykonania rob6t zanikajacych w terenie,
e sposobu, ilo$ci 1 prawidlowos$ci zamontowanych elementow,
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8.3 Badania prowadzone przez Inspektora Nadzoru.

Inspektor Nadzoru moze w dowolnym momencie ocenia¢ zgodnos¢ materiatow
I robot z wymaganiami dokumentacji projektowej i Specyfikacji Technicznej.

8.4 Certyfikaty i deklaracje.

Inspektor Nadzoru moze dopuscic¢ do uzycia tylko te wyroby 1 materiaty ktore:

» posiadajg certyfikat na znak bezpieczenstwa wykazujacy, ze zapewniono zgodnos¢
Z kryteriami technicznymi okreslonymi na podstawie Polskich Norm i aprobat
technicznych,

* posiadajg deklaracje zgodnosci lub certyfikat zgodnosci z Polska Normg lub

aprobatg techniczng, w przypadku wyroboéw , dla ktérych nie ustanowiono Polskiej
Normy, jezeli nie sg objete certyfikacja okreslong w pt. 1 1 ktore speiniajg wymogi
dokumentacji projektowej i Specyfikacji Technicznej.
W przypadku materiatow, dla ktorych ww. dokumenty s3 wymagane prze
Specyfikacje Techniczng, kazda ich partia dostarczona do robot bedzie posiadac te
dokumenty, okreslajagce w sposob jednoznaczny jej cechy. Jakiekolwiek materialy,
ktore nie spetniajacych wymogoéw beda odrzucone.

8.5 Dokumenty budowy.

1) Dziennik budowy.

Dziennik budowy jest obowigzujagcym dokumentem budowy prowadzonym
przez kierownictwo budowy na biezaco, zarowno dla potrzeb Zamawiajacego jak i
Wykonawcy w okresie od chwili formalnego przekazania wykonawcy placu budowy
az do zakonczenia robot. Wykonawca jest odpowiedzialny za prowadzenie dziennika
budowy zgodnie z zobowigzujagcymi przepisami  (Rozporzadzenie Ministra
Infrastruktury z dn. 19.11.01). Zapisy do dziennika budowy beda czynione na biezgco
i powinny odzwierciedla¢ postgp robodt, stan bezpieczenstwa ludzi oraz stan techniczny
obiektu 1 wszystkie kwestie zwigzane z zarzadzaniem budowg. Kazdy zapis powinien
zawiera¢ jego date, nazwisko 1 stanowisko oraz podpis osoby, ktora go dokonuje.
Wszystkie zapisy powinny by¢ czytelne 1 dokonywane w porzadku chronologicznym
jeden po drugim, w sposob uniemozliwiajgcy wprowadzanie pozniejszych dopiskow.

Protokoty 1 inne dokumenty zataczane do dziennika budowy powinny by¢
przejrzy$cie numerowane, oznaczane i datowane przez zardéwno wykonawce jak
| zarzadzajacego realizacjg umowy.
W  szczegolnosci w dzienniku budowy powinny by¢ zapisywane nastepujace
informacje:

. data przejecia przez wykonawce placu budowy;

o dzien dostarczenia dokumentacji projektowej przez zamawiajacego;

o daty rozpoczecia 1 zakonczenia realizacji poszczegolnych elementow robot;

o postep robot, problemy i1 przeszkody napotkane podczas realizacji robot;

o daty, przyczyny 1 okresy trwania wszystkich opdznien lub przerw w robotach
o komentarze 1 instrukcje zarzadzajacego realizacjg umowy;

daty, okresy trwania i uzasadnienie jakiegokolwiek zawieszenia realizacji
robét z polecenia Inspektora Nadzoru inwestorskiego,

daty zgloszenia robot do czgsciowych 1 koncowych odbioréow oraz przyjecia,
odrzucenia lub wykonania robot zamiennych;
o wyjasnienia, komentarze i sugestie wykonawcy;
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warunki pogodowe i temperatura otoczenia w okresie realizacji robot majace
wplyw na czasowe ich ograniczenia lub spelnienia szczegdlnych wymagan
wynikajacych z warunkéw klimatycznych;
o dane na temat prac geodezyjnych wykonanych przed i w trakcie realizacji

robot, szczegolnie w odniesieniu do wytyczania obiektow w terenie;

. dane na temat sposobu zapewnienia bezpieczenstwa i ochrony zdrowia na
budowie;

dane na temat jakosci materialow,

wyniki poszczegdlnych badan z okreSleniem przez kogo zostalty
przeprowadzone;

o inne istotne informacje o postepie robot.

Wszystkie wyjasnienia, komentarze lub propozycje wpisane do dziennika
budowy przez Wykonawce powinny by¢ na biezaco przedstawiane do wiadomosci i
akceptacji Inspektorowi Nadzoru inwestorskiego.

Wszystkie decyzje Inspektora Nadzoru inwestorskiego, wpisane do dziennika
budowy, muszg by¢ podpisane przez przedstawiciela Wykonawcy, ktory je akceptuje
lub si¢ do nich odnosi. Wpis projektanta do dziennika budowy obliguje Inspektora
Nadzoru do ustosunkowania si¢. Projektant nie bedac strong umowy nie ma uprawnien
do wydawania polecen Wykonawcy robot.

2) Atesty materialow.
Atesty materiatow, orzeczenia o jako$ci materialdow beda gromadzone w formie
uzgodnionej z Inspektorem Nadzoru. Dokumenty te stanowia zalaczniki do odbioru
robot. Winny by¢ udostepnione na kazde zyczenie Inspektora Nadzoru.

3) Pozostale dokumenty budowy.
Do dokumentoéw budowy zalicza si¢ rowniez:

e pozwolenie na budowe,
e protokot przekazania placu budowy,
e protokoty odbioru,
e protokoty z narad 1 ustalen,
e harmonogram realizacji robot
¢ korespondencj¢ na budowie.

4) Przechowywanie dokumentow budowy, wymiana korespondencji.
Wszystkie dokumenty w trakcie prac budowy bedg przechowywane na terenie
budowy w miejscu odpowiednio zabezpieczonym. Zaginigcie ktoregokolwiek
z dokumentéw budowy spowoduje jego natychmiastowe odtworzenie w formie
przewidzianej prawem.
Wszelkie dokumenty budowy beda dostepne dla Inspektora Nadzoru i
przedstawione do wgladu na zyczenie Zamawiajacego.

9 OBMIAR ROBOT

Obmiar robdt bedzie okresla¢ faktyczny zakres wykonywanych robét, zgodnie
z dokumentacja projektowa, Specyfikacja Techniczng, w jednostkach ustalonych
w kosztorysie.
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Obmiaru robdt dokonuje Wykonawca po pisemnym powiadomieniu Inspektora
Nadzoru o zakresie obmierzanych robo6t i terminie obmiaru, co najmniej na 3 dni przed
tym terminem. Wyniki obmiaru winny by¢ zapisane w postaci protokotu ilosciowego
wykonanych prac.

Jakikolwiek btad lub przeoczenie (opuszczenie) w ilosci robdt podanych
w kosztorysie ofertowym lub gdzie indziej w Specyfikacji Technicznej nie zwalnia
Wykonawcy od obowigzku ukonczenia robdt. Bltedne dane zostang poprawione wg
ustalen Inspektora Nadzoru na pismie.

10 ODBIOR ROBOT

10.1 Rodzaje odbiordéw robot.

W zalezno$ci od ustalen Specyfikacji Technicznej 1 warunkow zawartej
umowy, roboty podlegaja nast¢pujacym odbiorom:

. odbiorowi robdt zanikajacych lub ulegajacych zakryciu,
. odbiorowi czesciowemu,

J odbiorowi ostatecznemu (koncowemu),

o odbiorowi pogwarancyjnemu.

10.2 Odbior robot zanikajacych i ulegajgcych zakryciu.

Odbior robot zanikajacych i ulegajacych zakryciu polega na finalnej ocenie
ilosci 1jakosci wykonywanych robot, ktére w dalszym procesie realizacji ulegna
zakryciu.

Odbior bedzie dokonany w czasie umozliwiajacym wykonanie ewentualnych
korekt i poprawek bez hamowania ogdlnego postepu robdt. Gotowos¢ danej czgsci
robot do odbioru zgtasza Wykonawca wpisem do dziennika budowy i jednoczesnym
powiadomieniem Inspektora Nadzoru. Odbior bedzie przeprowadzony niezwtocznie,
nie pdzniej jednak niz w ciggu 3 dni od daty zgloszenia wpisem do dziennika budowy
I powiadomienia o tym fakcie Inspektora Nadzoru.

Jakos¢ 1 1lo$¢ robot ulegajacych zakryciu ocenia Inspektor Nadzoru w oparciu
0 przeprowadzone pomiary, w konfrontacji z dokumentacja projektowa, STWiOR
I uprzednimi ustaleniami.

W przypadku stwierdzenia odchylen od przyjetych wymagan i innych
wczesniejszych ustalen, Inspektor Nadzoru ustala zakres robot poprawkowych lub
podejmuje decyzje dotyczace zmian i korekt. W wyjatkowych przypadkach podejmuje
decyzje¢ dokonania potracen.

10.3 Odbidr czeSciowy.

Odbior czesciowy polega na ocenie ilosci i jako$ci wykonanych czesci robot.
Odbioru czesciowego robdt dokonuje si¢ wg zasad jak przy odbiorze ostatecznym
robot. Odbioru robot dokonuje Inspektor Nadzoru.

10.4 Odbiodr ostateczny (koncowy)

10.4.1 Zasady odbioru ostatecznego robot

Odbior ostateczny polega na formalnej ocenie rzeczywistego wykonania robot
W odniesieniu do zakresu (ilo$ci) oraz jakosci.
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Calkowite zakonczenie robot oraz gotowos$¢ do odbioru ostatecznego stwierdzi
Wykonawca wpisem do dziennika budowy. Odbiér ostateczny robot nastapt w
terminie ustalonym w dokumentach umowy liczac od dnia potwierdzenia przez
Inspektora Nadzoru zakonczenia robdt przyjecia dokumentow o ktorych mowa w pt.
8.4.2

Odbioru ostatecznego robot dokona Zamawiajacy w obecno$ci inspektora.
Komisja odbierajaca roboty dokona ich oceny jakosciowej na podstawie
przedtozonych dokumentoéw, ocenie wizualnej oraz zgodnos$ci robot z dokumentacja
projektowa 1 Specyfikacjg Techniczng. W toku odbioru ostatecznego robodt, komisja
zapozna si¢ z realizacja ustalen przyjetych w trakcie odbiorow robot zanikajacych i
ulegajacych zakryciu oraz odbiorow czeSciowych, zwlaszcza w zakresie wykonania
robot uzupetniajacych i poprawkowych.

W przypadku stwierdzenia przez komisj¢, ze jako$¢ wykonanych robot
nieznacznie odbiega od wymaganej dokumentacja projektowa i1 Specyfikacjg
Techniczng z uwzglednieniem tolerancji 1 nie ma wigkszego wplywu na cechy
eksploatacyjne obiektu, komisja oceni pomniejszong wartos¢ wykonanych robdt w
stosunku do wymagan przyjetych w dokumentach umowy.

10.4.2 Dokumenty do odbioru ostatecznego (koncowego).

Podstawowym dokumentem jest protokél odbioru ostatecznego robot,
sporzadzony wWg wzoru ustalonego przez Zamawiajacego. Do odbioru ostatecznego
Wykonawca zobowigzany jest przygotowac nastepujace dokumenty:

e dokumentacje powykonawcza wraz z wynikami pomiaréw tj. dokumentacj¢
budowy z naniesionymi zmianami dokonanymi w toku wykonywania robot,

e dziennik budowy 1 ksigzki obmiaréw (oryginaty),

e aprobaty techniczne,

e deklaracje zgodnosci lub certyfikaty zgodnosci wbudowanych materiatéw,
certyfikaty na znak bezpieczenstwa zgodne ze Specyfikacja Techniczng i
programem zabezpieczenia jakosci,

e inwentaryzacj¢ powykonawczg robot 1 sieci,

o kopi¢ dokumentacji powykonawczej powstatej w wyniku inwentaryzacji
powykonawczej,

e sprawozdanie techniczne, ktére powinno zawierac.

1. zakres i lokalizacj¢ wykonywanych robot,

2. wykaz wprowadzonych zmian w stosunku do dokumentacji projektowej
przekazanej przez Zamawiajacego,

3. uwagi dotyczace warunkéw realizacji robot,

4. date rozpoczecia i zakonczenia robot.

Wszystkie zarzadzone przez komisj¢ roboty poprawkowe lub uzupetniajace
beda zestawione wg wzoru ustalonego przez Zamawiajacego. Termin wykonania robot
poprawkowych i robot uzupetiajacych wyznaczy komisja.

10.5 Odbidr pogwarancyjny

Fakt dokonania odbioru pogwarancyjnego winien by¢ zawarty w umowie.
Odbior pogwarancyjny polega¢ bedzie na ocenie wykonanych robdt zwigzanych z
usuni¢gciem wad, ktore ujawnia si¢ w okresie gwarancyjnym i r¢kojmi. Proponuje si¢
jego dokonanie na podstawie oceny wizualnej z uwzglednieniem zasad opisanych w
punkcie 8.4 "Odbior ostateczny (koncowy)". Po komisyjnym odbiorze roboét po
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uptywie okresu gwarancyjnego Zamawiajacy dokona zwolnienia ewentualnej kaucji
gwarancyjnej na warunkach okreslonych w umowie.
11 PODSTAWA PLATNOSCI

Zasady ptatnosci za wykonanie robot winna okresla¢ umowa zawarta pomigdzy
Zamawiajagcym a Wykonawca.

12 PRZEPISY ZWIAZANE

Wykonawca zobowigzany jest zna¢ wszystkie obowigzujace przepisy wydane
przez wladze panstwowe 1 lokalne oraz inne regulacje prawne 1 wytyczne, ktére sg w
jakikolwiek sposdb zwigzane z robotami ibedzie w pelni odpowiedzialny za
przestrzeganie tych regut podczas prowadzenia robot.
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ST1/3/1 MONTAZ OKABLOWANIA

1.1 Kabel F/UTP, wersja LSOH

Kabel instalacyjny 4-parowy zgodny z normami okablowania strukturalnego: EIA/TIA 568-
A B, ISO/IEC 11801:2002, EN 50173:2002. Kabel posiada ekran w postaci lakierowanej
folii aluminiowej, wspélny dla wszystkich par.

Specyfikacja techniczna:

Typ kabla: F/UTP
Budowa kabla: 4x2x051mm;
AWG: 24,

Nominalna $rednica zewnetrzna: 6,9mm:;

Sita wciggania kabla: 145N;
Rezystancja statopradowa przy 20°C: 18,7Q/100m;
Najwieksza rdznica czasOw propagacji

miedzy parami: 45ns/100m,;
Nominalna Predko$¢ Propagacji (NVP):  79%j;
Temperatura pracy: -20°C+60°C;
Wilasciwosci ogniowe: IEC 60332-1;
Impedancja falowa: 100©/100MHz;

1.2Kabel YTKSY

Kable YTKSY stosowane sg do tgczenia migdzy sobg urzadzen stacyjnych
telefonicznych, telegraficznych i teletransmisyjnych, urzadzen do przetwarzania
informacji 1 innych podobnych urzadzen.

BUDOWA

e zyly jednodrutowe, wykonane z miedzi, o $rednicach 0,5; 0,6; 0,8 1 1,0 mm,
« izolacja zyl wykonana z polwinitu izolacyjnego (PVC),

e 7zyly izolowane skrecone w pary lub w czworke,

« kolory izolacji zyt wg normy PN-92/T-90321,

o pary skrecone w osrodek,

e powloka kabla wykonana z polwinitu oponowego (PVC).

Srednica syly przewodzacej | [mm] | 05]06]08]10]

‘Rezystancja petli zyt par(w temperaturze 20°C) “195,6“135,8 75,0 ‘48,0‘
‘Pojemnos’c’ skuteczna dowolnej parywartos¢ Srednia “ 95 H 95 H 90 H 90 ‘
[Pojemnos¢ skuteczna dowolnej parywarto$¢ maksymalna |[{gheag| 120 || 120 |[120][120]

Rezystancja izolacji dowolnej zylypod napigciem stalym
- min.

LYl 500 || 500 || 500 || 500

Odpornos¢ izolacji zyt na napigcie probiercze - min.: |
- warto$¢ skuteczna napi¢cia przemiennego, przez 60s A\l 1000(10001500{/1500
- napiecie stale N4 1500 1500([2250||2250
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Indukcyjnosc- warto$¢ orientacyjna : 0,7 mH/km
Zakres temperatury pracy:

- podczas pracy :-30 do +70 °C
- podczas uktadania :-10 do +50 °C
Minimalny promien zginania : 10 x $rednica kabla
Palnos¢ kabla : kable nie rozprzestrzeniajg ptomienia
Préby palnosci :- PN-89/E-04160/55 metoda 1
.- IEC 60332-1
: - DIN EN 50265-2-1
Wykonanie w oparciu o0 normy : - PN-92/T-90321

: - PN-92/T-90320

1.3 Przewody YDYp 450/750V

Przewody elektroenergetyczne do uktadania na stale z zylami miedzianymi
jednodrutowymi, 0 izolacji i powtoce polwinitowej, ptaskie

NORMA: PN-87/E-90060

Zyly: miedziane jednodrutowe wg PN-EN 60228 klasy 1

Izolacja: polwinitowa

Powloka: polwinitowa

Barwy izolacji wg PN-HD 308 S2: 2-zytlowy: niebieska, bragzowa

3-zytowy: brazowa, czarna, szara

4-zylowy: niebieska, brazowa, czarna, szara

3-zytowe z zyta ochronng: zielono-zo6lta, niebieska, brazowa

4-zytowe z zyta ochronng: zielono-zolta, bragzowa, czarna, szara

Zastosowanie: do ukladania na stale w urzadzeniach elektroenergetycznych, w
pomieszczeniach suchych i wilgotnych na tynku i pod tynkiem.

Objasnienie symboliki literowej przewodu: YDYp — przewdd o zylach miedzianych
jednodrutowych (D) oraz o izolacoji z polwinitu zwyktego (Y) i o powloce polwinitowej (Y),
ptaski (p). Maks. temp. pracy: 70 "C

1.4 Przewody OMY

Zastosowanie:

W pomieszczeniach domowych, kuchniach, biurach do urzadzen gospodarstwa
domowego, réwniez w pomieszczeniach wilgotnych i mokrych, przy $rednich obcigzeniach
mechanicznych (np. pralki, wirowki 1 lodéwki). Moze by¢ stosowany do urzadzen
kuchennych i1 grzewczych, pod warunkiem, ze nie ma niebezpieczenstwa zetknigcia si¢ z
goragcymi elementami i nie jest narazony na inne wplywy ciepta. Nie nadaje si¢ do stosowania
w instalacjach zewnetrznych na otwartym powietrzu, w budynkach przemystowych lub
rolniczych do przenosnych narzegdzi z wyjatkiem domowych. Dopuszczalny do stosowania w
zaktadach krawieckich. Moze by¢ ulozony na state np. w meblach, zabudowach
dekoracyjnych, $ciankach przestawnych.
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Zyty: zyly miedziane wielodrutowe klasy 5 wg normy PN-EN 60228:2007
Izolacja: polwinit typu Tl 2
Wyro6znienie zyt:

Ilos¢ zyt Barwa izolacji
2 niebieska, brgzowa lub dwie inne barwy
3 brazowa, czarna, szara

3 z zylg (zo) zielona-zotta, niebieska, brgzowa,

5z zyla (zo) zielona-zotta, niebieska, bragzowa, czarna, szara
Opona: poliwinit typu TM2

Kolor opony: bialy

1.5Przewody Li2YCYvV-P nx2x0,5 mm2

ZASTOSOWANIE:

Kable Li2YCYV-P nx2x0,5 mm2 przeznaczone sg do pracy w przemystowych systemach
komputerowych.

Kabel charakteryzuje si¢ niska pojemnos$cia pomiedzy zytami i stosowany jest w systemach z
interfejsami RS-232, RS-422 i RS-485.

Wspdlny ekran o specjalnej konstrukcji i bardzo duzej efektywnos$ci chroni kabel przed
wplywem zewnetrznych zaktocen elektromagnetycznych i zapewnia prawidtowa transmisje
sygnatéw cyfrowych i analogowych.

Kable przeznaczone sa do zastosowan wewnatrz i na zewnatrz budynkéw, do uktadania w
kanalizacji kablowej i bezposrednio w ziemi.

BUDOWA:

- zyty gietkie, wielodrutowe skrecone z migkkich drutéw miedzianych ocynowanych o
przekroju 0,5 mm2, (7x0,3 mm),

- 1zolacja zyl wykonana z polietylenu izolacyjnego (PE) - kolory izolacji zyl wg normy DIN
47100,

- zyty izolowane skrgcone w pary,
- pary skrecone w osrodek,
- osrodek kabla owiniety tasmg poliestrowa,

- ekran w postaci oplotu z drutow miedzianych ocynowanych, optyczna gestos¢ krycia ekranu
> 85 %,

- powloka kabla wykonana ze specjalnego polwinitu oponowego mrozoodpornego (PVC) w
kolorze czarnym, inne kolory na zamowienie.
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DANE TECHNICZNE:
Impedancja falowa

Pojemnos¢ skuteczna

miedzy zytami przy 1 kHz
Minimalna rezystancja izolacji

Napigcie pracy
Proba napigciowa
Maksymalna rezystancja

petli zyt w temp. 20°C

Thumiennos$¢ falowa [dB/100 m] - maks. przy czgstotliwosci (MHz):

0,1 0,6
1,0 18
Zakres temperatur pracy:

Minimalny promien gigcia

Palnos¢ kabla

100+ 15 Q

50 £+ 3 nF/km
500 MQ-km
300V

1500 V sk

78 Q/km

od -40 do +80°C
15 x $rednica kabla

nie rozprzestrzeniajacy ptomienia

Proby palnosci PN-EN 50265-2-1 i IEC 60332-1

Wykonanie wg normy ISO/IEC 11801

Liczba par x przekrdj | Srednica zewnetrzna | Indeks miedziowy Masa kabla (okoto)

zyt (okoto)
sztuk x mm?® mm kg/km kg/km

2x2x0,5 9,8 51 115
3x2x0,5 10,3 61 131
4x2x0,5 111 74 148
10x2x0,5 15,4 170 297
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ST1/3/2 URZADZENIA SYSTEMU KONTROLI DOSTEPU

2.1 Sterownik Kontroli Dostepu

Sterownik Kontroli Dostepu to W pelni programowalny, zgodny ze standardem
BAChnet sterownik automatyki budynkowej. Do komunikacji wykorzystuje zarowno interfejs
Ethernet 10-BaseT, uzywajac protokotu BACnet IP oraz Ethernet BACnet, jak
I interfejs magistrali RS-485 z protokotem BACnet MS/TP.

Wilasciwosci:

e Komunikacja poprzez protokét BACnet MS/TP

Baza danych 1 oprogramowanie sterownika zapisywane sg w pamieci typu Flash

(z mozliwoscig zapisu/odczytu poprzez siec)

Programowanie w wewnetrznym jezyku

Zwarta budowa

Mozliwo$¢ kopiowania bazy danych i programéw poprzez sie¢

Latwos$¢ adresowania dzigki ustudze dziedziczenia adresow DNA umozliwia prostsza

integracje wielu urzadzen pracujacych w sieci

e Baza danych i uprawnien jest przechowywana w sterowniku, dzigki czemu nie jest
wymagana obecnos¢ komputera PC w systemie

o Awaryjne zasilanie bateryjne (12 V DC)

Specyfikacja:

Profil Urzadzenia BACnet:

B-BC - BACnet Building Controller

Typ urzadzenia:

Konfigurowalny jako sterownik strefowy, systemowy lub sieciowy
Technologia:

Procesor 32-bitowy

2 MB (16 Mb) pamigci Flash

2 MB pamieci SRAM (baza danych)

Zegar czasu rzeczywistego

Awaryjne podtrzymanie bateryjne pamigci SRAM

Wskaznik LED pracy CPU

Adresowanie:

Sprzetowe poprzez mikroprzetaczniki lub programowe

Porty komunikacyjne:

10-BaseT Ethernet (10Mb/s, Ethernet BACnet)

Magistrala NET1 RS-485 BACnet MS/TP (9600,19200, 38400 lub domyslnie 76800 b/s
(maksymalnie 99 urzadzen)

Magistrala NET2 RS-485 LINKnet (76800 b/s) (maksymalnie 12 urzagdzen ADM-2W704)
Port RS-232 BACnet PTP (4800, 9600 (domyslnie), 38400 lub 115200 b/s)
Ziacza:

Listwy zaciskowe roztaczne

Klasa okablowania:

Klasa Il

Zasilanie:

12V DC (z ADM-2W704)

Napigcie zasilajace: 24 V AC

Pobo6r mocy: 8 VA

Srodowisko pracy:
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Temperatura: 0°-55°C

Wilgotno$¢ wzgledna: 10-90% RH (bez kondensacji)
Wymiary:

146 x 210 x 56 mm

Waga:

0.32 kg z obudowa

Certyfikaty/Normy:

CE; FCC; Techom (Klasa "S")

2.2Modul drzwiowy

Modut drzwiowy jest modutem przeznaczonym do kontrolowania dostepu. Pracuje ze
sterownikami BACnet (nowej generacji). Podtaczony do Sterownika Kontroli Dostepu za
pomocy sieci RS-485 umozliwia w pelni programowalna, zdalng kontrole dostepu
rozszerzong o dodatkowe wejScia/wyjscia.

Wilasciwosci:

Kontroluje dwa przejscia jednokierunkowe lub jedno dwukierunkowe

2 porty komunikacyjne Wiegand

W przypadku braku komunikacji moze pracowa¢ w trybie ograniczonym
Komunikacja za pomoca RS-485

Konfigurowalny format kart Wiegand do 64 bitow

Wszystkie wejscia moga monitorowac stan podtaczonych kabli za pomocg rezystora
konca linii

Zwarta 1 fatwa w montazu obudowa

Zaprojektowany w sposob umozliwiajacy tatwa instalacje

o Uklad dotadowania zasilania rezerwowego

O O O O O O

o O

Specyfikacja:

Czytnik Kart:

2 porty Wiegand (czytnik kart, klawiatura, urzadzenie biometryczne

Wejscia:

Wejscia monitorowane z rezystorem konca linii

2 wejscia czujnikdéw drzwiowych

2 wejscia przyciskow wyjscia

2 dodatkowe wejScia (np. przetgcznik antysabotazowy z czytnika kart, czujnik ruchu itp.)
1 wejscie antysabotazowe

Wyjscia:

2 wyjscia (rygiel/zwora elektromagnetyczna)

styk przetaczny SA@?24V DC/AC, zabezpieczenie przeciwprzepieciowe. +12 V DC@500
mA dostepne dla kazdej blokady. Zasilanie blokady zabezpieczone i wewnetrznie
monitorowane

4 wyjscia, 50 mA przy 24 V DC maksymalnie, ograniczony prad, (sterowanie LED lub
sygnalizatorem dzwickowym)

2 wyj$cia, przekaznik przetaczany

5 A@24 V DC/AC, zabezpieczenie przeciwprzepigciowe

Wyjscia zasilajace:
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2 wyjscia czytnikow kart +5 V DC@50 mA kazde, indywidualnie zabezpieczone
kasowalnym bezpiecznikiem

2 wyjscia czytnikow kart +12 V DC@ 160 mA kazde, indywidualnie zabezpieczone
kasowalnym bezpiecznikiem

1 dodatkowe +12 VV DC@50 mA, zabezpieczone kasowalnym bezpiecznikiem
1 wyjscie pradu statego +10 do +15 V DC@0,25 A zabezpieczone kasowalnym
bezpiecznikiem

Porty komunikacyjne:

Magistrala RS-485 (76800 b/s)

Adresowanie:

Sprzetowe poprzez mikroprzetaczniki (zakres adresowania od 1 do 12)

Zkacza:

Listwy zaciskowe roztaczne

Klasa okablowania:

Klasa Il

Zasilanie:

Napigcie zasilajace: 24 V AC

Pobor mocy: 75 VA

Uwaga: urzadzenie wymaga osobnego transformatora

Srodowisko pracy:

Temperatura: 0-55 °C

Wilgotnos$¢ wzgledna: 10-90% RH (bez kondensacji)

10 to 90% RH (non-condensing)

Wymiary:

203 x 241 x 64 mm (z obudowa)

Waga:

0,68 kg (z obudowg)

Certyfikaty/Normy:

CE; FCC; Techom (Klasa "S™)

2.30budowa sterownika oraz modulu drzwiowego kontroli dostepu

Obudowa metalowa zaprojektowana zostata do wykorzystania z produktami kontroli
dostepu. Wykonana perforacja zapewnia tatwy 1 wygodny montaz zarowno samej ptyty
modutu jak i modutu w obudowie.

Zamontowany transformator 24 V AC/80 VA, oraz miejsce na akumulator sprawia, ze
wszystkie glowne elementy systemu kontroli dostepu zawarte sa w jednej obudowie.
Obudowa wyposazona zostata w tampery zabezpieczajace ja zarowno przed otwarciem jak i
oderwaniem od $ciany. Dystans obudowy od $ciany umozliwia wygodne prowadzenie kabli.
Przystosowana jest do montazu modutu kontroli przej$cia dwustronnego, transformatora 12
V/71 Ah lub 12 VV/17 Ah oraz kontrolera systemu.

Wilasciwosci

» Dwa tampery zabezpieczajace przed otwarciem lub zerwaniem obudowy

* Miejsce na akumulator 12 V/72 Ah lub 12 V/17 Ah

* Transformator 230/24 V AC 80 VA

» Otwory montazowe przystosowane do montazu modutu na kotkach lub w peinej obudowie
* 4 przepusty kablowe dla wygodnego wprowadzania przewodow

* Osobny przepust dla kabla zasilajagcego

str. 24



Dane techniczne obudowy

Wymiary:

320 x 395 x 90 mm (szer x wys x gleb)
Waga:

5 kg

5,2 kg (waga z opakowaniem)

Miejsce na akumulator:

7 Ah/12 V lub 17 Ah/12 VV
Transformator:

TRP 80/12/24 80 VA

Zasilanie 230 V AC

Strona wtorna: 12 V AC, 24 V AC
Zamykanie:

Zamek (kazda obudowa posiada inny kod Klucza)
Zabezpieczenie:

1. Tamper otwarcia obudowy

2. Tamper oderwania od §ciany

Uwagi:

- Posiada dystans od $ciany

- W sktad obudowy wchodzi zestaw kotkéw montazowych
- Dostarczana bez akumulator

2.4 Czytnik KD

Czytnik sKD jest czytnikiem kart zblizeniowych przeznaczonym do
wspolpracy z systemami kontroli dostgpu wykorzystujagcymi protokdt Wieganda
do komunikacji. Jest kompatybilny z kartami Mifare.

Moze by¢ montowany zard6wno wewnatrz jak i na zewnatrz pomieszczen. Dzieki
matym wymiarom moze by¢ montowany bezposrednio na oscieznicach
aluminiowych.

2.5 Czytnik KD dalekiego zasiegu

Czytnik KD dalekiego zasiegu jest czytnikiem kart zblizeniowych dalekiego zasiggu
typu iCLASS 13.56 MHz przeznaczonym do wspolpracy z centralami kontroli
dostepu wykorzystujagcymi do komunikacji protokét Wieganda (6150). Dzigki
zastosowaniu kodowania transmisji pomiedzy kartg a czytnikiem
charakteryzuje si¢ wysokim poziomem bezpieczenstwa, przez co praktycznie
uniemozliwia skopiowanie karty. Moze by¢ montowany zardwno wewnatrz jak
1 na zewnatrz pomieszczen.

Zasieg dzialania : ICLASS Card do 45 cm; iCLASS Key/Tag do 22.9 cm
Wymiary czytnika : 30.48 cm x 30.48 cm x 3.18 cm
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2.6 Elektrozaczep rewersyjny waski

Elektrozaczep rewersyjny 12VDC rewersyjny waski

10,2

Symetryczny, uniwersalny zaczep elektromagnetyczny waski
rewersyjny z regulacja zapadki w zakresie 3 mm na prad staty o odwrotnym
dziataniu. Podane napi¢cie zapadka zamknigta, zdjete napigcie zapadka
otwarta.

Dane techniczne

Napigcie 12 VDC

Prad 0,27A

Oporno¢ 40 ohm

Wymiary:

wysokos¢/szerokosé/glebokosé 67mm/16,5mm/29mm

2.7 Zasilacz 12V DC

Zasilacz przeznaczony jest do zasilania urzadzen elektrycznych i elektronicznych:
informatyki, automatyki przemystowej, telekomunikacji, z sieci napigcia przemiennego 230V
50Hz, przy wspotpracy buforowej z zewnetrzng baterig akumulatoréw. Zasilacz standardowo
wyposazony jest w przekaznik odlaczajacy baterie akumulatoréw (zabezpieczenie przed
glebokim roztadowaniem).

Dodatkowo moze by¢ przystosowany do wspotpracy z sondg temperaturowg (wersja S) oraz
moze generowac sygnaty alarmowe (bezpotencjalowe styki przekaznikéw w przypadku
awarii zwarte):

- PF- uszkodzenie zasilacza lub zanik sieci zasilajacej (wersja P)

- PB- wyprzedzenie odlaczenia baterii (wersja B)

- PS- zanik sieci zasilajacej (wersja Z)

Parametry elektryczne (bez baterii akumulatorow)

- zasilanie 180V - 265V AC

- stabilizacja napigcia wyjsciowego od zmian napi¢cia sieci< 0.5%

- stabilizacja napigcia wyjsciowego od zmian pradu obcigzenia< 1%
- tetnienia napigcia wyjsciowego < 100mV(p-p.)

- zaklocenia radioelektryczne wg EN 55022 Klasa B

- zabezpieczenie nadnapieciowe 115% - 125% Uoln

- ograniczenie pradu wyjsciowego 105% -115% loln

- sprawnos¢ >75%

Dopuszczalne parametry otoczenia

- temperatura pracy -10°C + 55°C

- temperatura przechowywania -25°C + 85°C

Wytrzymatos¢ elektryczna izolacji

- sie¢ — wyjscia 5300V DC

- sie¢ — obudowa 2100V DC

- wyj$cie — obudowa 500V DC
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2.8 Przycisk wyjscia awaryjnego

Przycisk wyjscia awaryjnego (typu "Zbij szybke"), wymaga puszki

AWARYJNE

DMN787G i szybki DM711,zielony OTWIERANIE

DRZWI

Przycisk wyjscia awaryjnego (typu ''Zbij szybke''),zielony

DMN700G jest zielonym przyciskiem wyj$cia awaryjnego PWA
(typu "zbij szybke"), przeznaczonym do montazu nasciennego.
Posiada jednosekcyjny przelacznik bi-stabilny z podiaczeniami
NO/NC. Urzadzenie dostarczane jest z szybkg EN54 i kluczykiem
testowym.

Do montazu podtynkowego wymagane jest uzycie dodatkowo DM788G lub DMN787G.

Specyfikacja

Mocowanie kabli:: 0.5 - 2.5 mm?
Obciazalnos$¢ styku: 2A @ 30 VDC
Parametry mechaniczne::

Material obudowy: PC/ABS

Masa: 110g

Kolor: Zielony

'Warunki Srodowiskowe:

Temperatura pracy: od -10°C do +55°C
Temperatura skladowania: |od -10°C do +55°C
'Wilgotnos¢ bez kondensacji::0-95%

Kategoria klimat.: 1P24D

2.9 Puszka natynkowa
Puszka natynkowa do przycisku wyjs$cia awaryjnego, zielona z kotkiem uziemiajagcym
DMN787G jest puszka do montazu natynkowego dla recznych przyciskéw wyjscia

awaryjnego z serii DMN700.
DMN787G ma kolor zielony i ma jeden terminal podtaczeniowy.

Specyfikacja
Material obudowy: samogasnacy Noryl SE100
Kolor: Zielony

Zakres temperatur pracy:: [od -40° do +85°C
Maks. wilgotnos$¢ wzgledna::90% RV
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2.10 Szybka do przycisku wyjscia awaryjnego
Szybka do przycisku wyjscia awaryjnego (z symbolem)

2.11 Przycisk wyjscia

2.12 Szlaban elektromechaniczny 24V

Samoblokujacy sitownik elektromechaniczny. Obudowa z ocynkowanej i lakierowanej
stali RAL 2004. Posiada wbudowang centralg sterujaca z jednokanatlowym dekoderem
radiowym oraz sprezyny wywazajace rami¢. Sterowanie radiowe realizowane poprzez karte
czestotliwosci. Minimalny czas otwarcia 2s. Praca intensywna.

2.13 Podpora stala pod ramie¢

Podpora stata do szlabanow. Wymagana do ramion o dtugosci powyzej 4 m.
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