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INNOWACYJNE CENTRUM PATOLOGII | TERAPII ZWIERZAT W LUBLINIE

INSTALACJE Teletechniczne dla budynku 2
PROJEKT BUDOWLANY
OPIS

A ITE
KACZMARCZYK

1 DANE OGOLNE PROJEKTU

1.1 Nazwa inwestycji

Inwestycja nosi nazgv
“Innowacyjne Centrum Patologii i Terapii ZwigtzJniwersytetu Przyrodniczego w
Lublinie”

1.2 Inwestor

Inwestorem jest Uniwersytet Przyrodniczy w Lublinié Akademicka 13, 20-950
Lublin.

1.3 Lokalizacja inwestycji
Inwestycja jest zlokalizowana na dziatce nr 4/8, 411 przy ul. Gdbokiej 30 w Lublinie.

1.4 Data wykonania projektu
Projekt zostat wykonany w styczniu 2012 r.

2 NAZWA OPRACOWANIA

Specyfikacja techniczna wykonania i odbioru robét
— Automatyka i Sterowanie dla Budynku 2, dla zadam
Budowa Centrum Innowacyjnego Patologii i Terapii Zwerzat Uniwersytetu
Przyrodniczego w Lublinie
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ST Czs¢ ogolna
3 WSTEP

3.1 Przedmiot Specyfikacji Technicznej (STWIOR)

Przedmiotem niniejsze] STWIOR jestitomatyka i Sterowanie dla Budynkuzgodnie z

zamierzeniem budowlanynBlJDOWA CENTRUM INNOWACYJNEGO PATOLOGII |
TERAPII ZWIERZ AT UNIWERSYTETU PRZYRODNICZEGO W LUBLINIE”

3.2 Zakres stosowania STWIOR.

Specyfikacja techniczna jest stosowana jako dokturperetargowy i kontraktowy przy
zlecaniu realizacji robot wymienionych w punkcié.l.

3.3 Zakres rob6t olgfych STWIOR.

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyczasad prowadzenia roboét
zwigzanych z,BUDOWA CENTRUM INNOWACYJNEGO PATOLOGII | TERAPII
ZWIERZ AT UNIWERSYTETU PRZYRODNICZEGO W LUBLINIE” w zakresie projektu
wykonawczeg@®AUTOMATYKA | STEROWANIE DLA BUDYNKU 2

3.4 Okreslenia podstawowe i definicje.

Wszystkie okrélenia i nazwy dyte w niniejszej specyfikacji gs zgodne Iub
rownowane z:
Polskimi Normami wprowadzonymi do obawkowego stosowania Rozpgdzeniem
MSWIA z dnia 04.03.1999 r. (Dz. U. Nr 22 poz. 2@ przypadku ich braku z normami
branzowymi, obowgzujagcymi przepisami, normami i instrukcjami.
Nie wyszczegolnienie jakichkolwiek obaoyzujacych aktow prawnych nie zwalnia
wykonawcy od ich stosowania.

Uzyte w STWIOR wymienione pomej okre&lenia naley rozumie€ w kazdym przypadku
nastpujaco:

Definicje pojeé:

roboty budowlane - wszystkie prace budowlane zmwane z wykonaniem przedmiotu
zamowienia zgodnie z zatwierdzpdokumentagj projektowy

wykonawca -osoba wykonujca roboty budowlane

wykonanie - wszystkie dziatania przeprowadzane w celu wykamaolbot

dokumentacja budowy - nalezy przez to rozumie pozwolenie na budogv(jesli jest
wymagane) wraz z zgdzonym projektem budowlanym, protokét odbiorun&owego,
rysunki i opisy staace realizacji obiektu

dokumentacja powykonawcza - naleey przez to rozumie dokumentag budowy

z naniesionymi zmianami dokonanymi w toku wykonyvaaiobot

materialy - wszelkie tworzywa nieziiine do wykonania rob6t, zgodnie z dokumentac;j
projektowy i Specyfikacy Techniczi, zaakceptowane przez Inspektora Nadzoru. Materiaty
uzyte do wykonania rob6t powinny byiowe i petnowarteciowe, za wyjtkiem materiatow
w pozycjach przedmiaru robot, ktéremzewidziane do ponownego monia
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aprobata techniczna - dokument potwierdzggy pozytywrny ocerg techniczig wyrobu
stwierdzagca jego przydatn& do stosowania w warunkach, wydany przez jedrostk
upowaniong do udzielania aprobat technicznych, spis jednoaf@kbugcych zestawiony
jest w Rozporzdzeniu Ministra Gospodarki Przestrzennej i Budowmécz dnia 19 grudnia
1994r. w sprawach aprobat i kryteriow technicznychyczcych wyrobow budowlanych
(Dz.U. nr 10 z dnia 8 lutego 1995 r., poz.48, rpz.2

certyfikat na znak bezpieczéstwa - dokument wykazuagy, ze wyréb spetnia wymagania
dotyczce bezpieczestwa, ustalone w PN, wprowadzonych do okakowego stosowania
i/lub wiasciwych przepisow prawnych, w odniesieniu do wyrobdapuszczonych do
obrotu i stosowania w budownictwie (zgodnie z Ustazvdnia 7 lipca 1994r Prawo
Budowlane z pgn. zm.), wymaganiaasszersze i certyfikat wykazujee zapewniono
zgodnd¢ danego wyrobu z kryteriami technicznymi atomymi na podstawie PN, aprobat
technicznych i wiéciwych przepisow i dokumentéw technicznych, w Razpdzeniu
Ministra Gospodarki Przestrzennej i budownictwanzadl9 grudnia 1994 (Dz. U. nr 10
z dnia 8 lutego 1995r poz.48 rozdz.6 ) podano zakmasady i tryb opracowania
I zatwierdzania kryteriow technicznych

certyfikat zgodnosci - dokument wydany zgodnie z zasadami system ceaigyfik
wykazupcy, ze zapewniono odpowiedni stopieaufania, 2 nalezycie zidentyfikowano
wyrob; jest zgodny z okéng nornmy lub innymi dokumentami, normatywami odniesieniu
do wyrobow dopuszczonych do obrotu i stosowaniaudolwnictwie (zgodnie z Ustawa
zdnia 7 lipca 1004r Prawo budowlane, art.10); it zgodndci wykazuje, ze
zapewniono zgodrio wyrobu z PN lub aprobattechniczg (w wypadku wyrobow, dla
ktorych nie ustalono PN)

dziennik budowy - nalezy przez to rozumie dziennik wydany przez wdaiwy organ
zgodnie z obowizujagcymi przepisami, stanowdy urzdowy dokument przebiegu robot
budowlanych oraz zdarae okolicznaci zachodzcych w czasie wykonywania robot
Inspektor Nadzoru - osoba powotana przez Zamaw@@go do dziatania jako Inspektor
Nadzoru inwestorskiego przy realizacji robot

kierownik budowy - osoba wyznaczona przez Wykongwombo6t, upowaniona do
kierowania robotami i do wygbowania w jego imieniu w sprawach realizacji robot,
posiadajca uprawnienia budowlane w zakresie niggtym do kierowania robotami,
ponoszaca ustawow odpowiedzialnéé za prowadzenie budowy

projektant - nalezry przez to rozumie uprawniom osole prawry lub fizyczry bedacs
autorem dokumentaciji projektowej

polecenie Inspektora Nadzoru -wszelkie polecenia przekazane Wykonawcy przez
Inspektora Nadzoru, w formie pisemnej, dogamz sposobu realizacji robét lub innych
spraw zwgzanych z prowadzeniem budowy

3.5 0Ogblne wymagania dotygee robot.

Wykonawca jest odpowiedzialny za prowadzenie ratgidnie z umow i $ciste
przestrzeganie przytego harmonogramu (terminu) robot oraz za §akmastosowanych
materiatow i prawidtow& wykonywanych roboét. Bdzie odpowiedzialny rownie za
ochrore rob6t, za wszelkie materiaty i widzenia aywane do robét od daty ich rozpeca
do daty odbioru kécowego.

Decyzje Zamawiacego dotycgce akceptacji lub odrzucenia materiatow
i elementéw robot dilg oparte na wymaganiach sformutowanych w umowie udwntacji
projektowe] i Specyfikacji Technicznej, a #&k w normach i wytycznych wykonania
I odbioru robot.
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3.5.1 Przekazanie terenu budowy.

Zamawiajcy w terminie okrélonym w dokumentach umowy zawartej
z Wykonawe@ przekae teren budowy wraz ze wszystkimi wymaganymi: uzgeaami
prawnymi i decyzjami administracyjnymi, dziennikdmwy, uzgodniog w umowie ilag¢
egzemplarzy dokumentacji projektowej oraz komple¢&fikacji Technicznej Wykonania
i Odbioru Robat. Informacje te winny bydnotowane w ,Protokole wprowadzenia na plac
budowy”.

3.5.2 Zgodna¢ robot z dokumentagijprojektows i Specyfikacy Technicza.

Dokumentacja projektowa, STWIOR oraz dodatkowe dudwoty przekazane przez
Inspektora Nadzoru Wykonawcy stangwezes¢ umowy, a wymagania lub materiaty
wyszczegolnione w cliby jednym z nich $ obowhzujace dla Wykonawcy tak jakby
zawarte byty w catej dokumentacji.

Wykonawca jest odpowiedzialny za jdkoprac i ich zgodn& z dokumentagj
projektows oraz Specyfikagj Techniczi. J&li jednak w czasie realizacji rob6t oteask,
ze dokumentacja projektowa dostarczona przez Zanmgego wymaga uzupeinie
Wykonawca niezwitocznie powiadomi o tym fakcie Ingpea Nadzoru inwestorskiego,
celem powiadomienia projektanta paettego nadzér autorski i padja dalszych
stosownych dziafa zmierzajcych do kontynuacji prac. W przypadku, gdy dostanez
materiaty lub wykonane roboty nieedy zgodne z dokumentagjprojektowy lub
Specyfikacg Techniczig i majg wptyw na jakd¢ elementow budowli, to takie materiaty
zostan zasgpione prawidtowymi, a elementy budowli rozebraneykonane ponownie na
koszt Wykonawcy.

Wykonawca nie mie wykorzystywa bledow lub opuszcze w dokumentach
umowy, a o ich wykryciu winien natychmiast powiadénZamawiagcego na etapie
przygotowania oferty lub Inspektora Nadzoru podceg&onawstwa robot, ktdrzychla
odpowiedzialni za dokonanie odpowiednich zmianprawek.

Zakres prac przedstawiono w dokumentacji projekjd®wV pn:
»Automatyka i Sterowanie dla Budynku 2
Wykonawca w ramach ceny za wykonanie robot, po @egeniu prac winien opracowa
I przekazéa Zamawiagcemu dokumentagjpowykonawcz catasci wykonanych robot.

3.5.3 Zabezpieczenie terenu budowy.

Wykonawca bdzie odpowiedzialny za ochrernterenu budowy oraz wszystkich
materiatow i elementow wypogania wytych do realizacji robot od chwili rozpoga do
ostatecznego odbioru robo6t. W szczegétnoutrzyma warunki bezpiecastwa pracy
i pobytu 0oséb wykonggych czynnéci zwigzane z budow i nienaruszaln& ich mienia
stuzacego do pracy, a tak zabezpieczy teren budowy przed dpstn 0soOb
nieupowanionych.

3.5.4 Ochronarodowiska w czasie wykonywania robot.

Wykonawca ma obowrzek zna i stosowé w czasie prowadzenia robot wszelkie
przepisy dotyczce ochronyrodowiska naturalnego.

W okresie trwania budowy i wykonywania robot wykaeniowych Wykonawca
bedzie podejmowat wszelkie konieczne kroki gea na celu stosowaniegsilo przepisow
i norm dotycacych ochronysrodowiska na terenie i wokét terenu budowy oragzzie
unikat uszkodzeé lub uchzliwosci dla osob lub wlasrsai spotecznej, a wynikagych ze
skazenia, hatasu lub innych przyczyn powstatych w ¢@stvie jego sposobu dziata
str. 8



Stosujc sk do tych wymaga Wykonawca bdzie miat szczegolny wptyw na:
* lokalizacg baz, warsztatow, magazynow i sktadowisk,
* srodki ostranosci | zabezpieczenia przed :
- zanieczyszczeniem zbiornikowi ciekow wodnych pyita lub substancjami
toksycznymi,
- zanieczyszczepowietrza pytami i gazami,
- mazliwoscig powstania pzaru.

3.5.5 Ochrona przeciwp@rowa.

Wykonawca przestrzegg przepisOw przeciwparowych lgdzie utrzymywa
sprawny sprg przeciwpagarowy wymagany przez odpowiednie przepisy na tereni
budowy. Materiaty fatwopalne ¢da skltadowane w sposéb zgodny z odpowiednimi
przepisami i zabezpieczone przed dpstn 0sob trzecich.

Wykonawca bdzie odpowiedzialny za wszelkie straty spowodowagmzarem
wywotanym jako rezultat realizacji robo6t lub przsarsonel Wykonawcy.

3.5.6 Ochrona wtasngi publicznej i prywatnej.

Wykonawca ponosi odpowiedziakio wobec Zamawiagcego i oséb trzecich za
szkody powstate w trakcie realizacji umowy. Wskazgst posiadanie przez Wykonawc
polisy odpowiedzialngci cywilnej OC na prowadzendziatalngciag gospodarcg, celem
mozliwosci pokrycia ewentualnych szkéd wyniktych wskutekwadzonej budowy.

3.5.7 Bezpieczéstwo i higiena pracy.

Podczas realizacji rob6t wykonawcacdrie przestrzedga przepisébw i norm
dotyczcych bezpiecaestwa i higieny pracy. W szczegoko Wykonawca ma obowzek
zadb&, aby personel nie wykonywat pracy w warunkach ergiecznych, szkodliwych dla
zdrowia oraz nie spetniggych odpowiednich wymagasanitarnych. Wykonawca zapewni
i bedzie utrzymywal wszelkie ugezenia zabezpieczgje, socjalne oraz spiz
I odpowiedni odziez dla ochronyzycia i zdrowia 0séb zatrudnionych na budowie.

Uznaje s¢, ze wszelkie koszty zwrane z wypetnieniem wymafyeokreslonych
powyzej nie podlegaj odrebnej zaptacie isuwzgkdnione w cenie umownej.

3.5.8 Stosowanie gido prawa i innych przepisow.

Wykonawca zobowgzany jest zn@ wszystkie przepisy wydane przez organy

administracji pastwowej i samorgdowej, ktore § w jakikolwiek sposob zwgzane

z robotami i lgdzie w pelni odpowiedzialny za przestrzeganie tgcdw, norm, przepisow

I wytycznych podczas prowadzenia robot. Wykonawcedzie przestrzega praw
patentowych i bdzie w peini odpowiedzialny za wypetnienie wszdikiovymaga
prawnych odnénie wykorzystania opatentowanych aoizen lub metod i w sposob gty
bedzie informow& Inspektora Nadzoru o swoich dziataniach, przedsige stosowne
dokumenty.
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3.6 Nazwy i kody robét budowlanych wg Wspdlnego Stovendamowi@.

48800000-6 Systemy i serwery informacyjne

48000000-8 Pakiety oprogramowania i systemy informatyczne
48100000-9 Przemystowe specyficzne pakiety oprogramowania
45310000-3 Roboty instalacyjne elektryczne

45314300-4 Instalowanie infrastruktury okablowania
48151000-1 Komputerowy system sterujgcy

4 MATERIALY

4.1 Rodzaje projektowanych materiatéw i gadzen.

Zestawienie koniecznych do wbudowania materialtbwarzgdzen wraz z ich
szczegoOtow charakterystyk zawarto w rozdziale Il pn. Szczegodtowa Specyfiiac
Techniczna.

4.2 7Zrédta uzyskiwania materiatow i udzen.

Wykonawca jest zobowkany do pozyskania materiatdw zgodnie ze Specyjtikac
Technicza oraz ponosi odpowiedzials® za spetnienie wymaga ilosciowych
i jakosciowych materiatéw z jakiegokolwiekddta.

4.3 Kontrola materiatow i urgdzen.

Zamawiajcy maze okresowo kontrolowa dostarczane na budewmateriaty
I urzadzenia,zeby sprawd# czy s one zgodne z wymaganiami Specyfikacji Techniczne,;.

4.4 Atesty materiatow i urgdzen.

W przypadku materiatdw, dla ktérych wymagageatesty, kada partia dostarczona
na budow musi posiadaatest okrélajgcy w sposob jednoznaczny jej cechy. Zamaytiaj
dopuszcza do aycia tylko materialy posiadaje atest producenta stwierdgaj petry
zgodnad¢ tych materiatbw z warunkami podanymi w Szczegodjov&pecyfikacii
Technicznej.

4.5 Materialy nie odpowiadage wymaganiom umowy.

Materialy niezgodne ze SzczegopwSpecyfikacgg Techniczg musz by
niezwitocznie usumrie przez Wykonawge z placu budowy. Kaly rodzaj robot
wykonywanych z gyciem materiatow, ktore nie spetnjayymaga, bedzie wykonany na
wiasne ryzyko Wykonawcy.
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4.6 Przechowywanie i sktadowanie materiatow igazen.

Wykonawca jest zobowzany zapewrdi, zeby materiaty i urgdzenia tymczasowo
sktadowane na budowie, byty zabezpieczone przeldodgeniem. Musi utrzymywaich
jakos¢ i wkasndaci w takim stanie jaki jest wymagany w chwili wbwdania lub montau.
Tymczasowe tereny przeznaczone do skladowania iadéier i urzdzen bedg
zlokalizowane w oltbie placu budowy.

4.7 Stosowanie materiatdw zamiennych (réwnamgah).

Jeli Wykonawca zamierzaay¢ w jakims szczegolnym przypadku materiatow lub
urzadzen zamiennych (rownowaych), innych ni przewidzianych w projekcie lub
Specyfikacji Technicznej, lecz o wtawosciach nie gorszych od zaprojektowanych,
poinformuje o takim zamiarze Zamawjeggo przed ich ayciem, oraz przedstawi
stosowne atesty i certyfikaty potwierdgag ich zgodn& z brarkowymi przepisami
szczegotowymi.

5 SPRZET

Na placu budowy powinien byuzywany tylko sprzt w pelni sprawny nie
zagraajacy zdrowiu lubzyciu oséb znajducych s¢ na terenie budowy.

Wykonawca jest zobowtany do uywania jedynie takiego spgiti, ktory nie
spowoduje niekorzystnego wptywu na jakovykonywanych robét, zarbwno w miejscu
tych robot, jak teé przy wykonywaniu czynn@i pomocniczych oraz w czasie transportu,
zaladunku i wyladunku materiatéw, sptz itp. Sprzt powinien by zgodny z ofet
Wykonawcy oraz dostosowany do charakteru prag,lizaba i wydajné¢ sprztu musi
gwarantowa przeprowadzenie robot, zgodnie z zasadami stdmgmi w dokumentacji
projektowej i Specyfikacji Technicznej, w terminmalizacji przewidzianym umayyv

Sprzt bedacy wiasndcia Wykonawcy lub wynajty przez Wykonawg do
wykonania robot ma léyutrzymywany w dobrym stanie i gotowsd do pracy, oraz duzie
spetniat normy ochrongrodowiska i przepisy dotygze jego uytkowania. Wykonawca
dostarczy Inspektorowi Nadzoru kopie dokumentow wpertdzagcych dopuszczenie
sprztu do wytkowania tam, gdzie jest to wymaganegsirymi przepisami.

Sprzt uzywany przez Wykonawc powinien uzysk& akceptag Inspektora
Nadzoru. Jakikolwiek spet, maszyny, urgdzenia i nargdzia nie gwarantgge zachowania
warunkow umowy, zostamrzez Inspektora Nadzoru zdyskwalifikowane i nipuiszczone
do robdt.

6 TRANSPORT

Wykonawca jest zobowtany do stosowania jedynie takiéhodkow transportu,
ktore nie wplyla niekorzystnie na bezpiearwo personelu jaké wykonywanych robot
oraz wiaciwosci przewaonych materiatdw. Liczbarodkow transportu dulzie zapewnia
prowadzenie robot zgodnie z zasadami fdkreymi w dokumentacji projektowej,
Specyfikacji Technicznej i wskazaniach Inspektoradkbru w terminie przewidzianym
w umowie.

Wykonawca bdzie usuwa na bigagco na wilasny koszt wszelkie ewentualne
zanieczyszczenia spowodowane jego pojazdami naadnogublicznych oraz dojazdach na
teren budowy.
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7 WYKONANIE ROBOT

7.1 Wymagania ogolne

Roboty naley wykona& zgodnie z normami i przepisami budowy, bezpiéstga
I higieny pracy.

Wykonawca jest odpowiedzialny za prowadzenie ratgidnie z umow oraz za
prawidiowg jakos¢ zastosowanych materiatow i wykonywanych robot. @wdpda za
dokiadne wytyczenie w terenie wszystkich elementéobot zgodnie z podanymi
wymiarami 1 rzdnymi okréglonymi w dokumentacji projektowej. Nagistwa
jakiegokolwiek b¢du spowodowanego przez Wykonawe wykonywaniu robot zostan
poprawione przez niego na wiasny koszt, zatkyem kiedy dany bid okaze st skutkiem
btedu zawartego w danych dostarczonych przez Zamawegp.

Ewentualne decyzje Inspektora Nadzoru daigez akceptacji lub odrzucenia
materiatdow i elementow robot ety oparte na wymaganiach sformutowanych
w dokumentach umowy, dokumentacji projektowej, $fikacji Techniczne], a tale
normach i wytycznych. Polecenia Inspektora Nadzdoiyczce realizacji robot d¢ia
wykonywane przez Wykonawmie p&niej niz w czasie przez niego wyznaczonym, pod
grozba wstrzymania robot. Skutki finansowe z tytutu wgtrmnia robot w takiej sytuacii
ponosi Wykonawca.

8 KONTROLA JAKO SCI ROBOT

8.1 Zasady kontroli jakéci robot

Wykonawca jest odpowiedzialny za pghikontrok jakosci robdt i stosowanych
materiatdbw. Wykonawca colzie przeprowadza kontrok materiatbw oraz robot
z czstotliwosciag zapewniajca stwierdzenieze roboty wykonano zgodnie z wymaganiami
dokumentacji projektowej i Specyfikacji Technicznej

8.2 Kontrole midzyoperacyjne.

Kontrole medzyoperacyjne obejmaiprawidtowaé wykonania:
« sprawdzenie prawidtovéai wykonania robot zanikggych w terenie,
» sposobu, iléci i prawidtowaci zamontowanych elementow,

8.3 Badania prowadzone przez Inspektora Nadzoru.

Inspektor Nadzoru m® w dowolnym momencie ocekiazzgodndé materiatow
i robot z wymaganiami dokumentaciji projektowej eSpfikacji Technicznej.

8.4 Certyfikaty i deklaracje.

Inspektor Nadzoru me dopyci¢ do wycia tylko te wyroby i materiaty ktére:

» posiadaj certyfikat na znak bezpiearwa wykazujcy, ze zapewniono zgodsé
z kryteriami  technicznymi okéonymi na podstawie Polskich Norm i aprobat
technicznych,

» posiadaj deklaragg zgodndci lub certyfikat zgodné&ci z Polsk Normyg lub aprobag
techniczn, w przypadku wyrobéw , dla ktorych nie ustanowidPaskiej Normy, jeel
nie g objete certyfikacy okreslong w pt. 1 i ktére spetnigj wymogi dokumentacji
projektowej i Specyfikacji Technicznej.
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W przypadku materiatow, dla ktorych ww. dokumengywsymagane prze Specyfikac]
Techniczn, kazda ich partia dostarczona do robGidbie posiada te dokumenty,
okreslajagce w sposéb jednoznaczny jej cechy. Jakiekolwiekterady, ktére nie
spetiajcych wymogow bda odrzucone.

8.5 Dokumenty budowy.

1) Dziennik budowy.

Dziennik budowy jest obowzujgcym dokumentem budowy prowadzonym przez
kierownictwo budowy na bigco, zaréwno dla potrzeb Zamawieggo jak i Wykonawcy w
okresie od chwili formalnego przekazania wykonavptgcu budowy a do zakaczenia
rob6t. Wykonawca jest odpowiedzialny za prowadzedmennika budowy zgodnie
z zobowgzujacymi przepisami (Rozpogdzenie Ministra Infrastruktury z dn. 19.11.01).
Zapisy do dziennika budowyetla czynione na bigco i powinny odzwierciediapostp
roboét, stan bezpieciastwa ludzi oraz stan techniczny obiektu i wszyskaestie zwgzane
z zargdzaniem budow. Kazdy zapis powinien zawieégego da¢, nazwisko i stanowisko
oraz podpis osoby, ktora go dokonuje. Wszystkie iszappowinny by czytelne
I dokonywane w porgdku chronologicznym jeden po drugim, w sposob uigiwiajacy
wprowadzanie pgniejszych dopiskow.

Protokoty i inne dokumenty zmizane do dziennika budowy powinny ¢by
przejrzycie numerowane, oznaczane i datowane przez zarowghonawe jak
| zarzzdzapcego realizagjumowy.
W szczegolngéci w dzienniku budowy powinny lgyzapisywane nagpujace informacije:

. data przejcia przez wykonawgplacu budowy;

. dzien dostarczenia dokumentacji projektowej przez zarapoggo;

. daty rozpoczcia i zakaczenia realizacji poszczegolnych elementéw robot;

. postp robot, problemy i przeszkody napotkane podczalizexiji robot;

. daty, przyczyny i okresy trwania wszystkich api@n lub przerw w robotach

. komentarze i instrukcje zagdzapcego realizagjumowy;

. daty, okresy trwania i uzasadnienie jakiegokolwislkvieszenia realizacji robot

z polecenia Inspektora Nadzoru inwestorskiego,
daty zgtoszenia rob6t do griowych i kaxcowych odbioréw oraz przagia,
odrzucenia lub wykonania rob6t zamiennych;
. wyjasnienia, komentarze i sugestie wykonawcy;
. warunki pogodowe i temperatura otoczenia w okres@izacji robot majce
wplyw na czasowe ich ograniczenia lub spetnieniaczegolnych wymaga
wynikajgcych z warunkéw klimatycznych;

. dane na temat prac geodezyjnych wykonanych przedrakcie realizacji robét,
szczegOlnie w odniesieniu do wytyczania obiektoverenie;

. dane na temat sposobu zapewnienia bezpistma i ochrony zdrowia na
budowie;

. dane na temat jakoi materiatow,

. wyniki poszczegolnych bada okregleniem przez kogo zostaty przeprowadzone;

. inne istotne informacje o peglie robaot.

Wszystkie wyjanienia, komentarze lub propozycje wpisane do dzkenbudowy
przez Wykonawe powinny by na biegaco przedstawiane do wiado#oo i akceptacii
Inspektorowi Nadzoru inwestorskiego.

Wszystkie decyzje Inspektora Nadzoru inwestorskiegpisane do dziennika
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budowy, musz by¢ podpisane przez przedstawiciela Wykonawcy, ktérglfceptuje lub si
do nich odnosi. Wpis projektanta do dziennika buglabliguje Inspektora Nadzoru do
ustosunkowania i Projektant nie gdac strorm umowy nie ma uprawniedo wydawania
polecé Wykonawcy robot.

2) Atesty materiatow.
Atesty materiatOw, orzeczenia o j@&ko materiatow kda gromadzone w formie
uzgodnionej z Inspektorem Nadzoru. Dokumenty tamstdy zahczniki do odbioru robot.
Winny by udosgpnione na kadezyczenie Inspektora Nadzoru.

3) Pozostate dokumenty budowy.

Do dokumentow budowy zaliczacsidwniez:
pozwolenie na budoyy
protokét przekazania placu budowy,
protokoty odbioru,
protokoty z narad i ustate
harmonogram realizacji robot
korespondengjna budowie.

4) Przechowywanie dokumentéw budowy, wymiana koregmdencji.
Wszystkie dokumenty w trakcie prac budowydd{p przechowywane na terenie
budowy w miejscu odpowiednio zabezpieczonym. Zagiai ktoregokolwiek
z dokumentow budowy spowoduje jego natychmiastowedtwarzenie w formie
przewidzianej prawem.
Wszelkie dokumenty budowyetls dostpne dla Inspektora Nadzoru i przedstawione
do wghdu nazyczenie Zamawiagego.

9 OBMIAR ROBOT

Obmiar robot bdzie okrgla¢ faktyczny zakres wykonywanych robot, zgodnie
z dokumentag] projektows, Specyfikacg Technicza, w jednostkach ustalonych
w kosztorysie. Obmiaru robét dokonuje Wykonawca pisemnym powiadomieniu
Inspektora Nadzoru o zakresie obmierzanych robgiinie obmiaru, co najmniej na 3 dni
przed tym terminem. Wyniki obmiaru winny dbyapisane w postaci protokotu dwowego
wykonanych prac.

Jakikolwiek bhd Ilub przeoczenie (opuszczenie) w sdb rob6ét podanych
w kosztorysie ofertowym lub gdzie indziej w Spekgiiji Technicznej nie zwalnia
Wykonawcy od obowizku ukaiczenia robét. Ridne dane zostgrmpoprawione wg ustabe
Inspektora Nadzoru nadonie.

10 ODBIOR ROBOT

10.1Rodzaje odbioréw robot.

W zalencsci od ustalé Specyfikacji Technicznej i warunkow zawartej umowy
roboty podlegaj nastpujacym odbiorom:

. odbiorowi rob6t zanikagych lub ulegajcych zakryciu,
. odbiorowi czs$ciowemu,
. odbiorowi ostatecznemu (koowemu),
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. odbiorowi pogwarancyjnemu.

10.2Odbiér roboét zanikagych i ulegagcych zakryciu.

Odbior robot zanikagych i ulegajcych zakryciu polega na finalnej oceniesdb
i jakosci wykonywanych robot, ktére w dalszym procesidizeaji ulegra zakryciu.

Odbiér kzdzie dokonany w czasie urdoviajagcym wykonanie ewentualnych korekt
I poprawek bez hamowania ogoélnego ppsat robot. Gotow&t danej czsci robot do
odbioru zgtasza Wykonawca wpisem do dziennika bydow jednoczesnym
powiadomieniem Inspektora Nadzoru. Odbi@diie przeprowadzony niezwitocznie, nie
poézniej jednak nt w ciggu 3 dni od daty zgtoszenia wpisem do dziennikaolawyd
I powiadomienia o tym fakcie Inspektora Nadzoru.

Jaka¢ i ilos¢ robo6t ulegajcych zakryciu ocenia Inspektor Nadzoru w oparciu
0 przeprowadzone pomiary, w konfrontacji z dokuraept projektowg, STWIOR
I uprzednimi ustaleniami.

W przypadku stwierdzenia odchyle od przygtych wymaga 1 innych
wczesniejszych ustalg Inspektor Nadzoru ustala zakres robdt poprawkdwyab
podejmuje decyzje dotygze zmian i korekt. W wyikowych przypadkach podejmuje
decyzp dokonania potcen.

10.3 Odbiér czsciowy.

Odbiér czsciowy polega na ocenie Hoi i jakosci wykonanych cgsci robot.
Odbioru czsciowego robot dokonuje giwg zasad jak przy odbiorze ostatecznym robat.
Odbioru robot dokonuje Inspektor Nadzoru.

10.4 Odbiér ostateczny (kaowy)

10.4.1Zasady odbioru ostatecznego robot

Odbior ostateczny polega na formalnej ocenie raestggo wykonania robot
w odniesieniu do zakresu ($lc) oraz jakdci. Catkowite zakaczenie robot oraz gotowe
do odbioru ostatecznego stwierdzi Wykonawca wpisgondziennika budowy. Odbior
ostateczny robot nagii w terminie ustalonym w dokumentach umowy diczod dnia
potwierdzenia przez Inspektora Nadzoru Zaizenia robot przgcia dokumentéw
o ktérych mowa w pt. 8.4.2

Odbioru ostatecznego rob6t dokona Zamayeiajw obecnéci inspektora. Komisja
odbierajca roboty dokona ich oceny jaaowe]j na podstawie przedionych
dokumentow, ocenie wizualnej oraz zgoflrio robét z dokumentagj projektowg
i Specyfikacy Techniczg. W toku odbioru ostatecznego robot, komisja zapozi
z realizacy ustalé przyjetych w trakcie odbioréw robot zanilkaych i ulegaicych
zakryciu oraz odbioréw e#Zciowych, zwlaszcza w zakresie wykonania robot
uzupetniagcych i poprawkowych.

W przypadku stwierdzenia przez komiste jakag¢ wykonanych robét nieznacznie
odbiega od wymagane] dokumentacjprojektows i Specyfikacg Techniczn
z uwzgkdnieniem tolerancji i nie ma wkszego wptywu na cechy eksploatacyjne obiektu,
komisja oceni pomniejszgn wartgs¢ wykonanych robdét w stosunku do wyméga
przyjetych w dokumentach umowy.
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10.4.2Dokumenty do odbioru ostatecznegor{&owego).

Podstawowym dokumentem jest protokét odbioru osttego robot, spogdzony
wg wzoru ustalonego przez Zamawieggo. Do odbioru ostatecznego Wykonawca
zobowpzany jest przygotowanastpujace dokumenty:

e dokumentagj powykonawcg wraz z wynikami pomiaréw tj. dokumentacbudowy
Z naniesionymi zmianami dokonanymi w toku wykonyiaaiobat,

» dziennik budowy i ksizki obmiaréw (oryginaty),

« aprobaty techniczne,

» deklaracje zgodrigi lub certyfikaty zgodngi wbudowanych materiatow, certyfikaty na
znak bezpieczestwa zgodne ze Specyfikgcjechniczig i programem zabezpieczenia
jakasci,

* inwentaryzacgj powykonawcg robot i sieci,

 kopie dokumentacji powykonawczej powstatlej w wyniku imiggyzacji
powykonawczej,

» sprawozdanie techniczne, ktére powinno zawiera
1. zakres i lokalizagj wykonywanych robot,

2. wykaz wprowadzonych zmian w stosunku do dokumenpojektowej przekazanej
przez Zamawiagcego,

3. uwagi dotyczce warunkow realizacji robat,

4. dak rozpoczcia i zakaczenia robét.

Wszystkie zarzdzone przez komigjroboty poprawkowe lub uzupetnaap keda
zestawione wg wzoru ustalonego przez Zamaeego. Termin wykonania robot
poprawkowych i robét uzupetnigjych wyznaczy komisja.

10.50dbiér pogwarancyjny

Fakt dokonania odbioru pogwarancyjnego winiert gwarty w umowie. Odbiér
pogwarancyjny poledgabedzie na ocenie wykonanych robo6t zmanych z usugtiem wad,
ktore ujawni sie w okresie gwarancyjnym ickojmi. Proponuje si jego dokonanie na
podstawie oceny wizualnej z uwzdhieniem zasad opisanych w punkcie 8.4 "Odbiér
ostateczny (kacowy)". Po komisyjnym odbiorze robo6t po uptywie eku gwarancyjnego
Zamawiajcy dokona zwolnienia ewentualnej kaucji gwarandgyjnea warunkach
okreslonych w umowie.

11 PODSTAWA PLATNO SCI

Zasady ptatngci za wykonanie robot winna okdla¢c umowa zawarta powulzy
Zamawiagcym a Wykonawsg.

12 PRZEPISY ZWI AZANE

Wykonawca zobowjizany jest znawszystkie obowjzujgce przepisy wydane przez
wladze pastwowe i lokalne oraz inne regulacje prawne i wyhe, ktore s w jakikolwiek
sposob zwjgzane z robotami idalzie w peini odpowiedzialny za przestrzeganie tgedut
podczas prowadzenia robat.
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ST2/7/1  Sterowniki i moduty systemu BMS
1.1 Modut CPU sterownika

Zakres zgodndci z norma PN16484-5 2011 Automatyka budynkowa i systemy
sterowania -- Cz$¢ 5 Protokot transmisji danych:

profil urzadzenia B-BC (BACnet Building Controller)

obstuga znormalizowanego bloku DS-COV-A (Data SigrCOV-A),

obstuga znormalizowanego bloku DS-COV-B (Data Sitr€OV-B),

obstuga znormalizowanego bloku DS-COVP-A (Data Biga€COVP-A),

obstuga znormalizowanego bloku DS-COVP-B (Data BlgaCOVP-B),

obstuga znormalizowanego bloku DS-COVU-A (Data 8ttrCOV-Unsolicited-A),
obstuga znormalizowanego bloku DS-COVU-B (Data Blgp€OV-Unsolicited-B),
obstuga znormalizowanego bloku SCHED-I-B (Schedylimernal-B),

obstuga znormalizowanego bloku T-VMT-E-B (Trendiigpwing and Modifying
Trends-External-B),

obstuga znormalizowanego bloku NM-CE-B (Network Mgament-Connection
Establishment-B),

obstuga znormalizowanego bloku AE-N-A (Alarm anceBiNotification-A),
obstuga znormalizowanego bloku AE-N-E-B (Alarm d&hdent-Notification
External-B),

obstuga znormalizowanego bloku AE-ESUM-B (Alarm @&hant-Enrollment
Summary-B),

obstuga znormalizowanego bloku DM-DOB-A (Device Mgament-Dynamic
Object Binding-A),

obstuga znormalizowanego bloku DM-TM-A (Device Mgaaent-Text Message-
A),

obstuga znormalizowanego bloku DM-TS-A (Device Mag&ment-
TimeSynchronization-A),

obstuga znormalizowanego bloku DM-OCD-B (Device gament-Object
Creation and Deletion-B).

Wiasciwosci:

swobodne programowanie algorytméw sterowaniaaylu tekstowym wysokiego
poziomu,

przechowywanie nieskompilowanej, automatycznie @ktawanej wersjzrodtowej
konfiguracji i zaprogramowanych algorytmow sterovaan

jednoczesna realizacja wielu algorytmoéw sterowaaiadzanych niezalaie z
poziomu BACnet,

komunikacja BACnet IP, BACnet Ethernet, BACnet MBS/ Modbus RTU (opcja),
szyna przyczeniowa dla minimum 64 modutéw wéjwy;jsc,

bezpdrednia (pear to pear) komunikacja z innymi sterdami,

port pameci zewretrznej SD/SDIO,

uaktualnianie oprogramowania wegtrznego (firmware) poprzez si®ACnet,
przetadowywanie konfiguracji i algorytmow sterowarnpoprzez sieBACnet, z
rozdzielczdciag do pojedynczego obiektu BACnet, bez zakidcaniaynanych
obiektow,
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- diody LED do sygnalizacji zasilania, skanu i staoutow Ethernet

Technologia:
- procesor ARM9 32-bitowy RISC 240 MHz
- pamig¢ SDRAM 32 MB
- pamk¢ Flash 64 MB
- gniazdo pamici zewrgtrznej SD/SDIO
- zegar czasu rzeczywistego
- awaryjne podtrzymanie zasilania pgoilioraz zegara

Porty komunikacyjne:
- 1 port Ethernet (10-BaseT/100-BaseT) BACnet IPCRAt Ethernet
- 1 port RS-485 (76800 bit/s) BACnet MS/TP
- 1 port USB Host

Skalowalnags¢:
- min. ilo$¢ wejsc/wyjs¢ na modutach jednego sterownika — nieaej niz 8
- max. ilgé¢ wejsé/wyjs¢ na modutach jednego sterownika — nie mnigj5ii2

Adresowanie:
- programowo poprzez sil8ACnet

Ztacza:
- listwy zaciskowe roziczne 2,5mm?2

Zasilanie:
- napkcie zasilania: 24 V AC/DC

Srodowisko pracy:
- temperatura 0-50°C,
- wilgotnos¢ 10-95% RH (bez kondensacji).

Montaz:
- na standardowej szynie DIN 35 mm

1.2 Moduty wejc/wyjs¢ sterownika

Wiasciwosci:
- automatyczna detekcja modutu przez sterownik,
- rozlgczalne pod napciem (Hot Swap),
- diody LED do sygnalizacji stanow k@ego wejcia/wyijscia,
- zlagcze masy dla kalych 2 wej¢ lub wyjs¢,
- opcjonalne przatzniki sterowaniagcznego,
- opcjonalne potencjometry sterowargaanego.

Ztacza:
- listwy zaciskowe roziczne 2,5mm?2
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Zasilanie:
- nhapkcie zasilania: 24 V AC/DC

Srodowisko pracy:
- temperatura 0-50°C,
- wilgotnos¢ 10-95% RH (bez kondensacji).

Montaz:
- na standardowej szynie DIN 35 mm

Wejscia uniwersalne (12 bitéw) konfigurowalne zworkamiako:

- 0-5vVDC,>1M

- 0-10VDC, 20k

- termistorowe 10 &

- bezpotencjatowe

- parametryzowane 1Qk
- 4-20 mA, 250Q

Wejscia termistorow RTD:
- PT1000
- Ni1000
- Ni1000 DIN

Wejscia binarne:
e 24VDC: IEC61131-2 Type 1/3
- Off: 5.0VDC max
- ON: 11.0vDC min
o 24VAC: 14KQ0]
- Off: 5.0VvDC max
- On: 18.0VvDC min

Wyjscia analogowe:
- sygnat 0-10 vV DC
- obcizalnags¢ 20mA

- programowo mog by¢ skonfigurowane jako wygia binarne

Wyjscia binarne triakowe:
- napkcie maksymalne 24 V AC
- prad maksymalny 0,5 A
- uptywnasé 160 pA

- zasilanie zerddta zewrtrznego lub bezpwednio z modutu

Wyjscia binarne przekaznikowe:
- 24V AC/DC 0,5A

- zasilanie zerodta zewrtrznego lub bezpwednio z modutu
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ST2/7/2 Elementy regulgo kontrolne systemu BMS

2.1 Analizator parametréw sieci

Analizator parametréw sieci z poziomem THD, RS-8®DBUS) i wyjsciem
alarmowym.

Parametry mechaniczne
Ochrona urzadzenia Podwajna izolacja L‘@ ¥
Stopien ochrony IP40 (panel przedni), IP54 (opcja)
Temperatura pracy 859G, +55°C

Polaczenia / Instalacja zaciski / montaz na tablice z zaciskami z tylu miemika
96x96 mm (FR19)
0,9 kg

2.2 Przekitadnik

Szyna (e x f): 20x5 mm

Kabel (D) : 018 mm

Podwojny odsfp miedzy fazami (g): 35 mm

Dlugos¢ przektadnika (a): 115 mm

Wysoka¢ (b): 65 mm

Szerokd¢(c): 37 mm

Znamionowy p4gd cieplny cagty: 1.0 x IN

Znamionowy pgd cieplny krétkotrwaty: 60 x IN, 1 sec.
Maksymalne naptie pracy Um: 0.72 kV

Znamionowe napcie izolacji: 3 kV, Ueff , 50 Hz, 1 min.
Czestotliwos¢ znamionowa: 50 Hz

Klasa izolacji: E

Zgodnac¢ z normami: DIN EN 60044/1

VDE 0414 Teil 1

Przektadnik trojfazowy przeznaczony do instalatigkom wytacznikow.

Ze wzgkdu na kompaktowbudow zajmuje mato miejsca.
Przeznaczony do wykorzystania w gz#eniu z elektronicznymi ugdzeniami
pomiarowymi i wywietlajgcymi.

Dla znamionowych @déw pierwotnych w zakresie od 100 A do 250 A
Klasa doktadngci: 1

Temperatura pracy: -5°C < T < +40°C

Temperatura przechowywania: -25°C < T < +70°C

Wytrzymata obudowa z czarnego pajglanu, samogagna, odporna na ogie
Niklowane zaciski wtorne z niklowanyrgiubami.

Zintegrowane ostony zaciskow wtérnych.

2.3 Modut alarmowy do sondy wycieku wody

Napicie zasilania:
24Vac @50Hz
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Pobor pgdu:

50mA max.

Wyjscie:

12A@ 250Vac

Czas odpowiedzi:

<1 sekunda
Maksymalna diugg kabla sony:
200m

Poziom sygnatu alarmu:
85dB@2.3kHz @ 10cm
Wymiary:

72Xx64x55mm

2.4 Sonda wycieku wody

Czujnik wycieku wody zostat zaprojektowany do kofitwycieku wody pod
podtog.

Uzywany jest 4cznie z modutami alarmowymi. Przewdd kontrolowagst jz modutu
sygnatem AC, ktory nie powoduje negatywnych zjawiskozji lub oksydacji
materiatu czujnika typowych dla sygnatow DC.

Wiasciwosci: gE—

1. tatwas¢ utozenia czujnika 1 \‘r

2. Kontrola wycieku na catej diuga czujnika 1 }
. ‘h--"*‘f ""-n.-r-'";

Instalacja: ——

Czujnik powinien zostazainstalowany po wykonaniu

wszystkich robét budowlanych. Pozwoli to zminimaii&at ryzyko mechanicznego
uszkodzenia

czujnika.

1. Przymocowa czujnik do podiaa.

2. Podjczye koncowke czujnika (2 przewody) do odpowiednich zaciskéw na
module.

3. Zasilc modut oraz skalibrowaczutci¢ czujnika. W tym celu naky przekeci¢
potencjometr zgodnie z ruchem wskazowek zegaraatoantu zapaleniagdiody |
nastpnie cofrp¢ do momentu zgaszenia sliody zastosowanie krotkiego czujnika i
ustawienie niskiej czukzi maze spowodowaze dioda mae nigdy s¢ nie
zadwiecic).

Materiat:

Skretka PCV z nierdzewnym elementem pomiarowym 316
Wymiary:

Srednica elementu 3,5 mm
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2.5 Czujnik wilgotn@ci i temperatury (termistor) deienny

Nascienny czujnik zostat zaprojektowany do pomiarweihaci i temperatury
powietrza zardbwno w pomieszczeniach jak i na zgenZostaty w nim
wykorzystane wysokiej doktadsa i stabilngci elementy pomiarowe.
Termistor oraz element RH zostaly osadzone w neowgm koszu z otworami
zapewniaggcymi swobodny przeptyw powietrza wokét elementévimparowych.
Prébnik jest pajczony z plastikow (ABS) obudovwg o wymiarach 55 x 90 mm
zapewniajca stopiér ochrony IP54.

Rodzaj czujnika:
Termistor NTC 10 k

Zakres pomiarowy Zakres:
Temp —20°C do 50°C

Wilgotnos¢ 0% do 100% RH
Entalpia -20 do 269 kJ/kg (opcja)
Punkt rosy -40°C do 60°C (opcja)

Wyjscie:
4-20 mA lub 0-10 V DC
Termistor

Doktadna¢ pomiaru temperatury:
+0,3°C

Doktadna¢ pomiaru wilgotnéci:
RH-WL02 +3 % RH

Zasilanie:
dla wyjscia 4-20 mA 20-35 V DC @50Q
dla wyjscia 0-10 V DC 17-34 V DC 14-26 V AC (4,kmin)

Temperatura pracy:
-10°C do 50°C

Podhczenie:
Zaciskisrubowe 2,5 mrh

Materiat obudowy:
ABS

Wymiary obudowy:
Wysoka¢ 55 mmsrednica 90 mm

Otwory montaowe:
2 otwory 4 mm w odlegkei 85mm
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ST2/7/2  Uradzenia aktywne systemu BMS
2.1 Switch 24 porty 10/100/1000 +4 SFP

Parametry switcha:

Architektura sieci LAN

GigabitEthernet

Liczba portow 1000BaseT (RJ45) 24 szt.
Liczba gniazd GBIC 4 szt.
Porty komunikacji USB

Zarzadzanie, monitorowanie i
konfiguracja

CLI - Command Line Interface
DHCP Client - Dynamic Host Configuration Protoc
(RFC 2131)
DHCP Server - Dynamic Host Configuration Protog
(RFC 2131)

FTP - protokot transmisji plikéw

HTTP - Hypertext Transfer Protocol

ICMP - Internet Control Message Protocol (RFC79
IP Multicast / IGMP v1, v2, v3/ IGMP Proxy

IPv4 - Internet Protocol v4 (RFC 791) Upgradeable
v6 (RFC 1883)

RMON - Remote Monitoring

RMON Il - Remote Monitoring ver. 2

SNMP - Simple Network Management Protocol
SNMPV2 - Simple Network Management Protocol
2

SSH - Secure Shell

Telnet

TFTP - Trivial File Transfer Protocol

Protokoty uwierzytelniania i
kontroli dostpu

ACL bazupcy na adresach IP i typie protokotu
ACL bazupcy na adresach MAC

IEEE 802.1x - Network Login

IEEE 802.1x - Network Login (MAC-based Access
Control)

IEEE 802.1x - Network Login (Port-based Access
Control)

RADIUS - zdalne uwierzytelnianiezytkownikow
TACACS+ - Terminal Access Controller Access
Control System

Obstugiwane protokoty i standard

y .

IGMP - Internet Group Management Protocol

IP multicast

IP QoS

IPv4

IPv6

Jumbo frame support

IGMP - Internet Group Management Protocol
Load Balancing

RADIUS - zdalne uwierzytelnianiezytkownikow
SNMPv3 - Simple Network Management Protocol

J

ol

er.

er.

3
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« DHCP - Dynamic Host Configuration Protocol
Rozmiar tablicy adresow MAC 8000
Algorytm przehczania Store-and-Forward
Predkos¢ magistrali wew. 88 Gb/s
Przepustowg? 41,7 mpps
Bufor paméci 128 MB
Warstwa przejczania 2
Mozliwos¢ taczenia w stos Tak
Maksymalna liczba ugdzer w 4
stosie
Typ obudowy rack 19"

ST2/7/3  Uradzenia zasilania awaryjnego
3.1 UPS 2kVA
Parametry UPS:
Wejscie
Napiecie zasilajce 208 / 220/ 230/ 240 VAC
Zakres napicia -45% + 20%
Czestotliwosé 50/60 + 5 Hz
\Wejsciowy wspotczynnik mocy => 0,99

Wyjscie

Napiecie nominaln

208; 220; 230; 240 VAC

Regulacja nagcia statyczna/dynamiczna

+1%/+3%

Czestotliwos¢ nominalna

50/60 + 0,05 Hz

Odpornd¢ na przecjzenia

<102% - aigte, 125% - 3 min., 150% - 30
sek., >150% - 1 sek.

Sprawnd¢ w trybie on-line przy cag=0,8 i 100%

obciazeniu/ ECO mode 1% / 99%
Baterie

Podstawowy czas podtrzymania 7 minut
Start z baterii tak

Ztacze baterii dodatkowych tak

Czas tadowania

4 - 6 godzin do 90% pojekano

Wymiary i waga

Wymiary (SXWxG) UPS

140 x 373 x 422 mm

Waga UPS 29 kg
Wymiary (SxXWxG) modut baterii 140 x 242 x 363 mm
Waga modutu baterii 19 kg

Sygnalizacja i porty komunikacyjne

Wskaznik stanu pracy

Wskaik LED, alarm dwigckowy

Komunikacja

RS-232, SNMP Slot

Warunki srodowiskowe

Poziom hatasu <42 dB (A)
Dopuszczalna temperatura pracy 0°C+40°C
Zalecana temperatura pracy 15°C +25°C
Temperatura skladowania -20°C +40°C
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\Wilgotnose

[0 + 95 % (bez kondensacji)

Normy

Odporn@¢ na zaktécenia

EN 50091-2

Bezpieczéastwo

TUV, CE, EN 50091-1
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