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INNOWACYJNE CENTRUM PATOLOGI! | TERAPII ZWIERZAT W LUBLINIE

INSTALACJE Teletechniczne dla budynku 2
PROJEKT BUDOWLANY
OPIS

ARCHITEK'T'
KACZMARCZYK

1 DANE OGOLNE PROJEKTU

1.1 Nazwa inwestycji

Inwestycja nosi nazwe:
“Innowacyjne Centrum Patologii i Terapii Zwierzat Uniwersytetu
Przyrodniczego w Lublinie”

1.2 Inwestor

Inwestorem jest Uniwersytet Przyrodniczy w Lublinie, ul. Akademicka 13, 20-
950 Lublin.

1.3 Lokalizacja inwestycji
Inwestycja jest zlokalizowana na dziatce nr 4/9, 4/8, 1/1 przy ul. Gigbokiej 30 w Lublinie.

1.4 Data wykonania projektu
Projekt zostat wykonany w grudniu 2011 r.

2 NAZWA OPRACOWANIA

Specyfikacja techniczna wykonania i odbioru robot
— Instalacja Sygnalizacji Pozaru dla Budynku 2,
dla zadania
Budowa Centrum Innowacyjnego Patologii i Terapii Zwierzat
Uniwersytetu Przyrodniczego w Lublinie
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ST Czes¢ ogolna
3  WSTEP

3.1 Przedmiot Specyfikacji Technicznej (STWIOR)

Przedmiotem niniejszej STWIOR jest Instalacja Sygnalizacji Pozaru dla Budynku 2

zgodnie v zamierzeniem budowlanym ,,BUDOWA CENTRUM
INNOWACYJINEGO PATOLOGII 1 TERAPII ZWIERZAT UNIWERSYTETU
PRZYRODNICZEGO W LUBLINIE”

3.2 Zakres stosowania STWIiOR.

Specyfikacja techniczna jest stosowana jako dokument przetargowy i kontraktowy
przy zlecaniu realizacji rob6t wymienionych w punkcie 1.1.

3.3 Zakres robot objetych STWIOR.

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotycza zasad prowadzenia robot
zwigzanych z ,BUDOWA CENTRUM INNOWACYJINEGO PATOLOGII | TERAPII
ZWIERZAT UNIWERSYTETU PRZYRODNICZEGO W LUBLINIE” w zakresie
projektu wykonawczego Instalacja Sygnalizacji Pozaru dla Budynku 2.

3.4 Okreslenia podstawowe i definicje.

Wszystkie okreslenia i nazwy uzyte w niniejszej specyfikacji sag zgodne lub
rOwnowazne z:
Polskimi Normami wprowadzonymi do obowigzkowego stosowania Rozporzadzeniem
MSWIA z dnia 04.03.1999 r. (Dz. U. Nr 22 poz. 209) a w przypadku ich braku z
normami branzowymi, obowigzujacymi przepisami, normami i instrukcjami.
Nie wyszczegodlnienie jakichkolwiek obowigzujacych aktow prawnych nie zwalnia
wykonawcy od ich stosowania.

Uzyte w STWiOR wymienione ponizej okreslenia nalezy rozumie¢ w kazdym
przypadku nast¢pujaco:

Definicje pojeé:

roboty budowlane - wszystkie prace budowlane zwigzane z wykonaniem przedmiotu
zamoOwienia zgodnie z zatwierdzong dokumentacja projektowa

wykonawca - osoba wykonujgca roboty budowlane

wykonanie - wszystkie dziatania przeprowadzane w celu wykonania robot
dokumentacja budowy - nalezy przez to rozumie¢: pozwolenie na budowg (jesli jest
wymagane) wraz z zalgczonym projektem budowlanym, protoko6t odbioru koncowego,
rysunki i opisy sluzace realizacji obiektu

dokumentacja powykonawcza - nalezy przez to rozumie¢ dokumentacj¢ budowy
Z naniesionymi zmianami dokonanymi w toku wykonywania robot

materialy - wszelkie tworzywa niezbedne do wykonania robdt, zgodnie z
dokumentacja projektowa i Specyfikacja Techniczng, zaakceptowane przez Inspektora
Nadzoru.

str. 7



Materialy uzyte do wykonania rob6t powinny by¢ nowe i1 pelnowartos$ciowe, za
wyjatkiem materiatow w pozycjach przedmiaru robot, ktére sg przewidziane do
ponownego montazu.

aprobata techniczna - dokument potwierdzajacy pozytywna ocen¢ techniczng
wyrobu stwierdzajaca jego przydatno$¢ do stosowania w warunkach, wydany przez
jednostke upowazniong do wudzielania aprobat technicznych, spis jednostek
aprobujacych zestawiony jest w Rozporzadzeniu Ministra Gospodarki Przestrzenne;j i
Budownictwa z dnia 19 grudnia 1994r. w sprawach aprobat i kryteriow technicznych
dotyczacych wyrobow budowlanych (Dz.U. nr 10 z dnia 8 lutego 1995 r., poz.48,
roz.2)

certyfikat na znak bezpieczenstwa - dokument wykazujacy, ze wyrob spelnia
wymagania dotyczace bezpieczenstwa, ustalone w PN, wprowadzonych do
obowigzkowego stosowania i/lub wlasciwych przepisow prawnych, w odniesieniu do
wyrobow dopuszczonych do obrotu 1 stosowania w budownictwie (zgodnie z Ustawg z
dnia 7 lipca 1994r Prawo Budowlane z p6zn. zm.), wymagania sg szersze i certyfikat
wykazuje, ze zapewniono zgodno$¢ danego wyrobu z kryteriami technicznymi
okreslonymi na podstawie PN, aprobat technicznych 1 wlasciwych przepisow i
dokumentéw technicznych, w Rozporzadzeniu Ministra Gospodarki Przestrzennej i
budownictwa z dnia 19 grudnia 1994 (Dz. U. nr 10 z dnia 8 lutego 1995r poz.48
rozdz.6 ) podano zakres, zasady i tryb opracowania i zatwierdzania kryteriow
technicznych

certyfikat zgodnosci - dokument wydany zgodnie z zasadami system certyfikacji,
wykazujacy, ze zapewniono odpowiedni stopien zaufania, iz nalezycie
zidentyfikowano wyrob; jest zgodny z okreslong normg lub innymi dokumentami,
normatywami odniesieniu do wyrobow dopuszczonych do obrotu i1 stosowania w
budownictwie (zgodnie z Ustawa z dnia 7 lipca 1004r Prawo budowlane, art.10);
certyfikat zgodnosci wykazuje, ze zapewniono zgodno$¢ wyrobu z PN lub aprobaty
techniczng (w wypadku wyrobow, dla ktérych nie ustalono PN)

dziennik budowy - nalezy przez to rozumie¢ dziennik wydany przez wlasciwy organ
zgodnie z obowigzujacymi przepisami, stanowigcy urzedowy dokument przebiegu
robot budowlanych oraz zdarzen 1 okoliczno$ci zachodzacych w czasie wykonywania
robot

Inspektor Nadzoru - osoba powotana przez Zamawiajacego do dziatania jako
Inspektor Nadzoru inwestorskiego przy realizacji robot

kierownik budowy - osoba wyznaczona przez Wykonawce robot, upowazniona do
kierowania robotami i do wystgpowania w jego imieniu w sprawach realizacji robot,
posiadajaca uprawnienia budowlane w zakresie niezb¢dnym do kierowania robotami,
ponoszaca ustawowg odpowiedzialno$¢ za prowadzenie budowy

projektant - nalezy przez to rozumie¢ uprawniong osobe prawng lub fizyczng b¢daca
autorem dokumentacji projektowej

polecenie Inspektora Nadzoru - wszelkie polecenia przekazane Wykonawcy przez
Inspektora Nadzoru, w formie pisemnej, dotyczace sposobu realizacji robot lub innych
spraw zwigzanych z prowadzeniem budowy

3.5 Ogodlne wymagania dotyczace robot.

Wykonawca jest odpowiedzialny za prowadzenie robot zgodnie z umowg i
Sciste przestrzeganie przyjetego harmonogramu (terminu) robot oraz za jako$¢
zastosowanych materialow i1 prawidtowos$¢ wykonywanych robot.
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Bedzie odpowiedzialny réwniez za ochrone robdt, za wszelkie materiaty i
urzadzenia uzywane do robot od daty ich rozpoczecia do daty odbioru koncowego.

Decyzje Zamawiajacego dotyczace akceptacji lub odrzucenia materiatow
I elementow robot beda oparte na wymaganiach sformutowanych w umowie,
dokumentacji projektowej 1 Specyfikacji Technicznej, a takze w normach i
wytycznych wykonania i odbioru robot.

3.5.1 Przekazanie terenu budowy.

Zamawiajagcy w terminie okreslonym w dokumentach umowy zawartej
Z Wykonawcg przekaze teren budowy wraz ze wszystkimi wymaganymi:
uzgodnieniami prawnymi i decyzjami administracyjnymi, dziennik budowy,
uzgodniong w umowie ilos¢ egzemplarzy dokumentacji projektowej oraz komplet
Specyfikacji Technicznej Wykonania i Odbioru Roboét. Informacje te winny by¢
odnotowane w ,,Protokole wprowadzenia na plac budowy”.

3.5.2 Zgodnos¢ robot z dokumentacja projektowa i Specyfikacja Techniczna.

Dokumentacja projektowa, STWIOR oraz dodatkowe dokumenty przekazane
przez Inspektora Nadzoru Wykonawcy stanowig cze$¢ umowy, a wymagania lub
materialy wyszczegdlnione w chocby jednym z nich sg obowigzujace dla Wykonawcy
tak jakby zawarte byty w catej dokumentacji.

Wykonawca jest odpowiedzialny za jako$¢ prac i ich zgodno$¢ z dokumentacja
projektowa oraz Specyfikacja Techniczng. Jesli jednak w czasie realizacji robot okaze
sig, ze dokumentacja projektowa dostarczona przez Zamawiajacego wymaga
uzupetlnien Wykonawca niezwlocznie powiadomi o tym fakcie Inspektora Nadzoru
inwestorskiego, celem powiadomienia projektanta pelnigcego nadzor autorski i
podjecia dalszych stosownych dziatan zmierzajagcych do kontynuacji prac. W
przypadku, gdy dostarczane materiaty lub wykonane roboty nie beda zgodne z
dokumentacja projektowag lub Specyfikacja Techniczng i maja wplyw na jako$¢
elementow budowli, to takie materiaty zostang zastgpione prawidtowymi, a elementy
budowli rozebrane i wykonane ponownie na koszt Wykonawcy.

Wykonawca nie moze wykorzystywa¢ bledow lub opuszczen w dokumentach
umowy, a o ich wykryciu winien natychmiast powiadomi¢ Zamawiajacego na etapie
przygotowania oferty lub Inspektora Nadzoru podczas wykonawstwa robot, ktorzy
beda odpowiedzialni za dokonanie odpowiednich zmian 1 poprawek.

Zakres prac przedstawiono w dokumentacji projektowej PW pn:
»lnstalacja Sygnalizacji Pozaru dla Budynku 2
Wykonawca w ramach ceny za wykonanie robot, po zakonczeniu prac winien
opracowaé 1iprzekaza¢ Zamawiajagcemu dokumentacje powykonawcza caloSci
wykonanych robot.

3.5.3 Zabezpieczenie terenu budowy.

Wykonawca bedzie odpowiedzialny za ochrong terenu budowy oraz wszystkich
materialdéw 1elementdow wyposazenia uzytych do realizacji robot od chwili
rozpoczgcia do ostatecznego odbioru robot. W szczegdélno$ci utrzyma warunki
bezpieczenstwa pracy i pobytu os6b wykonujacych czynno$ci zwigzane z budowg 1
nienaruszalno$¢ ich mienia stuzacego do pracy, a takze zabezpieczy teren budowy
przed dostepem o0séb nieupowaznionych.
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3.5.4 Ochrona $§rodowiska w czasie wykonywania robot.

Wykonawca ma obowigzek zna¢ 1 stosowaé w czasie prowadzenia robot
wszelkie przepisy dotyczace ochrony Srodowiska naturalnego.

W  okresie trwania budowy 1 wykonywania robot wykonczeniowych
Wykonawca bedzie podejmowat wszelkie konieczne kroki majace na celu stosowanie
si¢ do przepiséw i norm dotyczacych ochrony §rodowiska na terenie i wokét terenu
budowy oraz bedzie unika¢ uszkodzen lub ucigzliwosci dla oséb lub wiasnosci
spotecznej, a wynikajacych ze skazenia, hatasu lub innych przyczyn powstalych w
nastepstwie jego sposobu dziatan. Stosujac si¢ do tych wymagan Wykonawca bedzie
miat szczegdlny wptyw na:

e lokalizacje baz, warsztatow, magazynow i sktadowisk,
¢ $rodki ostroznosci i1 zabezpieczenia przed :
- zanieczyszczeniem zbiornikowi ciekéw wodnych pylami lub substancjami
toksycznymi,
- zanieczyszczeh powietrza pylami 1 gazami,
- mozliwo$cig powstania pozaru.

3.5.5 Ochrona przeciwpozarowa.

Wykonawca przestrzegajac przepisoOw przeciwpozarowych bedzie utrzymywac
sprawny sprzet przeciwpozarowy wymagany przez odpowiednie przepisy na terenie
budowy. Materialy tatwopalne beda sktadowane w sposob zgodny z odpowiednimi
przepisami i zabezpieczone przed dostepem osob trzecich.

Wykonawca bedzie odpowiedzialny za wszelkie straty spowodowane pozarem
wywotanym jako rezultat realizacji rob6t lub przez personel Wykonawcy.

3.5.6 Ochrona wtasnosci publicznej 1 prywatne;.

Wykonawca ponosi odpowiedzialno$§¢ wobec Zamawiajacego i 0sob trzecich za
szkody powstate w trakcie realizacji umowy. Wskazane jest posiadanie przez
Wykonawce polisy odpowiedzialnosci cywilnej OC na prowadzong dziatalno$cig
gospodarczg, celem mozliwosci pokrycia ewentualnych szkod wyniktych wskutek
prowadzonej budowy.

3.5.7 Bezpieczenstwo i higiena pracy.

Podczas realizacji robot wykonawca bedzie przestrzegaé przepisOw 1 norm
dotyczacych bezpieczenstwa i higieny pracy. W szczegolnosci Wykonawca ma
obowiazek zadbac, aby personel nie wykonywal pracy w warunkach niebezpiecznych,
szkodliwych dla zdrowia oraz nie spetniajacych odpowiednich wymagan sanitarnych.
Wykonawca zapewni ibedzie utrzymywal wszelkie urzadzenia zabezpieczajace,
socjalne oraz sprzet iodpowiednig odziez dla ochrony zycia 1 zdrowia 0s6b
zatrudnionych na budowie.

Uznaje sig, ze wszelkie koszty zwigzane z wypelnieniem wymagan okreslonych
powyzej nie podlegaja odrgbnej zaptacie i sa uwzglednione w cenie umowne;.
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3.5.8 Stosowanie si¢ do prawa i innych przepisow.

Wykonawca zobowigzany jest zna¢ wszystkie przepisy wydane przez organy
administracji panstwowej 1 samorzadowej, ktore sa3 w jakikolwiek sposob zwigzane
Z robotami 1 bedzie w pelni odpowiedzialny za przestrzeganie tych praw, norm,
przepisow i wytycznych podczas prowadzenia robot. Wykonawca bedzie przestrzegac
praw patentowych 1 bedzie w pelni odpowiedzialny za wypelnienie wszelkich
wymagan prawnych odnosnie wykorzystania opatentowanych urzadzen lub metod 1 w
sposob ciggly bedzie informowa¢ Inspektora Nadzoru o swoich dziataniach,
przedstawiajac stosowne dokumenty.

3.6 Nazwy i kody rob6ot budowlanych wg Wspdlnego Stownika Zamowien.

45310000-3 Roboty instalacyjne elektryczne

45312100-8 Instalowanie przeciwpozarowych systemow alarmowych

48321000-4 Pakiety oprogramowania do projektowania wspomaganego
komputerowo (CAD)

48900000-7 Rézne pakiety oprogramowania i systemy komputerowe

4 MATERIALY

4.1 Rodzaje projektowanych materialow i urzadzen.

Zestawienie koniecznych do wbudowania materiatow 1 urzadzeh wraz z ich
szczegOtowyg charakterystyka zawarto w rozdziale II pn. Szczegoétowa Specyfikacja
Techniczna.

4.2 Zrédha uzyskiwania materiatow i urzadzen.

Wykonawca jest zobowigzany do pozyskania materialow zgodnie ze
Specyfikacja Techniczng oraz ponosi odpowiedzialno$¢ za spelnienie wymagan
ilosciowych i jakosciowych materiatow z jakiegokolwiek zrédta.

4.3 Kontrola materialow i urzadzen.

Zamawiajacy moze okresowo kontrolowa¢ dostarczane na budoweg materiaty
I urzadzenia, zeby sprawdzi¢ czy sa one zgodne z wymaganiami Specyfikacji
Technicznej.

4.4 Atesty materiatow i urzadzen.

W przypadku materiatow, dla ktérych wymagane sg atesty, kazda partia
dostarczona na budowe musi posiadac atest okreslajacy w sposob jednoznaczny jej
cechy. Zamawiajacy dopuszcza do uzycia tylko materiaty posiadajace atest producenta
stwierdzajacy petng zgodno$¢ tych materiatbw z warunkami podanymi w
Szczegdtowej Specyfikacji Techniczne;.
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4.5 Materialy nie odpowiadajgce wymaganiom umowy.

Materialy niezgodne ze Szczegdtowa Specyfikacja Techniczng musza byc¢
niezwlocznie usunigte przez Wykonawce z placu budowy. Kazdy rodzaj robot
wykonywanych z uzyciem materiatow, ktére nie spelniaja wymagan, bedzie
wykonany na wiasne ryzyko Wykonawcy.

4.6 Przechowywanie i sktadowanie materiatow i urzadzen.

Wykonawca jest zobowigzany zapewni¢, zeby materialy 1 urzadzenia
tymczasowo sktadowane na budowie, byty zabezpieczone przed uszkodzeniem. Musi
utrzymywac¢ ich jako$¢ 1 wlasnosci w takim stanie jaki jest wymagany w chwili
wbudowania lub montazu. Tymczasowe tereny przeznaczone do skladowania
materialéw 1 urzadzen beda zlokalizowane w obrebie placu budowy.

4.7 Stosowanie materiatow zamiennych (rownowaznych).

Jesli Wykonawca zamierza uzy¢ w jakims szczegolnym przypadku materiatlow
lub urzadzen zamiennych (réwnowaznych), innych niz przewidzianych w projekcie
lub  Specyfikacji Technicznej, lecz o wlasciwosciach nie gorszych od
zaprojektowanych, poinformuje o takim zamiarze Zamawiajacego przed ich uzyciem,
oraz przedstawi stosowne atesty 1 certyfikaty potwierdzajace ich zgodnos¢
Z branzowymi przepisami szczegdélowymi.

5 SPRZET

Na placu budowy powinien by¢ uzywany tylko sprzet w pelni sprawny nie
zagrazajacy zdrowiu lub zyciu 0sob znajdujacych si¢ na terenie budowy.

Wykonawca jest zobowigzany do uzywania jedynie takiego sprzetu, ktory nie
spowoduje niekorzystnego wplywu na jakos¢ wykonywanych robot, zaréwno w
miejscu tych robot, jak tez przy wykonywaniu czynnos$ci pomocniczych oraz w czasie
transportu, zatadunku i wyladunku materiatow, sprzetu itp. Sprz¢t powinien byc
zgodny z oferta Wykonawcy oraz dostosowany do charakteru prac, za$ liczba i
wydajno$¢ sprzetu musi gwarantowaé przeprowadzenie robot, zgodnie z zasadami
okreslonymi w dokumentacji projektowej 1 Specyfikacji Technicznej, w terminie
realizacji przewidzianym umows3.

Sprzet bedacy wiasnoscig Wykonawcy lub wynajety przez Wykonawce do
wykonania robdt ma by¢ utrzymywany w dobrym stanie i gotowosci do pracy, oraz
bedzie spelnial normy ochrony §rodowiska i przepisy dotyczace jego uzytkowania.
Wykonawca dostarczy Inspektorowi Nadzoru kopie dokumentéw potwierdzajacych
dopuszczenie sprzgtu do uzytkowania tam, gdzie jest to wymagane odrgbnymi
przepisami.

Sprzet uzywany przez Wykonawce powinien uzyska¢ akceptacj¢ Inspektora
Nadzoru. Jakikolwiek sprzet, maszyny, urzadzenia i1 narzedzia nie gwarantujace
zachowania warunkdw umowy, zostang przez Inspektora Nadzoru zdyskwalifikowane
1 nie dopuszczone do robot.
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6 TRANSPORT

Wykonawca jest zobowigzany do stosowania jedynie takich $rodkow
transportu, ktore nie wplyna niekorzystnie na bezpieczenstwo personelu jakosé
wykonywanych robot oraz wlasciwosci przewozonych materialow. Liczba srodkow
transportu be¢dzie zapewnia¢ prowadzenie robdt zgodnie z zasadami okreslonymi w
dokumentacji projektowej, Specyfikacji Technicznej i wskazaniach Inspektora
Nadzoru w terminie przewidzianym w umowie.

Wykonawca bedzie usuwac na biezgco na wilasny koszt wszelkie ewentualne
zanieczyszczenia spowodowane jego pojazdami na drogach publicznych oraz
dojazdach na teren budowy.

7 WYKONANIE ROBOT

7.1 Wymagania og6lne

Roboty nalezy wykona¢ zgodnie z normami i przepisami budowy,
bezpieczenstwa i higieny pracy.

Wykonawca jest odpowiedzialny za prowadzenie robdt zgodnie z umowg oraz
za prawidlowg jako$¢ zastosowanych materialow 1 wykonywanych robot. Odpowiada
za doktadne wytyczenie w terenie wszystkich elementéw robot zgodnie z podanymi
wymiarami 1 rz¢dnymi okreslonymi w dokumentacji projektowej. Nastepstwa
jakiegokolwiek bledu spowodowanego przez Wykonawcge w wykonywaniu robot
zostang poprawione przez niego na wilasny koszt, z wyjatkiem kiedy dany btad okaze
si¢ skutkiem bledu zawartego w danych dostarczonych przez Zamawiajacego.

Ewentualne decyzje Inspektora Nadzoru dotyczace akceptacji lub odrzucenia
materiatbw 1 elementow robot beda oparte na wymaganiach sformutowanych
w dokumentach umowy, dokumentacji projektowej, Specyfikacji Technicznej, a takze
normach i1 wytycznych. Polecenia Inspektora Nadzoru dotyczace realizacji robot bgda
wykonywane przez Wykonawce nie pdzniej niz w czasie przez niego wyznaczonym,
pod grozba wstrzymania robot. Skutki finansowe z tytutu wstrzymania robot w takiej
sytuacji ponosi Wykonawca.

8 KONTROLA JAKOSCI ROBOT

8.1 Zasady kontroli jakosci robot

Wykonawca jest odpowiedzialny za peing kontrole jakosci robdt i1 stosowanych
materialow. Wykonawca bedzie przeprowadza¢ kontrole materialow oraz robot
Z czestotliwos$cia zapewniajacg stwierdzenie, ze roboty wykonano zgodnie z
wymaganiami dokumentacji projektowej i Specyfikacji Technicznej.

8.2 Kontrole miedzyoperacyjne.

Kontrole migdzyoperacyjne obejmuja prawidlowos¢ wykonania:
e sprawdzenie prawidlowosci wykonania robdt zanikajacych w terenie,
e sposobu, ilo$ci i prawidtowos$ci zamontowanych elementow.
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8.3 Badania prowadzone przez Inspektora Nadzoru.

Inspektor Nadzoru moze w dowolnym momencie ocenia¢ zgodnos¢ materiatow
I robot z wymaganiami dokumentacji projektowej i Specyfikacji Technicznej.

8.4 Certyfikaty i deklaracje.

Inspektor Nadzoru moze dopusci¢ do uzycia tylko te wyroby 1 materiaty ktore:

* posiadaja certyfikat na znak bezpieczenstwa wykazujacy, ze zapewniono zgodnosé
z kryteriami technicznymi okreslonymi na podstawie Polskich Norm i aprobat
technicznych,

* posiadaja deklaracje zgodnosci lub certyfikat zgodnosci z Polska Normg lub

aprobatg techniczng, w przypadku wyrobow , dla ktérych nie ustanowiono Polskiej
Normy, jezeli nie sg objete certyfikacjg okreslong w pt. 1 1 ktore spelniajg wymogi
dokumentacji projektowej i Specyfikacji Technicznej.
W przypadku materiatéw, dla ktéorych ww. dokumenty s3 wymagane prze
Specyfikacje Techniczng, kazda ich partia dostarczona do robot bedzie posiadac te
dokumenty, okreslajace w sposob jednoznaczny jej cechy. Jakiekolwiek materiaty,
ktére nie spetniajacych wymogdéw beda odrzucone.

8.5 Dokumenty budowy.
1) Dziennik budowy.

Dziennik budowy jest obowigzujacym dokumentem budowy prowadzonym
przez kierownictwo budowy na biezaco, zarowno dla potrzeb Zamawiajacego jak i
Wykonawcy w okresie od chwili formalnego przekazania wykonawcy placu budowy
az do zakonczenia robdt. Wykonawca jest odpowiedzialny za prowadzenie dziennika
budowy zgodnie z zobowigzujagcymi przepisami  (Rozporzadzenie Ministra
Infrastruktury z dn. 19.11.01). Zapisy do dziennika budowy bedg czynione na biezaco
1 powinny odzwierciedla¢ postep robdt, stan bezpieczenstwa ludzi oraz stan techniczny
obiektu i wszystkie kwestie zwigzane z zarzadzaniem budowa. Kazdy zapis powinien
zawiera¢ jego date, nazwisko 1 stanowisko oraz podpis osoby, ktora go dokonuje.
Wszystkie zapisy powinny by¢ czytelne 1 dokonywane w porzadku chronologicznym
jeden po drugim, w sposob uniemozliwiajacy wprowadzanie pozniejszych dopiskow.
Protokoty 1 inne dokumenty zataczane do dziennika budowy powinny by¢
przejrzy$cie numerowane, oznaczane i datowane przez zaréwno wykonawce jak
I zarzadzajacego realizacjg umowy.
W szczego6lnosci w dzienniku budowy powinny by¢ zapisywane nastepujgce
informacje:
o data przejgcia przez wykonawce placu budowy;
dzien dostarczenia dokumentacji projektowej przez zamawiajacego;
daty rozpoczecia 1 zakonczenia realizacji poszczegolnych elementow robot;
postep robot, problemy 1 przeszkody napotkane podczas realizacji robot;
daty, przyczyny 1 okresy trwania wszystkich op6znien lub przerw w robotach
komentarze 1 instrukcje zarzadzajacego realizacja umowy;
daty, okresy trwania i uzasadnienie jakiegokolwiek zawieszenia realizacji
roboét z polecenia Inspektora Nadzoru inwestorskiego,
daty zgloszenia robot do czgsciowych 1 koncowych odbioréw oraz przyjecia,
odrzucenia lub wykonania robot zamiennych;
o wyjasnienia, komentarze i sugestie wykonawcy;
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warunki pogodowe i temperatura otoczenia w okresie realizacji robot majgce
wplyw na czasowe ich ograniczenia lub spelnienia szczegélnych wymagan
wynikajacych z warunkéw klimatycznych;

o dane na temat prac geodezyjnych wykonanych przed i w trakcie realizacji
robot, szczegolnie w odniesieniu do wytyczania obiektow w terenie;

o dane na temat sposobu zapewnienia bezpieczenstwa i ochrony zdrowia na
budowie;

o dane na temat jakos$ci materialow,

o wyniki poszczegolnych badan z okresleniem przez kogo zostaty
przeprowadzone;

o inne istotne informacje o postepie robot.

Wszystkie wyjasnienia, komentarze lub propozycje wpisane do dziennika
budowy przez Wykonawce powinny by¢ na biezaco przedstawiane do wiadomosci i
akceptacji Inspektorowi Nadzoru inwestorskiego.

Wszystkie decyzje Inspektora Nadzoru inwestorskiego, wpisane do dziennika
budowy, muszg by¢ podpisane przez przedstawiciela Wykonawcy, ktory je akceptuje
lub si¢ do nich odnosi. Wpis projektanta do dziennika budowy obliguje Inspektora
Nadzoru do ustosunkowania si¢. Projektant nie bedac strong umowy nie ma uprawnien
do wydawania polecen Wykonawcy robot.

2) Atesty materialow.
Atesty materiatow, orzeczenia o jako$ci materialéw bgdg gromadzone w formie
uzgodnionej z Inspektorem Nadzoru. Dokumenty te stanowig zalaczniki do odbioru
robot. Winny by¢ udostgpnione na kazde zyczenie Inspektora Nadzoru.

3) Pozostale dokumenty budowy.
Do dokumentéw budowy zalicza si¢ réwniez:

e pozwolenie na budowe,
e protokot przekazania placu budowy,
¢ protokoty odbioru,
e protokoty z narad i ustalen,
e harmonogram realizacji robot
e korespondencj¢ na budowie.

4) Przechowywanie dokumentow budowy, wymiana korespondencji.
Wszystkie dokumenty w trakcie prac budowy bedg przechowywane na terenie
budowy w miejscu odpowiednio zabezpieczonym. Zaginigcie ktoregokolwiek
Z dokumentow budowy spowoduje jego natychmiastowe odtworzenie w formie
przewidzianej prawem.
Wszelkie dokumenty budowy beda dostepne dla Inspektora Nadzoru i
przedstawione do wgladu na zyczenie Zamawiajacego.

9 OBMIAR ROBOT

Obmiar rob6t bedzie okreslaé faktyczny zakres wykonywanych robét, zgodnie
z dokumentacja projektowa, Specyfikacja Techniczng, w jednostkach ustalonych
w kosztorysie.
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Obmiaru robdot dokonuje Wykonawca po pisemnym powiadomieniu Inspektora
Nadzoru o zakresie obmierzanych robot i terminie obmiaru, co najmniej na 3 dni przed
tym terminem. Wyniki obmiaru winny by¢ zapisane w postaci protokotu ilosciowego
wykonanych prac.

Jakikolwiek btad Iub przeoczenie (opuszczenie) w ilosci robdt podanych
w kosztorysie ofertowym lub gdzie indziej w Specyfikacji Technicznej nie zwalnia
Wykonawcy od obowigzku ukonczenia robot. Bledne dane zostang poprawione wg
ustalen Inspektora Nadzoru na pismie.

10 ODBIOR ROBOT

10.1 Rodzaje odbioro6w robot.

W zalezno$ci od ustalen Specyfikacji Technicznej 1 warunkow zawartej
umowy, roboty podlegaja nast¢pujacym odbiorom:

o odbiorowi robdt zanikajacych lub ulegajacych zakryciu,
o odbiorowi czgsciowemu,

o odbiorowi ostatecznemu (koncowemu),

J odbiorowi pogwarancyjnemu.

10.2 Odbior robét zanikajacych i ulegajacych zakryciu.

Odbior robot zanikajacych i ulegajacych zakryciu polega na finalnej ocenie
losci 1jakosci wykonywanych robodt, ktore w dalszym procesie realizacji ulegna
zakryciu.

Odbior bedzie dokonany w czasie umozliwiajacym wykonanie ewentualnych
korekt i poprawek bez hamowania ogolnego postepu robdt. Gotowos¢ danej czesci
robot do odbioru zgtasza Wykonawca wpisem do dziennika budowy i jednoczesnym
powiadomieniem Inspektora Nadzoru. Odbior begdzie przeprowadzony niezwlocznie,
nie pdzniej jednak niz w ciggu 3 dni od daty zgloszenia wpisem do dziennika budowy
I powiadomienia o tym fakcie Inspektora Nadzoru.

Jakos¢ 1 1lo$¢ robot ulegajacych zakryciu ocenia Inspektor Nadzoru w oparciu
0 przeprowadzone pomiary, w konfrontacji z dokumentacja projektowa, STWiOR
I uprzednimi ustaleniami.

W przypadku stwierdzenia odchylen od przyjetych wymagan 1 innych
wczesniejszych ustalen, Inspektor Nadzoru ustala zakres robot poprawkowych lub
podejmuje decyzje dotyczace zmian i korekt. W wyjatkowych przypadkach podejmuje
decyzje dokonania potracen.

10.3 Odbidr czesciowy.

Odbiodr czesciowy polega na ocenie ilosci 1 jakosci wykonanych czesci robot.
Odbioru czesciowego robot dokonuje si¢ wg zasad jak przy odbiorze ostatecznym
robot. Odbioru robot dokonuje Inspektor Nadzoru.

10.4 Odbiodr ostateczny (koncowy)

10.4.1 Zasady odbioru ostatecznego robot

Odbior ostateczny polega na formalnej ocenie rzeczywistego wykonania robot
W odniesieniu do zakresu (ilosci) oraz jakosci.

str. 16



Calkowite zakonczenie robot oraz gotowo$¢ do odbioru ostatecznego stwierdzi
Wykonawca wpisem do dziennika budowy. Odbiér ostateczny robot nastapi w
terminie ustalonym w dokumentach umowy liczac od dnia potwierdzenia przez
Inspektora Nadzoru zakonczenia robot przyjecia dokumentow o ktérych mowa w pt.
8.4.2

Odbioru ostatecznego robot dokona Zamawiajacy w obecnosci inspektora.
Komisja odbierajaca roboty dokona ich oceny jako$ciowej na podstawie
przedtozonych dokumentdéw, ocenie wizualnej oraz zgodnos$ci robdt z dokumentacija
projektowa 1 Specyfikacja Techniczng. W toku odbioru ostatecznego robot, komisja
zapozna si¢ z realizacjg ustalen przyjetych w trakcie odbiorow robot zanikajacych i
ulegajacych zakryciu oraz odbiorow czegsciowych, zwlaszcza w zakresie wykonania
robot uzupetniajacych i poprawkowych.

W przypadku stwierdzenia przez komisje, ze jako$¢ wykonanych robot
nieznacznie odbiega od wymagane] dokumentacja projektowa 1 Specyfikacja
Techniczng z uwzglednieniem tolerancji 1 nie ma wigkszego wplywu na cechy
eksploatacyjne obiektu, komisja oceni pomniejszong warto§¢ wykonanych robot w
stosunku do wymagan przyjetych w dokumentach umowy.

10.4.2 Dokumenty do odbioru ostatecznego (koncowego).

Podstawowym dokumentem jest protokét odbioru ostatecznego robot,
sporzadzony Wg wzoru ustalonego przez Zamawiajacego. Do odbioru ostatecznego
Wykonawca zobowigzany jest przygotowac nastgpujace dokumenty:

e dokumentacj¢ powykonawcza wraz z wynikami pomiaréw tj. dokumentacje
budowy z naniesionymi zmianami dokonanymi w toku wykonywania robot,

e dziennik budowy 1 ksigzki obmiaréw (oryginaty),

e aprobaty techniczne,

e deklaracje zgodnosci lub certyfikaty zgodnosci wbudowanych materiatow,
certyfikaty na znak bezpieczenstwa zgodne ze Specyfikacja Techniczng i
programem zabezpieczenia jakosci,

e inwentaryzacj¢ powykonawcza robdt 1 sieci,

e kopi¢ dokumentacji powykonawczej powstatej w wyniku inwentaryzacji
powykonawczej,

e sprawozdanie techniczne, ktore powinno zawierac.

1. zakres i lokalizacje wykonywanych robot,

2. wykaz wprowadzonych zmian w stosunku do dokumentacji projektowej
przekazanej przez Zamawiajacego,

3. uwagi dotyczace warunkow realizacji robot,

4. date rozpoczecia 1 zakonczenia robot.

Wszystkie zarzadzone przez komisje¢ roboty poprawkowe lub uzupehniajgce
beda zestawione wg wzoru ustalonego przez Zamawiajacego. Termin wykonania rob6t
poprawkowych 1 rob6dt uzupetniajagcych wyznaczy komisja.

10.5 Odbidér pogwarancyjny

Fakt dokonania odbioru pogwarancyjnego winien by¢ zawarty W umowie.
Odbior pogwarancyjny polega¢ bedzie na ocenie wykonanych robdt zwigzanych z
usuni¢ciem wad, ktére ujawnig si¢ w okresie gwarancyjnym i rekojmi.
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Proponuje si¢ jego dokonanie na podstawie oceny wizualnej z uwzglednieniem zasad
opisanych w punkcie 8.4 "Odbidr ostateczny (koncowy)". Po komisyjnym odbiorze
robot po uplywie okresu gwarancyjnego Zamawiajacy dokona zwolnienia ewentualnej
kaucji gwarancyjnej na warunkach okreslonych w umowie.

11 PODSTAWA PLATNOSCI

Zasady ptatnosci za wykonanie rob6t winna okre§la¢ umowa zawarta pomig¢dzy
Zamawiajagcym a Wykonawca.

12 PRZEPISY ZWIAZANE

Wykonawca zobowigzany jest zna¢ wszystkie obowigzujace przepisy wydane
przez wtadze panstwowe 1 lokalne oraz inne regulacje prawne 1 wytyczne, ktore sg w
jakikolwiek sposob zwigzane z robotami ibedzie w pelni odpowiedzialny za
przestrzeganie tych regut podczas prowadzenia robét.
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ST/ 1 Montaz kabli i osprzetu petli linii dozorowych
1.1 Kable HTKSH

Kable instalacyjne bezhalogenowe dla urzadzen teletechnicznych oraz przetwarzania danych
Norma: W oparciu 0 PN-92/T-90320 i PN-92/T-90321

Dyrektywa RoHS 2002/95/WE, Dyrektywa niskonapigciowa 2006/95/WE

Zyly: migkkie druty miedziane o $rednicy 0,4; 0,5; 0,6; 0,8; 1,0; 1,4 mm

Izolacja: specjalne termoplastyczne tworzywo bezhalogenowe wg EN 50290-2-26

Pary: zyty skrecone w pary, pary skrecone w osrodek

Separator: folia poliestrowa

Ekran: folia aluminiowo-poliestrowa z zytg uziemiajacg (tylko HTKSHekw)

Zyla uziemiajaca: drut miedziany ocynowany o $rednicy 0,4 mm (tylko HTKSHekw)
Powloka: specjalne termoplastyczne tworzywo bezhalogenowe nierozprzestrzeniajace
ptomienia wg EN 50290-2-27

Kolor powloki: szary (lub inny zgodnie z zyczeniem klienta)

Identyfikacja par: wg PN-92/T-90321

Powloka: specjalne termoplastyczne tworzywo bezhalogenowe nierozprzestrzeniajace
ptomienia wg EN 50290-2-27

Kolor powloki: szary (lub inny zgodnie z zyczeniem klienta)

Identyfikacja par: : wg PN-92/T-90321

WiasnoSci elektryczne

Rezystancja petli pary: max 306,0 Q/km dla 0,4 mm

195,6 Q/km dla 0,5 mm

135,8 Q/km dla 0,6 mm

75 Q/km dla 0,8 mm

25 Q/km dla 1,0 mm

13 Q/km dla 1,4 mm

Rezystancja izolacji w temperaturze 200C: min.200 MQ x km

Pojemnos$¢ robocza: max 120 nF/km

Asymetria pojemnos$ci: max 400 pF/500 m

Rezystancja izolacji w temperaturze 200C: min.200 MQ x km

Pojemnos¢ robocza: max 120 nF/km

Asymetria pojemnosci: max 400 pF/500 m

Napiecie pracy: 300V

Temperatura pracy:

dla stanu spoczynku:: - 50C do + 500C

dla stanu ruchu: - 300C do + 700C

Minimalny promien giecia: 10 X D (D — srednica zewngtrzna kabla)

Rozprzestrzenianie ptomienia: EN 60332-1-2

Emisja dyméw: EN 61034-2 (IEC 61034-2)

Korozyjnos¢ gazéw: EN 50267-2-2( IEC 60754-2: pH > 3,5; przewodno$¢ < 100 puS/cm
Zastosowanie: Kable bezhalogenowe o polepszonym zachowaniu si¢ w przypadku pozaru, o
niskiej emisji dymow i gazoéw

korozyjnych. Kable przeznaczone do potaczen urzadzen telefonicznych, teletransmisyjnych i
przetwarzania

danych w instalacjach elektroniki przemystowej. Kable przeznaczone sg do instalacji na state
wewnatrz budynkow. Kable nie sg dopuszczone do instalacji elektroenergetycznych oraz do
uktadania w ziemi.
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1.2 Kabel YnTKSYekw

Norma: PN-92/T-90320; ZN-CB-25:2004

OPIS OGOLNY:

Telekomunikacyjny / T/ kabel /K / stacyjny /S /, o zytach miedzianych jednodrutowych,
izolacji

polwinitowej /Y / 1 powloce polwinitowej uniepalnionej /Yn /oraz o wspolnym ekranie na
os$rodku /ekw /.

ZASTOSOWANIE: Kable stosowane sg w instalacjach urzadzen alarmowych i systeméw
przeciwpozarowych.

BUDOWA:

ZYLY: jednodrutowe miedziane

IZOLACJA: polwinitowa /PVC/, polietylenowa /PE/

PARY': skrecone w osrodek

OSRODEK: ckranowany tasma aluminiowa z Zyla uziemiajaca jednodrutowa wykonang z
miedzi

ocynowanej

EKRAN: tasma poliestrowa pokryta aluminium, pod ekranem zyla uziemiajaca
POWLOKA: wykonana ze specjalnego polwinitu oponowego /PVVC/ o indeksie tlenowym
>29%,

w kolorze czerwonym (test IEC 60332-1)

KOLOR POWLOKI: czerwony

Odpornos¢ izolacji dowolnej zyly na napiecie probiercze, min.:

- wartos$¢ skuteczna, przez 60s: 1500 V

- state: 2250 V

Indukcyjnos$¢: wartos¢ orientacyjna: 0,7 mH/km

WARUNKI MONTAZU:

- podczas uktadania: -10 do +50 C

Promien zginania min.: 10 x $rednica zewn. kabla

Temperatury: - podczas pracy: -40 do +70 C

Palno$¢ kabla: kable nie rozprzestrzeniajg ptomienia

1.3 Rura elektroinstalacyjna

Rury elektroinstalacyjne, izolacyjne, do matych narazen mechanicznych, nie
rozprzestrzeniajace ptomienia, klasyfikacji temperaturowej od -5° do +60° , PCV. wg PN-EN
50086-1 Rury przeznaczone do uktadania i mechanicznego zabezpieczania izolowanych

przewodow w instalacjach elektrycznych.

Wymiary: 22 mm ($rednica) x 3 m (dtugo$¢)
Wymiary: 37 mm ($rednica) x 3 m (dtugos¢)
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ST/ 2 Uziemienie urzadzen i osprzetu
2.1 Przewod Lgy 6 450/750V

Norma: PN-87/E-90054

Zyla: linka miedziana wielodrutowa gigtka

Izolacja: polwinitowa PVC

Napiecie znamionowe: 300/500V, 450/750V

Temperatura prac: -40°C do +70°C

Ceryfikaty: "B"

Kolory izolacji: zielono-zotta, niebieska, czarna, bragzowa, czerwona.

Zastosowanie:

Przewody przeznaczone sg do uktadania na state w rurkach instalacyjnych zamontowanych na
powierzchni lub w niej osadzonych lub w podobnych uktadach zamknigtych oraz w stale
zabezpieczonych potaczeniach wewnatrz urzadzen elektroenergetycznych lub sterowniczych.
Objasnienie symboliki literowej przewodu:

LgY - przewod o zyle miedzianej wielodrutowej (L) gigtkiej (g) i izolacji z polwinitu
zwyktego (Y)

ST/ 3 Montaz kabli pozarowych zasilajacych
3.1 Kable HDGs

Kable bezhalogenowe ognioodporne o niskiej emisji dymow

NORMA: ZN-TF-208, BS 6387

Dyrektywa RoHS 2002/95/WE, Dyrektywa niskonapieciowa 2006/95/EW
CHARAKTERYSTYKA:

Zyly: miedziane okragte jednodrutowe kl.1 (D), wielodrutowe k1.2 (L) lub wielodrutowe
gietkie k1.5 (Lg) wg PN-EN 60228

Zyla uziemiajaca: z drutéw miedzianych ocynowanych jednodrutowa k1.1 lub wielodrutowa
kl.2 wg PN-EN 60228

Izolacja: specjalna usieciowana mieszanka bezhalogenowa (Gs) typ EI2 FR wg EN 50363.1
Ekran: folia aluminiowo-poliestrowa z nieizolowang zytg uziemiajaca (ekwf)

Powloka zewnetrzna: termoplastyczne tworzywo bezhalogenowe nierozprzestrzeniajace
ptomienia (H) wg ZN-TF-208

Kolor powloki: czerwony

Identyfikacja zyk: do 5 zyt wg PN-HD 308 S2

Maksymalna temperatura zyly podczas pracy kabla: +90°C

Minimalna temperatura otoczenia dla kabli ulozonych na stale: -25°C

Minimalna temperatura otoczenia przy ukladaniu kabli: -100C

Maksymalna temperatura zyly podczas zwarcia: +2500C

Minimalny promien giecia: 6D ( D — $rednica zewngetrzna kabla)

Odpornos$¢ na ogien: PN-IEC 60331-21: 3h, 750°C (FE180)

PN-EN 50200 PH 90, 90 min. 842°C

BS 6387 Kategoria C — odpornos$¢ na ogien: 3 h, 950°C

Kategoria W — odporno$¢ na ogien przy jednoczesnym dziataniu wody: 15 min., 650°C
Kategoria Z — odporno$¢ na ogien z jednoczesnym dziataniem udaru mechanicznego: 15 min.
, 950°C

Odpornos¢ na rozprzestrzenianie ptomienia: PN-EN 50266-2-2, IEC 60332-3-22
Kategoria A
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Emisja dymow podczas spalania: PN-EN 61034-2, IEC 61034-2

Wydzielanie gazow korozyjnych podczas spalania: PN-EN 50267-2-2, IEC 60754-2,: pH >
4,3; przewodnictwo < 10 uS/mm

Mocowanie kabli: Kable musza by¢ mocowane bezposrednio do podtoza albo podwieszane
do dolnej strony korytek kablowych lub podobnych konstrukcji przy uzyciu metalowych
klipséw np. stalowych, spetniajacych wymagania PN-EN 50200. Klipsy wykonane z
tworzywa sztucznego nie moga by¢ uzywane.

Kable mogg by¢ uktadane na innych systemach kablowych no$nych np. korytkach,
drabinkach, uchwytach pojedynczych, o odpornosci ogniowej odpowiadajacej odpornosci
ogniowej kabla.

Zastosowanie: - do stosowania jako kable zasilajace i sygnalizacyjne w obiektach o
zaostrzonych wymaganiach przeciwpozarowych (hotele, szpitale, biura, porty lotnicze, centra
handlowe, obiekty przemystowe itp.).

- Zalecane do stosowania w instalacjach o$wietlenia awaryjnego, wyciggach dymu, systemach
alarmowych, sygnalizacyjnych, kontrolnych, sygnalizacji pozaru i automatyce pozarniczej
oraz innych obwodach zapewniajacych bezpieczenstwo.

ST/ 4 Urzadzenia Systemu Sygnalizacji Pozaru
4.1 Moduty liniowe

4.1.1 Automatyczne czujki pozarowe

1. Potaczenie detektora optycznego, termicznego i gazowych produktow spalania z

inteligentna

elektronika diagnostyczna

Wiasciwosci czujki dostosowane do detekcji pozaru w pomieszczeniach zamknigtych

Kompensacja wahan w detektorze optycznym i gazowych produktéw spalania

Zachowanie funkcji petli LSN w przypadku przerwania petli lub zwarcia dzigki

wbudowanym izolatorom zwar¢

Czujki wyposazone sg w odporng na kurz konstrukcje uktadu optycznego i1 pokrywy.

7. Wyzwolony przez czujke¢ alarm sygnalizowany miganiem widocznej z kazdej strony
czerwonej diody LED.

8. Mozliwos¢ aktywacji wyniesionego wskaznika zadziatania.

9. Maksymalna wysokos$¢ montazu 16 m

10. Monitorowany obszar maks. 120 m2

11. Stopien ochrony zgodnie z normg EN 60529 IP 40, IP 43 (uszczelniona podstawa do
montazu w wilgotnych pomieszczeniach)

12. Napiecie pracy 15V DC .. 33 VDC

13. Pobor pradu < 0,51 mA

14. Wyjscie alarmowe stowo danych przesytane po linii dwuzylowej Wyjscie wskaznika
otwarty kolektor dotaczajacy 0 V poprzez rezystancje 1,5 kQ, obcigzalno$¢ maks. 15
mA

15. Temperatura pracy -20 °C..+50°C

16. Kolor biaty, podobny do RAL 9010, matowe wykonczenie

akrwn

o

4.1.2 Reczne ostrzegacze pozarowe

Regulacja ostrzegacza po wyzwoleniu alarmu

Mozliwe automatyczne lub r¢gczne adresowanie za pomocg przetgcznika obrotowego
Wskaznik LED informujacy o wlaczonym alarmie lub o potrzebie kontroli
Procedury sprawdzania ostrzegaczy z testowaniem i wielokierunkowg transmisjg
Indywidualne adresowanie

. Stopien ochrony IP 52
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7.

8.
9.

Napigcie pracy 15V DC . .33 VDC
Pobor pradu 0,4 mA
Kolor czerwony

10. W razie niebezpieczenstwa nalezy najpierw zbi¢ szybke, a nastepnie mocno nacisng¢

przycisk

11. Nacisniety przycisk ostrzegacza jest przytrzymywany przez mechanizm

4.1.3 Wejsciowe moduty interfejsu

1.
2.
3.

~

Monitorowanie maksymalnie dwoch wzajemnie niezaleznych wejs¢.

Modut interfejsu bada stany pracy ,,rozwarty” lub ,,zwarty”.

Monitorowanie zestykow jest dokonywane za pomocg impulséw o natgzeniu 8 mA co
300ms..

Monitorowanie linii przez monitorowanie zakonczenia linii (EOL): W stanie
gotowosci: 1500 - 6000 Q, przerwa: >12000 Q, Zwarcie: <800 Q

Monitorowanie napi¢cia jest dokonywane w zakresie od 0 VDC do 30 VDC. Do
wyboru warto$ci progowych shuzy oprogramowanie konfiguracyjne.

Wysytanie komunikatu o usterce do centrali sygnalizacji pozaru w przypadku zwarcia
lub przerwy w petli

Pobor pradu z petli max. 5.5mA

Napigcie pracy 15 V DC . .33 VDC

4.1.4 Wejsciowe moduly interfejsu z wyjsciem przekaznikowym

1.
2.
3.

Monitorowanie maksymalnie 8 wzajemnie niezaleznych wejs¢.

Modut interfejsu bada stany pracy ,,rozwarty” lub ,,zwarty”.

Monitorowanie zestykoéw jest dokonywane za pomoca impulsow o natgzeniu 8 mA co
300ms.

Monitorowanie linii przez monitorowanie zakonczenia linii (EOL): W stanie
gotowosci: 1500 - 6000 Q, przerwa: >12000 Q, zwarcie: <800 (2

Przekaznik z zestykiem przetacznym 2 A/ 30 VDC

Wysytanie komunikatu o usterce do centrali sygnalizacji pozaru w przypadku zwarcia
lub przerwy w petli

Pobor pradu z petli max. 10.7mA

Napigcie pracy 15 VDC . .33 VDC

4.1.5 Przekaznikowe moduty interfejsu wysokiego napiecia

CoNoR~wWNE

Moduty interfejsu posiadajg 2 przekazniki przetaczane

Do wyboru funkcja przekaznika lub funkcja sterowania wentylacja
Wysytanie komunikatu o usterce do centrali sygnalizacji pozaru

2 Diody LED stanu

Maks. obcigzenie stykow: 10 A przy napieciu 230 VAC,

Natezenie sygnatu zwrotnego 1 mA (opornos¢ koncowa R=3,9 kQ)
Bezpieczniki (F1, F2) 10 A/ 250 V

Pobor pradu z petli max. 15.5mA

Napigcie pracy 15V DC . .33 VDC

10 Temperatura pracy -20 ~ +50°C
11. Wilgotnos$¢ wzgledna < 96%
12. Klasa ochrony IP 54
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4.1.6 Modut przekaznikow niskonapigciowych

Moduty interfejsu posiadajg 8 przekaznikow przetgczanych niskonapigciowych
Wysytanie komunikatu o usterce do centrali sygnalizacji pozaru

Maks. obcigzenie stykow: 2 A przy napieciu 30 VAC

Pobor pradu z petli max. 3.55mA

Napigcie pracy 15V DC .. 33 VDC

Temperatura pracy -20 + +65°C

Wilgotnos¢ wzgledna < 96%

Klasa ochrony IP 54

NGO~ wWNE

4.2 Moduty centrali SAP

4.2.1 Panel sterowania 1 wyswietlacz z kontrolerem centrali

Panel sterowania i wy$wietlacz z kontrolerem centrali stanowig gltéwny element
systemu. Wszystkie komunikaty sa wyswietlane na wyswietlaczu. Caly system jest
obstugiwany za pomocg panelu dotykowego. Latwy w obstudze interfejs uzytkownika mozna
zaadaptowaé¢ do réznych sytuacji. Umozliwia to prawidlowa obstuge, ktora jest prosta i
intuicyjna. Oprogramowanie do programowania centrali. Wskazanie alarmu: alarmy
wyswietlane na wyswietlaczu dotykowym LCD o wysokiej rozdzielczosci (320 x 240
punktow) z automatycznym pods$wietleniem. 11 diod LED informuje o stanie centrali i/lub
systemu. Dodatkowe moduly wskaznikow diodowych, po 16 diod LED kazdy, moga stuzy¢
do wizualnego sygnalizowania alarméw lub usterek.

Obstuga centrali 1 przetwarzanie komunikatow odbywa si¢ na ergonomicznie
zaprojektowanym panelu sterowania z wbudowanym wys$wietlaczem dotykowym

LCD. Panel zostal wyposazony w state klawisze membranowe umieszczone na prawo,
atakze u dotu 1 u goéry wyswietlacza, jak rdwniez zmienne przyciski wirtualne w obszarze
ekranu dotykowego. Ponizej diod LED stanu znajduje si¢ przetacznik kluczowy, ktorego dwa
potozenia mozna dowolnie programowac, np.:

* Tryb pracy dziennej i nocnej

» Wlaczanie/wylaczanie lokalnego alarmu (alarm wewnetrzny/zewngtrzny)

Wszystkie przychodzace komunikaty 1 zdarzenia sg zapisywane w pamigci wewnetrznej 1 w
dowolnej chwili mozna je wyswietli¢ na wyswietlaczu. Istnieje mozliwos¢ dolaczenia
opcjonalnej drukarki zdarzen w celu wydrukowania przychodzacych komunikatow.

Zgodnie z normg EN 54, Cz¢$¢ 2 centrale zawierajace wigeej niz 512 elementow Sieci
muszg by¢ potaczone redundantnie. Do tego celu stuzy druga obudowa podstawowa z drugim
panelem sterowania, wyswietlaczem i kontrolerem centrali. Do potaczenia nadmiarowego
wymagany jest zestaw kabli.

Pobor pradu max. 165mA

Pobor pradu min. 70mA

State elementy operacyjne: 23 klawisze membranowe

State elementy wskazujace: 11 diod LED

Aktywna powierzchnia obrazu; (W x S) ok. 127,5 mm x 170 mm
Panel sterowania: Wyswietlacz dotykowy, analogowy, folia na szkle
Temperatura pracy -5 + +50°C

NogakrwnpE

4.2.2 Modut linii

Umozliwia dotaczenie 127 elementow linii dozorowej, przy maksymalnym pradzie linii 300
mA
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Pobor pradu nominalny: 39mA
Prad pobierany przez elementy sieci X 1,6
Maksymalna dtugos¢ linii do 1600 m, zaleznie od konfiguracji i typu kabla
Maksymalny prad linii do 300 mA, zaleznie od konfiguracji i typu kabla
Techniki adresowania: automatyczne adresowanie ulepszonej sieci, automatyczne
adresowanie klasycznej sieci i reczne przypisywanie adresow
Napigcie wejsciowe: 20 + 30 VDC (min. + maks.), 5 VDC £5%
7. Napigcie wyjsciowe:
Napiecie sieci podczas czuwania - 30 VDC + 1,0 V,
Napiecie sieci podczas transmisji: 30 VDC £ 1,0V + 1,6 VDC £ 0,15 V
(koncentrator napigc)
8. Temperatura pracy -5 + +50°C
9. Wilgotnos¢ wzgledna < 95%

arONE

o

4.2.3 Modut wskaznikéw diodowych

Modut wskaznikow diodowych jest wyposazony w 16 czerwonych i 16 zottych diod LED do
sygnalizacji stanu 16 zdefiniowanych punktéw detekc;ji.

Modut wktada si¢ do wolnego gniazda modutu obudowy centrali. Jest on natychmiast gotowy
do dziatania.

Konieczne jest jedynie zdefiniowanie punktow detekcji za pomocg oprogramowania RPS.

Pobor pradu max. 26mA
Pobor pradu min. 6mA
Temperatura pracy -5 + +50°C
Wilgotnos¢ wzgledna < 95%

N

4.2 .4 Modut kontroli akumulatoréw

Modul monitoruje zasilanie catej centrali i reguluje, sterowane czasowo i1 temperaturowo,
tadowanie maksymalnie czterech akumulatorow (12 V /40 Ah lub 12 V' / 28 Ah).

Ladowanie akumulatoroéw jest uruchamiane rgcznie za pomocg przycisku (przy V akum. <22
V). Jesli akumulatory sa natadowane, central¢ mozna uruchomié¢ bez zasilania z sieci
elektrycznej.

1. Pobor pradu max. 31mA

2. Pobor pradu min. 40mA

3. Maksymalne natezenie dostarczane do szyn przytaczeniowych: 6 A za posrednictwem
modutu lub maks. 8 A za posrednictwem akumulatorow

4. Diody sygnalizacyjne : zasilanie wtaczone, awaria sieci elektrycznej / akumulatoral/

akumulatora2

Temperatura pracy -5 + +50°C

6. Wilgotnos¢ wzgledna < 95%

o

4.2.5 Modut przekaznikow

Modut zawiera osiem przekaznikéw z zestykiem przetacznym (typu C), ktére zapewniaja
beznapigciowe styki wyjsciowe.

str. 25



Kazdy z o$miu przekaznikdéw posiada styk normalnie
otwarty (NO) i normalnie zamknigty (NC).

Pobor pradu max. 68mA

Pobor pradu min. 4mA

Maksymalne obcigzenie styku przekaznika wynosi 30 VDC /1 A.
Temperatura pracy -5 ~ +50°C

Wilgotnos¢ wzgledna < 95%

ko E

4.2.6 Modut komunikacyjny
Modut komunikacyjny 20 mA obstuguje interfejs S20, RS232 i S1

Pobor pradu max. 15mA
Pobor pradu min. 4mA
Interfejsy: RS-232 10S 0232 A

Temperatura pracy -5 ~ +50°C
Wilgotno$¢ wzgledna < 95%

S NFRY N

4.2.7 Karta adresowa

Specjalizowana karta elektroniczna niezb¢dna do poprawnego funkcjonowania systemu.
Karta okres$la maksymalng ilo$¢ adreséw w systemie.

4.2.8 Drukarka termiczna

Integralna czgs¢ systemu centrali. Drukarka termiczna wyposazona w obudowe do instalacji
na ramie montazowej. Dotaczana do interfejsu modutu komunikacyjnego. Kabel drukarki
shuzy do potaczenia kontrolera centrali z ptyta potaczeniowa, Dtugo$¢ kabla 100 cm.

Wydruki stuza jako dokumentacja zdarzen w systemie.

4.2.9 Zasilacz uniwersalny

Zasilacz jest zabezpieczony przed odwroceniem polaryzacji i przepigciem. Napiecie
wyj$ciowe jest monitorowane i regulowane za pomocg detektora termicznego. W przypadku
awarii napigcie na zlaczu FAULT spada do O V. Zielona dioda LED na zasilaczu
uniwersalnym wskazuje zdolno$¢ do dziatania.

Zestaw kabli sluzy do potaczenia dystrybutora zasilania z zasilaczem UPS, dtugos¢
kabla 120 cm.

Zestaw kabli stuzy do potaczenia modutu kontroli akumulatoréw
z zasilaczem UPS, dtugos¢ kabla 150 cm.

4.2.10 Obudowy Centrali do instalacji na ramach montazowych

Obudowy do instalacji na ramach powinny by¢ tatwe w montazu i obstudze ze
wzgledu na mozliwo$¢ ich otwierania. Wyposazone we wstgpnie przygotowane przepusty
kablowe ramy montazowe przykrecane do $ciany. Alternatywg dla instalacji natynkowej jest
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montaz w szafie typu Rack 19" przy uzyciu specjalnych zestawow montazowych. W
obudowie do instalacji na ramach montazowych mozna stosowa¢ akumulatory 12 V/40 Ah.
Modutowa konstrukcja powinna umozliwia¢ rozbudowe systemu. Obudowy powinny by¢
przystosowane do wyposazenia w panel sterowania i wyswietlacz z kontrolerem centrali.

W zalezno$ci od indywidualnych wymagan obudowy podstawowe mozna rozszerzy¢
0 nastgpujace elementy:
* Obudowa rozszerzen do instalacji na ramie, umozliwiajaca rozbudowe o 12 dodatkowych
modutow
* Obudowy zasilania, odpowiednio na dwa lub cztery akumulatory 12 V/40 Ah i dodatkowy
zasilacz
» Uniwersalna mata obudowa do instalacji na ramie
Rama montazowa:

Wszystkie ramy montazowe powinny zawiera¢ wbudowane bloki zaciskéw zasilania
sieciowego, wbudowane ptyty potaczeniowe, jak rowniez stale korytka kablowe, ktore
umozliwig estetyczne poprowadzenie kabli.

4.2.11 Akumulatory

Bezobstugowe, zelowe szczelne akumulatory wyposazone w ci$nieniowe jednokierunkowe
zawory  bezpieczenstwa,  zapobiegajace = powstawaniu = nadmiernego  ci$nienia
W poszczegdlnych ogniwach.

e napigcie 12V

e pojemnos¢ 40 Ah
e szczelna obudowa ABS
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