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INNOWACYJNE CENTRUM PATOLOGII | TERAPII ZWIERZAT W LUBLINIE

INSTALACJE Teletechniczne dla budynku A
PROJEKT BUDOWLANY
OPIS

g
BIURO
ARCHITEK'T

[KACZMARCZYK

1 DANE OGOLNE PROJEKTU

1.1 Nazwa inwestycji

Inwestycja nosi nazgv
“Innowacyjne Centrum Patologii i Terapii ZwigtzJniwersytetu
Przyrodniczego w Lublinie”

1.2 Inwestor

Inwestorem jest Uniwersytet Przyrodniczy w Lublinié Akademicka 13, 20-
950 Lublin.

1.3 Lokalizacja inwestycji
Inwestycja jest zlokalizowana na dziatce nr 4/8, 411 przy ul. Gdbokiej 30 w Lublinie.

1.4 Data wykonania projektu
Projekt zostat wykonany w grudniu 2011 r.

2 NAZWA OPRACOWANIA

Specyfikacja techniczna wykonania i odbioru robot
— Instalacja Kontroli Dostepu dla Budynku 1,
dla zadania
Budowa Centrum Innowacyjnego Patologii | Terapii Zwerzat
Uniwersytetu Przyrodniczego w Lublinie
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ST Czsé ogolna
3 WSTEP

3.1 Przedmiot Specyfikacji Technicznej (STWIOR)

Przedmiotem niniejszej] STWIOR jelsktalacja Kontroli Dostepu dla Budynku 1

zgodnie z zamierzeniem budowlanym BUPOWA  CENTRUM

INNOWACYJINEGO PATOLOGII | TERAPII ZWIERZ AT UNIWERSYTETU
PRZYRODNICZEGO W LUBLINIE”"

3.2 Zakres stosowania STWIOR.

Specyfikacja techniczna jest stosowana jako dokurperetargowy i kontraktowy
przy zlecaniu realizacji robot wymienionych w puigki. 1.

3.3 Zakres robét olfych STWIOR.

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji doty@asad prowadzenia robot
zwigzanych z,BUDOWA CENTRUM INNOWACYJNEGO PATOLOGII | TERAPII
ZWIERZ AT UNIWERSYTETU PRZYRODNICZEGO W LUBLINIE” w zakresie
projektu wykonawczegtnstalacja Kontroli Dostepu dla Budynku 1.

3.4 Okreslenia podstawowe i definicje.

Wszystkie okrélenia i nazwy uyte w niniejszej specyfikacjigszgodne lub
rownowane z:
Polskimi Normami wprowadzonymi do oba@kowego stosowania Rozpgdzeniem
MSWiIA z dnia 04.03.1999 r. (Dz. U. Nr 22 poz. 2w przypadku ich braku z
normami branowymi, obowazujacymi przepisami, normami i instrukcjami.
Nie wyszczegOlnienie jakichkolwiek obayzujacych aktow prawnych nie zwalnia
wykonawcy od ich stosowania.

Uzyte w STWIOR wymienione pomej okrglenia naley rozumi€ w kazdym
przypadku nagpujaco:

Definicje poje¢:

roboty budowlane -wszystkie prace budowlane zwane z wykonaniem przedmiotu
zamowienia zgodnie z zatwierdzpdokumentagj projektows

wykonawca -osoba wykonujca roboty budowlane

wykonanie -wszystkie dziatania przeprowadzane w celu wykacmaoibot
dokumentacja budowy -nalezy przez to rozumie pozwolenie na budoyv(jesli jest
wymagane) wraz z zgdzonym projektem budowlanym, protokét odbioruth&owego,
rysunki i opisy stiagce realizacji obiektu

dokumentacja powykonawcza -nalery przez to rozumie dokumentagj budowy

z naniesionymi zmianami dokonanymi w toku wykonyigamob ot

materiaty - wszelkie tworzywa niezliine do wykonania robdét, zgodnie z
dokumentagj projektowy i Specyfikacg Techniczi, zaakceptowane przez Inspektora
Nadzoru. Materiaty &zyte do wykonania rob6t powinny byiowe i petnowartéciowe,
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za wyptkiem materiatbw w pozycjach przedmiaru robot, &t@ przewidziane do
ponownego montau.

aprobata techniczna - dokument potwierdzagy pozytywry ocerp techniczi
wyrobu stwierdzajca jego przydatn& do stosowania w warunkach, wydany przez
jednostk upowaniong do udzielania aprobat technicznych, spis jednostek
aprobugcych zestawiony jest w Rozpadzeniu Ministra Gospodarki Przestrzennej i
Budownictwa z dnia 19 grudnia 1994r. w sprawaclobat i kryteriow technicznych
dotyczcych wyrobow budowlanych (Dz.U. nr 10 z dnia 8 §ael1995 r., poz.48,
roz.2)

certyfikat na znak bezpieczéstwa - dokument wykazugy, ze wyrdb spetnia
wymagania dotycce bezpieczsstwa, ustalone w PN, wprowadzonych do
obowigzkowego stosowania i/lub wdeiwych przepisow prawnych, w odniesieniu do
wyrobow dopuszczonych do obrotu i stosowania w ludctwie (zgodnie z Ustagvz
dnia 7 lipca 1994r Prawo Budowlane zzp6zm.), wymaganiagsszersze i certyfikat
wykazuje, ze zapewniono zgoddé danego wyrobu z kryteriami technicznymi
okreslonymi na podstawie PN, aprobat technicznych i ser&ych przepisow i
dokumentéw technicznych, w Rozpguzeniu Ministra Gospodarki Przestrzennej i
budownictwa z dnia 19 grudnia 1994 (Dz. U. nr 10nia 8 lutego 1995r poz.48
rozdz.6 ) podano zakres, zasady i tryb opracowarzatwierdzania Kkryteriow
technicznych

certyfikat zgodnosci - dokument wydany zgodnie z zasadami system ceaigfiik
wykazupcy, ze zapewniono odpowiedni stopie zaufania, i nalexycie
zidentyfikowano wyrob; jest zgodny z okleng normg lub innymi dokumentami,
normatywami odniesieniu do wyrobéw dopuszczonychotbootu i stosowania w
budownictwie (zgodnie z Ustawa z dnia 7 lipca 104awo budowlane, art.10);
certyfikat zgodnéci wykazuje,ze zapewniono zgod&é wyrobu z PN lub aprobat
techniczi (w wypadku wyrobow, dla ktérych nie ustalono PN)

dziennik budowy - nalezy przez to rozumiedziennik wydany przez wdaiwy organ
zgodnie z obowzujagcymi przepisami, stanowey urzdowy dokument przebiegu
robét budowlanych oraz zdarze okolicznagci zachodzcych w czasie wykonywania
robot

Inspektor Nadzoru - osoba powotana przez Zamaw@ggo do dziatania jako
Inspektor Nadzoru inwestorskiego przy realizadpdo

kierownik budowy - osoba wyznaczona przez Wykongwobdét, upowaniona do
kierowania robotami i do wygbowania w jego imieniu w sprawach realizacji robaot,
posiadajca uprawnienia budowlane w zakresie ngglrtym do kierowania robotami,
ponoszca ustawow odpowiedzialnéé za prowadzenie budowy

projektant - nalezy przez to rozumieuprawnion osole prawry lub fizyczm bedaca
autorem dokumentaciji projektowej

polecenie Inspektora Nadzoru -wszelkie polecenia przekazane Wykonawcy przez
Inspektora Nadzoru, w formie pisemnej, dogaz sposobu realizacji robot lub innych
spraw zwgzanych z prowadzeniem budowy

3.5 0gdblne wymagania dotygee robot.

Wykonawca jest odpowiedzialny za prowadzenie rabgadnie z umowy i
sciste przestrzeganie przyggo harmonogramu (terminu) robdt oraz za $ako
zastosowanych materialtdbw i prawidioséo wykonywanych robot. Bdzie
odpowiedzialny réwnig za ochron robét, za wszelkie materialy i wdzenia
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uzywane do robot od daty ich rozpgcia do daty odbioru kacowego.

Decyzje Zamawiacego dotycgce akceptacji lub odrzucenia materiatow
i elementéw robdt dma oparte na wymaganiach sformutowanych w umowie,
dokumentacji projektowej i Specyfikacji Techniczneqp take w normach i
wytycznych wykonania i odbioru robat.

3.5.1 Przekazanie terenu budowy.

Zamawiajcy w terminie okréonym w dokumentach umowy zawartej
z Wykonawg przekae teren budowy wraz ze wszystkimi wymaganymi:
uzgodnieniami prawnymi i decyzjami administracyjnymdziennik budowy,
uzgodniom w umowie ilg¢ egzemplarzy dokumentacji projektowej oraz komplet
Specyfikacji Technicznej Wykonania i Odbioru Robétformacje te winny by
odnotowane w ,Protokole wprowadzenia na plac budowy

3.5.2 Zgodna¢ robot z dokumentagijprojektows i Specyfikacy Technicza.

Dokumentacja projektowa, STWIOR oraz dodatkowe dodwty przekazane
przez Inspektora Nadzoru Wykonawcy stanpweesé umowy, a wymagania lub
materiaty wyszczegolnione w céloy jednym z nich gsobowgzujace dla Wykonawcy
tak jakby zawarte byty w catej dokumentacji.

Wykonawca jest odpowiedzialny za j&kqorac i ich zgodn&® z dokumentagj
projektowy oraz Specyfikagj Techniczi. J&li jednak w czasie realizacji robot otea
sig, ze dokumentacja projektowa dostarczona przez Zamgego wymaga
uzupetnié@ Wykonawca niezwiocznie powiadomi o tym fakcie lekiora Nadzoru
inwestorskiego, celem powiadomienia projektantanipgeego nadzoér autorski i
podgcia dalszych stosownych dziatazmierzagcych do kontynuacji prac. W
przypadku, gdy dostarczane materiaty lub wykonaokoty nie lgdg zgodne z
dokumentag projektowg lub Specyfikagg Techniczm i majg wptyw na jakdé
elementow budowli, to takie materialy zosfarasgpione prawidtowymi, a elementy
budowli rozebrane i wykonane ponownie na koszt \Whgkacy.

Wykonawca nie mze wykorzystywa bleddéw lub opuszczew dokumentach
umowy, a o ich wykryciu winien natychmiast powiadérdamawiagcego na etapie
przygotowania oferty lub Inspektora Nadzoru podceg&onawstwa robot, ktorzy
beda odpowiedzialni za dokonanie odpowiednich zmiaonprawek.

Zakres prac przedstawiono w dokumentacji projekfd?wV pn:
»Instalacja Kontroli Dostepu dla Budynku 1"
Wykonawca w ramach ceny za wykonanie robodt, po @edeniu prac winien
opracowa& i przekazd Zamawiajcemu dokumentagj powykonawcz catdci
wykonanych robot.

3.5.3 Zabezpieczenie terenu budowy.

Wykonawca bdzie odpowiedzialny za ochremerenu budowy oraz wszystkich
materiatow i elementéw wypogania wytych do realizacji rob6t od chwili
rozpoczcia do ostatecznego odbioru robot. W szczed@inaitrzyma warunki
bezpieczastwa pracy i pobytu 0osob wykongych czynnéci zwigzane z budow i
nienaruszaln@& ich mienia stdagcego do pracy, a tak zabezpieczy teren budowy
przed dosipem osOb nieupowaionych.
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3.5.4 Ochronasrodowiska w czasie wykonywania robot.

Wykonawca ma obowkek zn& i stosowé& w czasie prowadzenia robot
wszelkie przepisy dotygze ochronyrodowiska naturalnego.

W okresie trwania budowy i wykonywania robot wykaeniowych
Wykonawca bdzie podejmowat wszelkie konieczne kroki gta na celu stosowanie
sie do przepisow i norm dotygzych ochronysrodowiska na terenie i wokét terenu
budowy oraz bdzie unik@& uszkodzé lub uchzliwosci dla os6b lub wiasrici
spotecznej, a wynikagych ze skzenia, hatasu lub innych przyczyn powstatych w
nastpstwie jego sposobu dziataStosujc sk do tych wymaga Wykonawca bdzie
miat szczegolny wpltyw na:

* lokalizacg baz, warsztatow, magazynéw i sktadowisk,
» Srodki ostranosci | zabezpieczenia przed :
- zanieczyszczeniem zbiornikowi ciekéw wodnych pytalub substancjami
toksycznymi,
- zanieczyszczepowietrza pytami i gazami,
- mazliwoscig powstania pzaru.

3.5.5 Ochrona przeciwp@rowa.

Wykonawca przestrzegg przepisow przeciwp@arowych ledzie utrzymywa
sprawny sprgt przeciwpaarowy wymagany przez odpowiednie przepisy na tereni
budowy. Materialy tatwopalneeda sktadowane w sposéb zgodny z odpowiednimi
przepisami i zabezpieczone przed gdpstn 0sob trzecich.

Wykonawca bdzie odpowiedzialny za wszelkie straty spowodowpo@rem
wywotanym jako rezultat realizacji robét lub przearsonel Wykonawcy.

3.5.6 Ochrona wiasngi publicznej i prywatnej.

Wykonawca ponosi odpowiedziaktowobec Zamawiagego i 0sob trzecich za
szkody powstate w trakcie realizacji umowy. Wskazajest posiadanie przez
Wykonawe polisy odpowiedzialngei cywilnej OC na prowadzan dziatalngcia
gospodarcg, celem maliwosci pokrycia ewentualnych szkdd wyniktych wskutek
prowadzonej budowy.

3.5.7 Bezpieczéstwo i higiena pracy.

Podczas realizacji rob6t wykonawcagdhie przestrzedgaprzepisOw i norm
dotyczcych bezpieczestwa i higieny pracy. W szczegékmd Wykonawca ma
obowigzek zadbé, aby personel nie wykonywat pracy w warunkach ermgecznych,
szkodliwych dla zdrowia oraz nie spetaigych odpowiednich wymagasanitarnych.
Wykonawca zapewni idazie utrzymywat wszelkie ugezenia zabezpieczge,
socjalne oraz sper i odpowiedny odziez dla ochrony zycia i zdrowia 0sOb
zatrudnionych na budowie.

Uznaje st, ze wszelkie koszty zwrane z wypetnieniem wymagakreslonych
powyzej nie podlegaj odrebnej zaptacie isuwzgkdnione w cenie umownej.
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3.5.8 Stosowanie gido prawa i innych przepiséw.

Wykonawca zobowzany jest zn& wszystkie przepisy wydane przez organy
administracji pastwowej i samorgdowej, ktére g w jakikolwiek sposéb zvgzane
z robotami i kdzie w peini odpowiedzialny za przestrzeganie tyrhw, norm,
przepisow i wytycznych podczas prowadzenia robogkdviawca bdzie przestrzega
praw patentowych i dulzie w peilni odpowiedzialny za wypetnienie wszdtkic
wymaga prawnych odngnie wykorzystania opatentowanych aolzea lub metod i w
sposob cagly bedzie informow& Inspektora Nadzoru o swoich dziataniach,
przedstawiajc stosowne dokumenty.

3.6 Nazwy i kody rob6t budowlanych wg Wspdlnego Stovendamowia.

45314300-4 Instalowanie infrastruktury okablowania

48000000-8 Pakiety oprogramowania i systemy informatyczne

48321000-4 Pakiety oprogramowania do projektowania wspomaganego
komputerowo (CAD)

48800000-6 Systemy i serwery informacyjne

4 MATERIALY

4.1 Rodzaje projektowanych materiatéw i gadzen.

Zestawienie koniecznych do wbudowania materiatbwzzgdzen wraz z ich
szczegOtow charakterystyk zawarto w rozdziale Il pn. Szczegétowa Specyfiiaci
Techniczna.

4.2 Zrodia uzyskiwania materiatow i uydzen.

Wykonawca jest zobowzany do pozyskania materiatbw zgodnie ze
Specyfikacg Techniczg oraz ponosi odpowiedzialbé® za spetnienie wymaga
ilosciowych i jak@gciowych materiatow z jakiegokolwiekodta.

4.3 Kontrola materiatéw i urdzen.

Zamawiajcy maze okresowo kontrolowadostarczane na budewnateriaty
| urzadzenia, zeby sprawdzi czy % one zgodne z wymaganiami Specyfikacji
Technicznej.

4.4 Atesty materiatéw i urgdzen.

W przypadku materiatow, dla ktérych wymagane aesty, kada partia
dostarczona na bud@wmusi posiada atest okrélajacy w sposéb jednoznaczny jej
cechy. Zamawiary dopuszcza dozycia tylko materiaty posiadage atest producenta
stwierdzagcy pety zgodnd¢ tych materiatbw z warunkami podanymi w
Szczegotowej Specyfikaciji Technicznej.
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4.5 Materialy nie odpowiadage wymaganiom umowy.

Materialy niezgodne ze SzczegodwvBpecyfikacg Technicza musz byé
niezwiocznie usumte przez Wykonawg z placu budowy. Kaly rodzaj roboét
wykonywanych z #yciem materialdw, ktore nie spetnjajwymaga, bedzie
wykonany na witasne ryzyko Wykonawcy.

4.6 Przechowywanie i sktadowanie materiatéw igatzen.

Wykonawca jest zobowrany zapewrd, zeby materiaty i urgdzenia
tymczasowo sktadowane na budowie, byty zabezpiecpored uszkodzeniem. Musi
utrzymywa ich jaka¢ i wkasnagci w takim stanie jaki jest wymagany w chwili
wbudowania lub monfai. Tymczasowe tereny przeznaczone do sktadowania
materiatow i urgdzen beda zlokalizowane w olgbie placu budowy.

4.7 Stosowanie materiatdw zamiennych (réwnamgah).

Jeli Wykonawca zamierzaay¢ w jakim§ szczegolnym przypadku materiatow
lub urzdzen zamiennych (réwnowaych), innych ni przewidzianych w projekcie
lub  Specyfikacji Technicznej, lecz o w&wosciach nie gorszych od
zaprojektowanych, poinformuje o takim zamiarze Zamgcego przed ich zyciem,
oraz przedstawi stosowne atesty i certyfikaty petdzajce ich zgodn& z
branzowymi przepisami szczegotowymi.

5 SPRZET

Na placu budowy powinien kbyuzywany tylko sprzt w petni sprawny nie
zagraajacy zdrowiu lubzyciu oséb znajduacych s¢ na terenie budowy.

Wykonawca jest zobowkany do uywania jedynie takiego spgi, ktéry nie
spowoduje niekorzystnego wplywu na jakowykonywanych roboét, zaréwno w
miejscu tych robot, jak geprzy wykonywaniu czynri@i pomocniczych oraz w czasie
transportu, zatadunku i wytadunku materiatow, sfurzitp. Sprzt powinien by
zgodny z ofeg Wykonawcy oraz dostosowany do charakteru pras, lizaba i
wydajnag¢ sprztu musi gwarantow@ przeprowadzenie roboét, zgodnie z zasadami
okreslonymi w dokumentacji projektowej i Specyfikacji dlenicznej, w terminie
realizacji przewidzianym umay

Sprzt bedacy witasndcia Wykonawcy lub wynajty przez Wykonawg do
wykonania rob6t ma ldyutrzymywany w dobrym stanie i gotowsd do pracy, oraz
bedzie spetniat normy ochron§rodowiska i przepisy dotygze jego uaytkowania.
Wykonawca dostarczy Inspektorowi Nadzoru kopie do&ntéw potwierdzagych
dopuszczenie spgu do wytkowania tam, gdzie jest to wymagane gmirymi
przepisami.

Sprzt uzywany przez Wykonawgc powinien uzyské& akceptag Inspektora
Nadzoru. Jakikolwiek spez, maszyny, urgdzenia i nargdzia nie gwarantgge
zachowania warunkow umowy, zosigorzez Inspektora Nadzoru zdyskwalifikowane
I nie dopuszczone do robat.
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6 TRANSPORT

Wykonawca jest zobowtany do stosowania jedynie takickrodkow
transportu, ktoére nie wptyn niekorzystnie na bezpiear@wo personelu jako
wykonywanych robo6t oraz wdaiwosci przewaonych materiatdw. Liczbarodkow
transportu bdzie zapewnié prowadzenie robot zgodnie z zasadami gdkreymi w
dokumentacji projektowej, Specyfikacji Technicznej wskazaniach Inspektora
Nadzoru w terminie przewidzianym w umowie.

Wykonawca bdzie usuwé na biegco na wtasny koszt wszelkie ewentualne
zanieczyszczenia spowodowane jego pojazdami na adnogoublicznych oraz
dojazdach na teren budowy.

7 WYKONANIE ROBOT

7.1 Wymagania ogélne

Roboty naley wykona& zgodnie z normami i przepisami budowy,
bezpieczastwa i higieny pracy.

Wykonawca jest odpowiedzialny za prowadzenie ragadnie z umow oraz
za prawidiowy jakos¢ zastosowanych materiatdw i wykonywanych robét. @dpda
za doktadne wytyczenie w terenie wszystkich ele@&ntob6t zgodnie z podanymi
wymiarami i rzdnymi okr&lonymi w dokumentacji projektowej. Nagistwa
jakiegokolwiek btdu spowodowanego przez Wykonaww wykonywaniu roboét
zostan poprawione przez niego na wiasny koszt, zatkygm kiedy dany kid okaze
si¢ skutkiem b¢du zawartego w danych dostarczonych przez Zamaoeg.

Ewentualne decyzje Inspektora Nadzoru dajgezakceptacji lub odrzucenia
materialdw 1 elementéw robotelly oparte na wymaganiach sformutowanych
w dokumentach umowy, dokumentacji projektowej, $fikacji Technicznej, a tate
normach i wytycznych. Polecenia Inspektora Nadztwtyczce realizacji robot dua
wykonywane przez Wykonawaie p&niej niz w czasie przez niego wyznaczonym,
pod graba wstrzymania roboét. Skutki finansowe z tytutu wgtrania rob6t w takiej
sytuacji ponosi Wykonawca.

8 KONTROLA JAKO SCI ROBOT

8.1 Zasady kontroli jakéci robot

Wykonawca jest odpowiedzialny za pgkontrok jakosci robot i stosowanych
materiatbw. Wykonawca colzie przeprowadza kontrok materiatbw oraz robot
z czstotliwoicia zapewniajcg stwierdzenie, ze roboty wykonano zgodnie z
wymaganiami dokumentacji projektowej i Specyfikalggichniczne.

8.2 Kontrole medzyoperacyjne.

Kontrole medzyoperacyjne obejmaprawidtowaé wykonania:
» sprawdzenie prawidtowoi wykonania robot zanikggych w terenie,
» sposobu, iléci i prawidtowaci zamontowanych elementow,
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8.3 Badania prowadzone przez Inspektora Nadzoru.

Inspektor Nadzoru m® w dowolnym momencie ocediagodnd¢ materiatow
i rob6t z wymaganiami dokumentaciji projektowej eSgfikacji Techniczne;.

8.4 Certyfikaty i deklaracje.

Inspektor Nadzoru me dopyci¢ do wycia tylko te wyroby i materiaty ktére:

» posiadaj certyfikat na znak bezpieargwa wykazujcy, ze zapewniono zgodsé
z kryteriami technicznymi okéonymi na podstawie Polskich Norm i aprobat
technicznych,

» posiadaj deklaracg zgodndci lub certyfikat zgodn&ci z Polsky Normg lub
aprobad techniczi, w przypadku wyrobow , dla ktérych nie ustanowidpaiskiej
Normy, jezeli nie g objete certyfikacy okreslong w pt. 1 i ktére spetnigjwymogi
dokumentacji projektowej i Specyfikacji Technicznej
W przypadku materiatow, dla ktorych ww. dokumenty wymagane prze
Specyfikacg Techniczi, kazda ich partia dostarczona do robétbie posiadate
dokumenty, okréajace w sposéb jednoznaczny jej cechy. Jakiekolwieteriay,
ktore nie spetniagych wymogow bda odrzucone.

8.5 Dokumenty budowy.

1) Dziennik budowy.

Dziennik budowy jest obowzujagcym dokumentem budowy prowadzonym
przez kierownictwo budowy na ligco, zaréwno dla potrzeb Zamawieg¢go jak i
Wykonawcy w okresie od chwili formalnego przekazamykonawcy placu budowy
az do zakdczenia robdt. Wykonawca jest odpowiedzialny za @prdeenie dziennika
budowy zgodnie z zobowaujagcymi przepisami (Rozpogdzenie Ministra
Infrastruktury z dn. 19.11.01). Zapisy do dzienntkalowy keda czynione na bigco
I powinny odzwierciedlapostp robot, stan bezpieckstwa ludzi oraz stan techniczny
obiektu i wszystkie kwestie zegane z zamdzaniem budow Kazdy zapis powinien
zawierd jego da¢, nazwisko i stanowisko oraz podpis osoby, ktéradgionuije.
Wszystkie zapisy powinny ldyczytelne i dokonywane w pa@ku chronologicznym
jeden po drugim, w sposob unieftiwiajacy wprowadzanie paniejszych dopiskéw.

Protokoty i1 inne dokumenty zgzane do dziennika budowy powinny ¢by
przejrzyicie numerowane, oznaczane i datowane przez zaromyi@mnawe jak
| zarzzdzapcego realizagjumowy.

W szczegollnéci w dzienniku budowy powinny gy zapisywane nagbujace
informacje:

. data przejcia przez wykonawgplacu budowy;

. dzien dostarczenia dokumentacji projektowej przez zaragpeego;

. daty rozpoczcia i zakaczenia realizacji poszczegoélnych elementéw robét;
. postp robot, problemy i przeszkody napotkane podczalizexiji robot;

. daty, przyczyny i okresy trwania wszystkich api@n lub przerw w robotach
. komentarze i instrukcje zajdzapcego realizagjumowy;

. daty, okresy trwania i uzasadnienie jakiegokolwEwieszenia realizacii

robot z polecenia Inspektora Nadzoru inwestorskiego

daty zgtoszenia robét do ggziowych i kaacowych odbioréw oraz przgia,
odrzucenia lub wykonania rob6t zamiennych;
. wyjasnienia, komentarze i sugestie wykonawcy;
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. warunki pogodowe i temperatura otoczenia w okresadizacji robot majce
wptyw na czasowe ich ograniczenia lub spetnieniazegbéinych wymaga
wynikajacych z warunkow klimatycznych;

. dane na temat prac geodezyjnych wykonanych praedrakcie realizaciji
robét, szczegolnie w odniesieniu do wytyczania kide w terenie;

. dane na temat sposobu zapewnienia bezpist@a i ochrony zdrowia na
budowie;

. dane na temat jakoi materiatéw,

. wyniki poszczegolnych bada z okr&leniem przez kogo zostaly
przeprowadzone;

. inne istotne informacje o peglie robot.

Wszystkie wyjanienia, komentarze lub propozycje wpisane do dzkenn
budowy przez Wykonawcpowinny by na biegco przedstawiane do wiado®ao |
akceptacji Inspektorowi Nadzoru inwestorskiego.

Wszystkie decyzje Inspektora Nadzoru inwestorskiegoisane do dziennika
budowy, musz by¢ podpisane przez przedstawiciela Wykonawcy, ktérglceptuje
lub sk do nich odnosi. Wpis projektanta do dziennika bagmbliguje Inspektora
Nadzoru do ustosunkowaniasProjektant nie ¢dac strory umowy nie ma uprawnie
do wydawania pole@geWykonawcy robét.

2) Atesty materiatow.
Atesty materiatéw, orzeczenia o jgkomaterialdw bda gromadzone w formie
uzgodnionej z Inspektorem Nadzoru. Dokumenty teastéy zahczniki do odbioru
robot. Winny by udostpnione na kadezyczenie Inspektora Nadzoru.

3) Pozostate dokumenty budowy.

Do dokumentow budowy zaliczaggidwniez:
pozwolenie na budoyy
protokot przekazania placu budowy,
protokoty odbioru,
protokoty z narad i ustate
harmonogram realizacji robot
korespondenegjna budowie.

4) Przechowywanie dokumentoéw budowy, wymiana koresmdencji.
Wszystkie dokumenty w trakcie prac budowyd® przechowywane na terenie
budowy w miejscu odpowiednio zabezpieczonym. Zagiai ktdéregokolwiek
z dokumentow budowy spowoduje jego natychmiastovdéwaorzenie w formie
przewidzianej prawem.
Wszelkie dokumenty budowy ¢ta dostpne dla Inspektora Nadzoru i
przedstawione do wgiu nazyczenie Zamawiarego.

9 OBMIAR ROBOT

Obmiar robot bdzie okrgla¢ faktyczny zakres wykonywanych robot, zgodnie
z dokumentag] projektows, Specyfikaci Techniczp, w jednostkach ustalonych
w kosztorysie.
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Obmiaru robot dokonuje Wykonawca po pisemnym poomaéniu Inspektora
Nadzoru o zakresie obmierzanych robaot i terminimialou, co najmniej na 3 dni przed
tym terminem. Wyniki obmiaru winny Byzapisane w postaci protokotu imowego
wykonanych prac.

Jakikolwiek bhd lub przeoczenie (opuszczenie) wédp robot podanych
w kosztorysie ofertowym lub gdzie indziej w Spekwgfiji Technicznej nie zwalnia
Wykonawcy od obowizku ukaczenia robét. Ridne dane zostgnpoprawione wg
ustalé Inspektora Nadzoru nagpie.

10 ODBIOR ROBOT

10.1Rodzaje odbioréw robot.

W zaleznosci od ustalé Specyfikacji Technicznej i warunkow zawartej
umowy, roboty podlegajnas¢pujacym odbiorom:

. odbiorowi robot zanikagych lub ulegajcych zakryciu,
. odbiorowi czs$ciowemu,

. odbiorowi ostatecznemu (koowemu),

. odbiorowi pogwarancyjnemu.

10.2Odbiér roboét zanikagych i ulegagcych zakryciu.

Odbior robot zanikagpych i ulegajcych zakryciu polega na finalnej ocenie
ilosci ijakosci wykonywanych rob6t, ktére w dalszym procesieliraaji ulegry
zakryciu.

Odbior kpdzie dokonany w czasie umlmviajgcym wykonanie ewentualnych
korekt i poprawek bez hamowania ogolnego ¢gmstrobot. Gotowst danej cesci
robot do odbioru zgtasza Wykonawca wpisem do dzkenbudowy i jednoczesnym
powiadomieniem Inspektora Nadzoru. Odbié@dtie przeprowadzony niezwtocznie,
nie p&niej jednak nt w ciggu 3 dni od daty zgtoszenia wpisem do dziennikaolawyd
I powiadomienia o tym fakcie Inspektora Nadzoru.

Jaka¢ i ilos¢ robot ulegajcych zakryciu ocenia Inspektor Nadzoru w oparciu
0 przeprowadzone pomiary, w konfrontacji z dokuraept projektovs, STWIiOR
I uprzednimi ustaleniami.

W przypadku stwierdzenia odchyleod przygtych wymaga i innych
wczesniejszych ustalg Inspektor Nadzoru ustala zakres robét poprawkéwiybd
podejmuje decyzje dotygze zmian i korekt. W wyikowych przypadkach podejmuje
decyzp dokonania potcen.

10.3 Odbiér czsciowy.

Odbior czsciowy polega na ocenie Hoi i jakosci wykonanych cgsci robot.
Odbioru czsciowego robot dokonuje giwg zasad jak przy odbiorze ostatecznym
roboét. Odbioru robét dokonuje Inspektor Nadzoru.

10.4 Odbiér ostateczny (kaowy)

10.4.1Zasady odbioru ostatecznego robot

Odbior ostateczny polega na formalnej ocenie ragstggo wykonania robot
w odniesieniu do zakresu ($a) oraz jakdci.
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Catkowite zakaczenie roboOt oraz gotow® do odbioru ostatecznego stwierdzi
Wykonawca wpisem do dziennika budowy. Odbiér ostaig robot nagpi w
terminie ustalonym w dokumentach umowy #§czod dnia potwierdzenia przez
Inspektora Nadzoru zakozenia robot przygcia dokumentéw o ktéorych mowa w pt.
8.4.2

Odbioru ostatecznego robot dokona Zamaygwajw obecnéci inspektora.
Komisja odbierajca roboty dokona ich oceny jadaowej na podstawie
przedizonych dokumentow, ocenie wizualnej oraz zgagnoobot z dokumentagj
projektowy i Specyfikacg Techniczg. W toku odbioru ostatecznego roboét, komisja
zapozna si z realizacj ustalé przyjetych w trakcie odbioréw roboét zanikajych i
ulegapcych zakryciu oraz odbiorow eciowych, zwlaszcza w zakresie wykonania
robo6t uzupeniajcych i poprawkowych.

W przypadku stwierdzenia przez komisjze jaka&¢ wykonanych robot
nieznacznie odbiega od wymagane] dokumesatapjojektows i Specyfikacy
Techniczm z uwzgbdnieniem tolerancji i nie ma wkszego wptywu na cechy
eksploatacyjne obiektu, komisja oceni pomniejgzarartas¢ wykonanych robot w
stosunku do wymagaprzyjetych w dokumentach umowy.

10.4.2Dokumenty do odbioru ostatecznegor{&owego).

Podstawowym dokumentem jest protokot odbioru osratego robot,
sporadzony wg wzoru ustalonego przez Zamawjeggo. Do odbioru ostatecznego
Wykonawca zobowgizany jest przygotowanastpujace dokumenty:

» dokumentag powykonawcz wraz z wynikami pomiaréw tj. dokumentacj
budowy z naniesionymi zmianami dokonanymi w tokikaryywania robot,

» dziennik budowy i ksizki obmiaréw (oryginaty),

* aprobaty techniczne,

» deklaracje zgodrimi Ilub certyfikaty zgodnéci wbudowanych materiatow,
certyfikaty na znak bezpieazstwa zgodne ze SpecyfikacjTechniczig i
programem zabezpieczenia j&&ip

* inwentaryzacgj powykonawcg robot i sieci,

* kopie dokumentacji powykonawcze] powstale] w wyniku imisgyzacji
powykonawczej,

* sprawozdanie techniczne, ktére powinno zawiera
1. zakres i lokalizagj wykonywanych robat,

2. wykaz wprowadzonych zmian w stosunku do dokumentacpjektowej
przekazanej przez Zamawjeggo,

3. uwagi dotyczce warunkow realizacji robaot,

4. dak rozpoczcia i zakaczenia robot.

Wszystkie zargdzone przez komigjroboty poprawkowe lub uzupetniap
beda zestawione wg wzoru ustalonego przez Zamawegajo. Termin wykonania robot
poprawkowych i robot uzupetniggych wyznaczy komisja.

10.50Odbiér pogwarancyjny

Fakt dokonania odbioru pogwarancyjnego winiert lmawarty w umowie.
Odbior pogwarancyjny polegabedzie na ocenie wykonanych robét zmanych z
usungciem wad, ktére ujawnisie w okresie gwarancyjnym ekojmi. Proponuje si
jego dokonanie na podstawie oceny wizualnej z uydrgéniem zasad opisanych w
punkcie 8.4 "Odbior ostateczny @kaowy)". Po komisyjnym odbiorze robo6t po
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uptywie okresu gwarancyjnego Zamawi@j dokona zwolnienia ewentualnej kaucji
gwarancyjnej na warunkach oklenych w umowie.

11 PODSTAWA PLATNO SCI

Zasady pfatngci za wykonanie robét winna oléta¢ umowa zawarta porilzy
Zamawiajcym a Wykonawsg.

12 PRZEPISY ZWI AZANE

Wykonawca zobowdzany jest zna wszystkie obowgzujace przepisy wydane
przez witadze pestwowe i lokalne oraz inne regulacje prawne i wyt, ktore s w
jakikolwiek sposOb zwizane z robotami idnzie w peini odpowiedzialny za
przestrzeganie tych regut podczas prowadzenia robot
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ST1/3/1 MONTAZ OKABLOWANIA

1.1 Kabel F/UTP, wersja LSOH

Kabel instalacyjny 4-parowy zgodny z normami okadnia strukturalnego: EIA/TIA 568-
AiB, ISO/IEC 11801:2002, EN 50173:2002. Kabelsjada ekran w postaci lakierowanej
folii aluminiowej, wspdlny dla wszystkich par.

Specyfikacja techniczna:

Typ kabla: FIUTP
Budowa kabla: 4 x2x0,51mm;
AWG: 24,
Nominalnasrednica zewgtrzna: 6,9mm;

Sita wchgania kabla: 5
Rezystancja statogdowa przy 20°C: 18¢Y/100m;
Najwicksza ranica czasOw propagacji

migdzy parami: 45ns/100m;
Nominalna Pgdkos¢ Propagaciji (NVP):  79%;
Temperatura pracy: -20°C+60°C;
Wiasciwosci ogniowe: IEC 603B2
Impedancja falowa: 10a2/100MHz;

1.2Kabel YTKSY

Kable YTKSY stosowanegslo czenia m¢dzy sola urzadzen stacyjnych
telefonicznych, telegraficznych i teletransmisyjhyaradzen do przetwarzania
informacji i innych podobnych ugdzen.

BUDOWA

zyly jednodrutowe, wykonane z miedzisednicach 0,5; 0,6; 0,8 i 1,0 mm,
izolacjazyt wykonana z polwinitu izolacyjnego (PVC),

zyly izolowane skgcone w pary lub w czwoek

kolory izolacjizyt wg normy PN-92/T-90321,

pary skecone w @érodek,

powitoka kabla wykonana z polwinitu oponowego (PVC).

Srednicazyly przewodzice] | [mm] |05]06]08]10
IRezystancja gli zyt par(w temperaturze 20°C) ||195,€$|135,$ 75,0)48,0
[Pojemnéc skuteczna dowolnej parywastosrednia  |[ilglaol| 95 || 95 | 90 90)
[Pojemné¢ skuteczna dowolnej parywastomaksymalnf gl 120 | 120 120][ 120]
Rezystancja izolacji dowolneytypod napg¢ciem statym
- min.

Odporngc¢ izolacji zyt na napgcie probiercze - min.:

- wartas¢ skuteczna napcia przemiennego, przez 60s| i\ 1000/ 1000(1500/1504
- hapkcie state \ 1500/ 1500(2250/2250

LYKeLGalll| 500 || 500 500 500
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Indukcyjnas¢- wartas¢ orientacyjna : 0,7 mH/km
Zakres temperatury pracy:

- podczas pracy :-30do +70 °C
- podczas ukfadania :-10 do +50 °C
Minimalny promiex zginania : 10 %rednica kabla
Palng¢ kabla : kable nie rozprzestrzenigtfomienia
Proby palnéci .- PN-89/E-04160/55 metoda 1
: - |IEC 60332-1
: - DIN EN 50265-2-1
Wykonanie w oparciu o normy - PN-92/T-90321

. - PN-92/T-90320

1.3 Przewody YDYp 450/750V

Przewody elektroenergetyczne do ukfadania na stateylami miedzianymi
jednodrutowymi, o izolacji i powtoce polwinitoweytaskie

NORMA: PN-87/E-90060

Zyly: miedziane jednodrutowe wg PN-EN 60228 klasy 1

Izolacja: polwinitowa

Powtoka: polwinitowa

Barwy izolacji wg PN-HD 308 S2: 2ytowy: niebieska, hyzowa

3-zytlowy: brazowa, czarna, szara

4-zytowy: niebieska, kyzowa, czarna, szara

3-zytowe zzyta ochronn: zielonozoita, niebieska, hrowa

4-zytowe zzyta ochronn: zielonozoita, byzowa, czarna, szara

Zastosowanie: do ukiadania na state w adeeniach elektroenergetycznych, w
pomieszczeniach suchych i wilgotnych na tynku i patkiem.

Objasnienie symboliki literowej przewodu: YDYp — przewdd zytach miedzianych
jednodrutowych (D) oraz o izolacji z polwinitu zwgkio (Y) i o powtoce polwinitowej (Y),
ptaski (p). Maks. temp. pracy: 7G

1.4 Przewody OMY

Zastosowanie:

W pomieszczeniach domowych, kuchniach, biurach dmdaer gospodarstwa
domowego, rownie w pomieszczeniach wilgotnych i mokrych, pragdnich obcizeniach
mechanicznych (np. pralki, wirowki i lodéwki). Me by stosowany do ugdzea
kuchennych i grzewczych, pod warunkies@ nie ma niebezpiecastwa zetknjcia st z
goracymi elementami i nie jest nam@ny na inne wptywy ciepta. Nie nadaje sio stosowania
w instalacjach zewgtrznych na otwartym powietrzu, w budynkach przemysich lub
rolniczych do przenmych narzdzi z wygtkiem domowych. Dopuszczalny do stosowania w
zaktadach krawieckich. Me by ulozony na stale np. w meblach, zabudowach
dekoracyjnychgciankach przestawnych.
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Zyly: zyty miedziane wielodrutowe klasy 5 wg normy PN-E6R&8:2007
Izolacja: polwinit typu TI 2
Wyréznieniezyt:

llos¢ zyt Barwa izolacji
2 niebieska, lazowa lub dwie inne barwy
3 brpzowa, czarna, szara

3 zzyta (z0) zielonazobtta, niebieska, hzowa,

5 zzytg (z0) zielonazétta, niebieska, Browa, czarna, szara
Opona: poliwinit typu TM2

Kolor opony: biaty

1.5Przewody Li2YCYv-P nx2x0,5 mm2

ZASTOSOWANIE:

Kable Li2YCYv-P nx2x0,5 mm2 przeznaczong do pracy w przemystowych systemach
komputerowych.

Kabel charakteryzuje shiska pojemndciag pomiedzy zytami i stosowany jest w systemach z
interfejsami RS-232, RS-422 i RS-485.

Wspolny ekran o specjalnej konstrukcji i bardzazejuefektywndci chroni kabel przed
wptywem zewstrznych zakiécé elektromagnetycznych i zapewnia prawidipwansmisg
sygnatéw cyfrowych i analogowych.

Kable przeznaczone glo zastosowawewmntrz i na zewgtrz budynkéw, do ukladania w
kanalizacji kablowej i bezgoednio w ziemi.

BUDOWA:

- zyly gictkie, wielodrutowe skrcone z mgkkich drutdw miedzianych ocynowanych o
przekroju 0,5 mmz2, (7x0,3 mm),

- izolacjazyt wykonana z polietylenu izolacyjnego (PE) - kglazolacji zyt wg normy DIN
47100,

- zyly izolowane skgcone w pary,
- pary skecone w @rodek,
- osrodek kabla owinity tasmg poliestrovg,

- ekran w postaci oplotu z drutéw miedzianych oayanych, optycznagptas¢ krycia ekranu
> 85 %,

- powtoka kabla wykonana ze specjalnego polwinpor@mwego mrozoodpornego (PVC) w
kolorze czarnym, inne kolory na zaméwienie.
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DANE TECHNICZNE:
Impedancja falowa 100 £ X3
Pojemnd¢ skuteczna

migdzy zytami przy 1 kHz 50 £ 3 nF/km
Minimalna rezystancja izolacji 5000 km
Napkcie pracy 300V
Préba nagiciowa 1500 V sk
Maksymalna rezystancja
petli zyt w temp. 20°C 7&/km
Ttlumienna¢ falowa [dB/100 m] - maks. przy egtotliwosci (MHz):
01 0,6
1,0 18
Zakres temperatur pracy: od -40 do +80°C
Minimalny promiex giecia 15 xsrednica kabla
Palng¢ kabla nie rozprzestrzergay ptomienia
Proby palnéci PN-EN 50265-2-1 i IEC 60332-1
Wykonanie wg normy ISO/IEC 11801
Liczba par x przekré] Srednica zewstrzna | Indeks miedziowy Masa kabla (okoto
zyt (okoto)
sztuk x mm mm kg/km kg/km
2x2x0,5 9,8 51 115
3x2x0,5 10,3 61 131
4x2x0,5 11,1 74 148
10x2x0,5 15,4 170 297
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ST1/3/2 LRZADZENIA SYSTEMU KONTROLI DOSTEPU

2.1 Sterownik Kontroli Dostepu

Sterownik Kontroli Dosjipu to w petni programowalny, zgodny ze standardem
BACnet sterownik automatyki budynkowej. Do komurdjkavykorzystuje zaréwno interfejs
Ethernet 10-BaseT zywajac protokotu BACnet IP oraz Ethernet BACnet, jak
i interfejs magistrali RS-485 z protokotem BACneSMP.

Wiasciwosci:

- Komunikacja poprzez protokét BACnet MS/TP

- Baza danych i oprogramowanie sterownika zapisyveanepameci typu Flash
(z mazliwoscia zapisu/odczytu poprzez 8)e

« Programowanie w wewitrznym gzyku

« Zwarta budowa

« Mozliwos¢ kopiowania bazy danych i programow poprzez sie

« Latwos¢ adresowania dgki ustudze dziedziczenia adresow DNA utiwia prostsa
integracg wielu urzdzen pracugcych w sieci

« Baza danych i uprawnigest przechowywana w sterowniku, gkdiczemu nie jest
wymagana obecrsé komputera PC w systemie

« Awaryjne zasilanie bateryjne (12 V DC)

Specyfikacja:

Profil Urzadzenia BACnet:

B-BC - BACnet Building Controller

Typ urzdzenia:

Konfigurowalny jako sterownik strefowy, systemowplsieciowy
Technologia:

Procesor 32-bitowy

2 MB (16 Mb) pamgci Flash

2 MB pamici SRAM (baza danych)

Zegar czasu rzeczywistego

Awaryjne podtrzymanie bateryjne pati SRAM

Wskaznik LED pracy CPU

Adresowanie:

Sprztowe poprzez mikroprzgtzniki lub programowe

Porty komunikacyjne:

10-BaseT Ethernet (10Mb/s, Ethernet BACnet)

Magistrala NET1 RS-485 BACnet MS/TP (9600,1920C1&8lub domylnie 76800 b/s
(maksymalnie 99 ugrizen)

Magistrala NET2 RS-485 LINKnet (76800 b/s) (maksimeal2 uradzex ADM-2W704)
Port RS-232 BACnet PTP (4800, 9600 (démig), 38400 lub 115200 b/s)
Ztacza:

Listwy zaciskowe rozjczne

Klasa okablowania:

Klasa Il

Zasilanie:

12 V DC (z ADM-2W704)

Napiccie zasilagce: 24 V AC

Pobor mocy: 8 VA

Srodowisko pracy:
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Temperatura: 0°-55°C

Wilgotnos¢ wzgledna: 10-90% RH (bez kondensacji)
Wymiary:

146 x 210 x 56 mm

Waga:

0.32 kg z obudow

Certyfikaty/Normy:

CE; FCC; Techom (Klasa "S")

2.2 Modut drzwiowy

Modut drzwiowy jest modutem przeznaczonym do koletn@nia dosipu. Pracuje ze
sterownikami BACnet (nowej generacji). Pgtony do Sterownika Kontroli Dagiu za
pomog sieci RS-485 umdiwia w petni programowaly zdalry kontrok dostpu
rozszerzoa o dodatkowe weégia/wyjscia.

Whiasciwosci:

Kontroluje dwa przégia jednokierunkowe lub jedno dwukierunkowe

2 porty komunikacyjne Wiegand

W przypadku braku komunikacji me pracowa w trybie ograniczonym
Komunikacja za pomacRS-485

Konfigurowalny format kart Wiegand do 64 bitow

Wszystkie wejcia mog monitorowa stan podiczonych kabli za pomaaezystora
konca linii

Zwarta i fatwa w montau obudowa

Zaprojektowany w sposob urrawiaj acy tatwg instalacg

o Ukiad dotadowania zasilania rezerwowego

O O O0OO0OO0Oo

O O

Specyfikacja:

Czytnik Kart:

2 porty Wiegand (czytnik kart, klawiatura, gdzenie biometryczne

Wejscia:

Wejscia monitorowane z rezystoremdaa linii

2 wejcia czujnikow drzwiowych

2 wefcia przyciskow wyjcia

2 dodatkowe wégia (np. przejcznik antysaboteowy z czytnika kart, czujnik ruchu itp.)
1 wefcie antysabotawe

Wyjscia:

2 wyjscia (rygiel/zwora elektromagnetyczna)

styk przesczny 5A@24V DC/AC, zabezpieczenie przeciwprzejowe. +12 V DC@500
mA dostpne dla kadej blokady. Zasilanie blokady zabezpieczone i wgrznie
monitorowane

4 wyjscia, 50 mA przy 24 V DC maksymalnie, ograniczonydpi(sterowanie LED lub
sygnalizatorem dviekowym)

2 wyjscia, przekanik przehczany

5 A@24 V DC/AC, zabezpieczenie przeciwprzemwe

Wyjscia zasilajce:
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2 wyjscia czytnikow kart +5 V DC@50 mA kde, indywidualnie zabezpieczone
kasowalnym bezpiecznikiem

2 wyjscia czytnikow kart +12 V DC@ 160 mA kde, indywidualnie zabezpieczone
kasowalnym bezpiecznikiem

1 dodatkowe +12 V DC@50 mA, zabezpieczone kasowalngzpiecznikiem
1 wyjscie padu statego +10 do +15 V DC@0,25 A zabezpieczonevkalsym
bezpiecznikiem

Porty komunikacyjne:

Magistrala RS-485 (76800 b/s)

Adresowanie:

Sprztowe poprzez mikroprzgtzniki (zakres adresowania od 1 do 12)
Ztacza:

Listwy zaciskowe roziczne

Klasa okablowania:

Klasa Il

Zasilanie:

Napiccie zasilagce: 24 V AC

Pobor mocy: 75 VA

Uwaga: uradzenie wymaga osobnego transformatora

Srodowisko pracy:

Temperatura: 0-55 °C

Wilgotnas¢ wzgledna: 10-90% RH (bez kondensaciji)

10 to 90% RH (non-condensing)

Wymiary:

203 x 241 x 64 mm (z obudayv

Waga:

0,68 kg (z obudow)

Certyfikaty/Normy:

CE; FCC; Techom (Klasa "S")

2.30budowa sterownika oraz modutu drzwiowego kontrolidostepu

Obudowa metalowa zaprojektowana zostata do wyktamis z produktami kontroli
dostpu. Wykonana perforacja zapewnia tatwy i wygodnyntanzaréwno samej piyty
modutu jak i modutu w obudowie.

Zamontowany transformator 24 V AC/80 VA, oraz miejsia akumulator sprawize
wszystkie gtdbwne elementy systemu kontroli dpatzawarte sw jednej obudowie.
Obudowa wyposana zostata w tampery zabezpiegeajp zarowno przed otwarciem jak i
oderwaniem odciany. Dystans obudowy agiany umaliwia wygodne prowadzenie kabli.
Przystosowana jest do momtamodutu kontroli przégia dwustronnego, transformatora 12
V/71 Ah lub 12 V/17 Ah oraz kontrolera systemu.

Wiasciwosci

» Dwa tampery zabezpieczag przed otwarciem lub zerwaniem obudowy

* Miejsce na akumulator 12 V/72 Ah lub 12 V/17 Ah

* Transformator 230/24 V AC 80 VA

» Otwory montaowe przystosowane do moatamodutu na kotkach lub w petnej obudowie
* 4 przepusty kablowe dla wygodnego wprowadzardaywodow

» Osobny przepust dla kabla zasitsggo
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Dane techniczne obudowy
Wymiary:

320 x 395 x 90 mm (szer x wys xb)
Waga:

5 kg

5,2 kg (waga z opakowaniem)
Miejsce na akumulator:

7 Ah/12 V lub 17 Ah/12 V
Transformator:

TRP 80/12/24 80 VA

Zasilanie 230 V AC

Strona wtorna: 12 V AC, 24V AC
Zamykanie:

Zamek (kada obudowa posiada inny kod klucza)
Zabezpieczenie:

1. Tamper otwarcia obudowy

2. Tamper oderwania agiany
Uwagi:

- Posiada dystans ddiany

- W skiad obudowy wchodzi zestaw kotkow marmtaych
- Dostarczana bez akumulator

2.4 Czytnik KD

Czytnik sKD jest czytnikiem kart zlikeniowych przeznaczonym do
wspOtpracy z systemami kontroli degti wykorzystugcymi protokot Wieganda
do komunikaciji. Jest kompatybilny z kartami Mifare.

Moze by montowany zarowno wewtrz jak i na zewstrz pomieszcze Dzigki
matym wymiarom mge byt montowany bezpwednio na écieznicach
aluminiowych.

2.5 Czytnik KD dalekiego zasegu

Czytnik KD dalekiego zasgu jest czytnikiem kart zhdeniowych dalekiego zagju
typu iCLASS 13.56 MHz przeznaczonym do wspoétpraceatralami kontroli
dostpu wykorzystugcymi do komunikacji protokét Wieganda (6150). Ekdi
zastosowaniu kodowania transmisji peday kart a czytnikiem
charakteryzuje giwysokim poziomem bezpieazstwa, przez co praktycznie
uniemaliwia skopiowanie karty. Mze by¢ montowany zar6wno wewtrz jak
I na zewntrz pomieszcze
Zasieg dziatania: iICLASS Card do 45 cm; iCLASS Key/Tag do 22.9 cm
Wymiary czytnika : 30.48 cm x 30.48 cm x 3.18 cm
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2.6 Elektrozaczep rewersyjny vaski

Elektrozaczep rewersyjny 12VDC rewersyjnyski

10,2

Symetryczny, uniwersalny zaczep elektromagnety@zaski
rewersyjny z regulagjzapadki w zakresie 3 mm nagrstaty o odwrotnym ...
dziataniu. Podane nagie zapadka zamkgtla, zdgte napécie zapadka —
otwarta.

Dane techniczne

A5 4

Napiccie 12 VvDC

Prad 0,27A . ®
Oporn@ 40 ohm

Wymiary:

wysokas¢/szerokadé/gtgbokasée 67mm/16,5mm/29mm

2.7 Zasilacz 12V DC

Zasilacz przeznaczony jest do zasilaniadze elektrycznych i elektronicznych:
informatyki, automatyki przemystowej, telekomunikae sieci napgcia przemiennego 230V
50Hz, przy wspotpracy buforowej z zegtreng batery akumulatorow. Zasilacz standardowo
wyposaony jest w przekanik odlgczapcy bater¢ akumulatoréw (zabezpieczenie przed
giebokim roztadowaniem).

Dodatkowo mae by przystosowany do wspotpracy z sqridmperaturow (wersja S) oraz
moze generowasygnaty alarmowe (bezpotencjatowe styki przeiedw w przypadku
awarii zwarte):

- PF- uszkodzenie zasilacza lub zanik sieci zas#gjwersja P)

- PB- wyprzedzenie ogézenia baterii (wersja B)

- PS- zanik sieci zasilgej (wersja 2)

Parametry elektryczne (bez baterii akumulatorow)

- zasilanie 180V - 265V AC

- stabilizacja nagcia wyjsciowego od zmian nagtia sieci< 0.5%
- stabilizacja nagrcia wyjsciowego od zmian gdu obcjzenia< 1%
- tetnienia napjcia wyjsciowego < 100mV(p-p.)

- zaktocenia radioelektryczne wg EN 55022 Klasa B

- zabezpieczenie nadnapiowe 115% - 125% Uoln

- ograniczenie pdu wyjsciowego 105% - 115% loln

- sprawn@¢ >75%

Dopuszczalne parametry otoczenia

- temperatura pracy -10°C + 55°C

- temperatura przechowywania -25°C + 85°C

Wytrzymatai¢ elektryczna izolaciji

- sie¢ — wyjscia 5300V DC

- sie¢ — obudowa 2100V DC

- wyjsécie — obudowa 500V DC
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2.8 Przycisk wyjscia awaryjnego

Przycisk wygcia awaryjnego (typu "Zbij szybK), wymaga puszki

DMN787G i szybki DM711,zielony

Przycisk wyjscia awaryjnego (typu "Zbij szybke"),zielony

DMN700G jest zielonym przyciskiem wigia awaryjnego PWA
(typu "zbij szybk™), przeznaczonym do mormta naciennego.
Posiada jednosekcyjny przeknik bi-stabilny z podiczeniami

AWARYJNE
OTWIERANIE
DRZWI

NO/NC. Urzdzenie dostarczane jest z szyldkN54 i kluczykiem

testowym.

Do montau podtynkowego wymagane jestygie dodatkowo DM788G lub DMN787G.

Specyfikacja

Mocowanie kabli:: 0.5 -2.5 mm?
Obciazalnos¢ styku: 2A @ 30 VDC
Parametry mechaniczne::

Materiat obudowy: PC/ABS
Masa.: 1109

Kolor: Zielony

Warunki srodowiskowe:

Temperatura pracy:

od -10°C do +55°C

Temperatura skladowania:

od -10°C do +55°C

Wilgotnos¢ bez kondensacii:

0-95%

Kategoria klimat.:

IP24D

2.9 Puszka natynkowa

Puszka natynkowa do przycisku gip awaryjnego, zielona z kotkiem uziemizym

DMN787G jest puszkdo montau natynkowego dlagcznych przyciskdéw wygia

awaryjnego z serii DMN700.

DMN787G ma kolor zielony i ma jeden terminal pgieniowy.

OJ

Specyfikacja

Materiat obudowy: samogasgry Noryl SE10
Kolor: Zielony

Zakres temperatur pracy:: |od -40° do +85°C

Maks. wilgotnosé wzgledna::[90% RV
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2.10 Szybka do przycisku wyfcia awaryjnego
Szybka do przycisku w§gia awaryjnego (z symbolem)

2.11 Przycisk wyjscia

2.12 Szlaban elektromechaniczny 24V

Samoblokujcy sitownik elektromechaniczny. Obudowa z ocynkogjamakierowanej
stali RAL 2004. Posiada wbudowgeoentrad sterugca z jednokanatowym dekoderem
radiowym oraz sgryny wywazajace rame¢. Sterowanie radiowe realizowane poprzezgkart
czestotliwaosci. Minimalny czas otwarcia 2s. Praca intensywna.

2.13 Podpora stata pod ramg

Podpora stata do szlabanéw. Wymagana do ramiongmdi powyzej 4 m.
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