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INNOWACYJINE CENTRUM PATOLOGII | TERAPII ZWIERZAT W LUBLINIE

INSTALACJE Teletechniczne dla budynku 1
PROJEKT BUDOWLANY

HITEK'
KACZMARCZYK

1 DANE OGOLNE PROJEKTU

1.1 Nazwa inwestycji

Inwestycja nosi nazgv
“Innowacyjne Centrum Patalogii i Terapii ZwigtZJniwersytetu Przyrodniczego w
Lublinie”

1.2 Inwestor

Inwestorem jest Uniwersytet Przyrodniczy w Lublinié Akademicka 13, 20-950
Lublin.

1.3 Lokalizacja inwestycji
Inwestycja jest zlokalizowana na dziatce nr 4/8, 411 przy ul. Gdbokiej 30 w Lublinie.

1.4 Data wykonania projektu
Projekt zostat wykonany w styczniu 2012 r.

2 NAZWA OPRACOWANIA

Specyfikacja techniczna wykonania i odbioru robét
— Instalacja CCTV IP dla Budynku 1,
dla zadania
Budowa Centrum Innowacyjnego Patologii i Terapii Zwerzat Uniwersytetu
Przyrodniczego w Lublinie
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ST Czsé ogolna
3 WSTEP

3.1 Przedmiot Specyfikacji Technicznej (STWIOR)

Przedmiotem niniejszej STWIOR jeststalacia CCTV IP dla Budynku 1 zgodnie

z zamierzeniem budowlanynsy)DOWA CENTRUM INNOWACYJNEGO PATOLOGII
| TERAPII ZWIERZ AT UNIWERSYTETU PRZYRODNICZEGO W LUBLINIE”

3.2 Zakres stosowania STWIOR.

Specyfikacja techniczna jest stosowana jako dokturperetargowy i kontraktowy przy
zlecaniu realizacji robot wymienionych w punkcié.l.

3.3 Zakres rob6t olgfych STWIOR.

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyczasad prowadzenia roboét
zwigzanych z,BUDOWA CENTRUM INNOWACYJNEGO PATOLOGII | TERAPII
ZWIERZ AT UNIWERSYTETU PRZYRODNICZEGO W LUBLINIE” w zakresie projektu
wykonawczegadnstalacja CCTV IP dla Budynku 1.

3.4 Okreslenia podstawowe i definicje.

Wszystkie okrélenia i nazwy dyte w niniejszej specyfikacji gs zgodne Iub
rownowane z:
Polskimi Normami wprowadzonymi do obawkowego stosowania Rozpgdzeniem
MSWIA z dnia 04.03.1999 r. (Dz. U. Nr 22 poz. 2@ przypadku ich braku z normami
branzowymi, obowgzujagcymi przepisami, normami i instrukcjami.
Nie wyszczegolnienie jakichkolwiek obaoyzujacych aktow prawnych nie zwalnia
wykonawcy od ich stosowania.

Uzyte w STWIOR wymienione pomej okr&lenia naley rozumie€ w kazdym przypadku
nastpujaco:

Definicje pojeé:

roboty budowlane - wszystkie prace budowlane zmwane z wykonaniem przedmiotu
zamowienia zgodnie z zatwierdzpdokumentagj projektowy

wykonawca -osoba wykonujca roboty budowlane

wykonanie - wszystkie dziatania przeprowadzane w celu wykamaolbot

dokumentacja budowy - nalezy przez to rozumie pozwolenie na budogv(jesli jest
wymagane) wraz z zgdzonym projektem budowlanym, protokét odbiorun&owego,
rysunki i opisy staace realizacji obiektu

dokumentacja powykonawcza - naleey przez to rozumie dokumentag budowy

Z naniesionymi zmianami dokonanymi w toku wykonyvaaiobot

materialy - wszelkie tworzywa nieziiine do wykonania rob6t, zgodnie z dokumentac;j
projektowy i Specyfikacy Techniczi, zaakceptowane przez Inspektora Nadzoru. Materiaty
uzyte do wykonania rob6t powinny byiowe i petnowarteciowe, za wyjtkiem materiatow
w pozycjach przedmiaru robot, ktéremzewidziane do ponownego monia
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aprobata techniczna - dokument potwierdzggy pozytywrny ocerg techniczig wyrobu
stwierdzagca jego przydatn& do stosowania w warunkach, wydany przez jedrostk
upowaniong do udzielania aprobat technicznych, spis jednoaf@kbugcych zestawiony
jest w Rozporzdzeniu Ministra Gospodarki Przestrzennej i Budowmécz dnia 19 grudnia
1994r. w sprawach aprobat i kryteriow technicznychyczcych wyrobow budowlanych
(Dz.U. nr 10 z dnia 8 lutego 1995 r., poz.48, rpz.2

certyfikat na znak bezpieczéstwa - dokument wykazuagy, ze wyrdb spetnia wymagania
dotyczce bezpieczestwa, ustalone w PN, wprowadzonych do okakowego stosowania
i/lub wiasciwych przepisow prawnych, w odniesieniu do wyrobdapuszczonych do
obrotu i stosowania w budownictwie (zgodnie z Ustazvdnia 7 lipca 1994r Prawo
Budowlane z pgn. zm.), wymaganiaasszersze i certyfikat wykazujee zapewniono
zgodnd¢ danego wyrobu z kryteriami technicznymi atomymi na podstawie PN, aprobat
technicznych i wiéciwych przepisow i dokumentéw technicznych, w Razpdzeniu
Ministra Gospodarki Przestrzennej i budownictwanzadl9 grudnia 1994 (Dz. U. nr 10
z dnia 8 lutego 1995r poz.48 rozdz.6 ) podano zakmasady i tryb opracowania
I zatwierdzania kryteriow technicznych

certyfikat zgodnosci - dokument wydany zgodnie z zasadami system ceaiyfik
wykazupcy, ze zapewniono odpowiedni stopieaufania, 2 nalezycie zidentyfikowano
wyrob; jest zgodny z okéng norny lub innymi dokumentami, normatywami odniesieniu
do wyrobow dopuszczonych do obrotu i stosowaniaudolwnictwie (zgodnie z Ustawa
zdnia 7 lipca 1004r Prawo budowlane, art.10); vt zgodndci wykazuje, ze
zapewniono zgodrio wyrobu z PN lub aprobattechniczg (w wypadku wyrobow, dla
ktorych nie ustalono PN)

dziennik budowy - nalezy przez to rozumie dziennik wydany przez wdaiwy organ
zgodnie z obowizujagcymi przepisami, stanowdy urzdowy dokument przebiegu robot
budowlanych oraz zdarae okolicznaci zachodzcych w czasie wykonywania robot
Inspektor Nadzoru - osoba powotana przez Zamaw@ggo do dziatania jako Inspektor
Nadzoru inwestorskiego przy realizacji robot

kierownik budowy - osoba wyznaczona przez Wykongwomobo6t, upowaniona do
kierowania robotami i do wygbowania w jego imieniu w sprawach realizacji robot,
posiadajca uprawnienia budowlane w zakresie niggtym do kierowania robotami,
ponoszca ustawow odpowiedzialnéé za prowadzenie budowy

projektant - nalezry przez to rozumie uprawniom osole prawry lub fizyczry bedacs
autorem dokumentaciji projektowej

polecenie Inspektora Nadzoru -wszelkie polecenia przekazane Wykonawcy przez
Inspektora Nadzoru, w formie pisemnej, dogmz sposobu realizacji robét lub innych
spraw zwgzanych z prowadzeniem budowy

3.5 0Ogblne wymagania dotygee robot.

Wykonawca jest odpowiedzialny za prowadzenie raigidnie z umow i $ciste
przestrzeganie przytego harmonogramu (terminu) robot oraz za §akmastosowanych
materiatow i prawidtow& wykonywanych roboét. Bdzie odpowiedzialny rownie za
ochrore rob6t, za wszelkie materiaty i widzenia aywane do robét od daty ich rozpeca
do daty odbioru kécowego.

Decyzje Zamawiacego dotycgce akceptacji lub odrzucenia materiatow
i elementéw robot dilg oparte na wymaganiach sformutowanych w umowie udwntacji
projektowe] i Specyfikacji Technicznej, a #&k w normach i wytycznych wykonania
I odbioru robot.
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3.5.1 Przekazanie terenu budowy.

Zamawiajcy w terminie okrélonym w dokumentach umowy zawartej
z Wykonawe@ przekae teren budowy wraz ze wszystkimi wymaganymi: uzgeaami
prawnymi i decyzjami administracyjnymi, dziennikdmwy, uzgodniog w umowie ilag¢
egzemplarzy dokumentacji projektowej oraz komple¢&fikacji Technicznej Wykonania
I Odbioru Robat. Informacje te winny bydnotowane w ,Protokole wprowadzenia na plac
budowy”.

3.5.2 Zgodna¢ robot z dokumentagijprojektows i Specyfikacy Technicza.

Dokumentacja projektowa, STWIOR oraz dodatkowe dudwoty przekazane przez
Inspektora Nadzoru Wykonawcy stangwezes¢é umowy, a wymagania lub materiaty
wyszczegolnione w cliby jednym z nich $ obowhzujace dla Wykonawcy tak jakby
zawarte byty w catej dokumentacji.

Wykonawca jest odpowiedzialny za jdkoprac i ich zgodn& z dokumentagj
projektows oraz Specyfikagj Techniczi. J&li jednak w czasie realizacji rob6t oteask,
ze dokumentacja projektowa dostarczona przez Zanmgego wymaga uzupeinie
Wykonawca niezwitocznie powiadomi o tym fakcie Ingpea Nadzoru inwestorskiego,
celem powiadomienia projektanta paettego nadzér autorski i padja dalszych
stosownych dziafa zmierzajcych do kontynuacji prac. W przypadku, gdy dostanez
materiaty lub wykonane roboty nieedy zgodne z dokumentagjprojektowy lub
Specyfikacg Techniczig i majg wptyw na jakd¢ elementow budowli, to takie materiaty
zostan zasgpione prawidtowymi, a elementy budowli rozebraneykonane ponownie na
koszt Wykonawcy.

Wykonawca nie mie wykorzystywa bledow lub opuszcze w dokumentach
umowy, a o ich wykryciu winien natychmiast powiadénZamawiagcego na etapie
przygotowania oferty lub Inspektora Nadzoru podceg&onawstwa robot, ktdrzychla
odpowiedzialni za dokonanie odpowiednich zmianprawek.

Zakres prac przedstawiono w dokumentacji projekjd®wV pn:
»Instalacja CCTV IP dla Budynku 1”
Wykonawca w ramach ceny za wykonanie robot, po @egeniu prac winien opracowa
I przekazéa Zamawiagcemu dokumentagjpowykonawcz catasci wykonanych robot.

3.5.3 Zabezpieczenie terenu budowy.

Wykonawca bdzie odpowiedzialny za ochrernterenu budowy oraz wszystkich
materiatow i elementow wypogania wytych do realizacji rob6t od chwili rozpogda do
ostatecznego odbioru robo6t. W szczegétnoutrzyma warunki bezpiecastwa pracy
i pobytu 0oséb wykonggych czynnéci zwigzane z budow i nienaruszaln& ich mienia
stuzacego do pracy, a tak zabezpieczy teren budowy przed dpstn 0soOb
nieupowanionych.

3.5.4 Ochronarodowiska w czasie wykonywania robot.

Wykonawca ma obowrzek zna i stosowé w czasie prowadzenia robot wszelkie
przepisy dotyczce ochronyrodowiska naturalnego.

W okresie trwania budowy i wykonywania robot wykaeniowych Wykonawca
bedzie podejmowat wszelkie konieczne kroki gea na celu stosowaniegsilo przepisow
i norm dotycacych ochronysrodowiska na terenie i wokét terenu budowy oragzzie
unikat uszkodzeé lub uchzliwosci dla osob lub wlasrigi spotecznej, a wynikagych ze
skazenia, hatasu lub innych przyczyn powstatych w ¢@stvie jego sposobu dziata
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Stosujc sk do tych wymaga Wykonawca bdzie miat szczegolny wptyw na:
* lokalizacg baz, warsztatow, magazynow i sktadowisk,
* srodki ostranosci | zabezpieczenia przed :
- zanieczyszczeniem zbiornikowi ciekow wodnych pyita lub substancjami
toksycznymi,
- zanieczyszczepowietrza pytami i gazami,
- mazliwoscig powstania pzaru.

3.5.5 Ochrona przeciwp@rowa.

Wykonawca przestrzegg przepisOw przeciwp@arowych lgdzie utrzymywa
sprawny sprg przeciwpagarowy wymagany przez odpowiednie przepisy na tereni
budowy. Materialy fatwopalne ¢dg sktadowane w sposéb zgodny z odpowiednimi
przepisami i zabezpieczone przed dpstn 0sob trzecich.

Wykonawca bdzie odpowiedzialny za wszelkie straty spowodowgmzarem
wywotanym jako rezultat realizacji robo6t lub przsarsonel Wykonawcy.

3.5.6 Ochrona wtasngi publicznej i prywatnej.

Wykonawca ponosi odpowiedziakio wobec Zamawiagcego i oséb trzecich za
szkody powstate w trakcie realizacji umowy. Wskazgst posiadanie przez Wykonawc
polisy odpowiedzialngci cywilnej OC na prowadzendziatalndciag gospodarcg, celem
mozliwosci pokrycia ewentualnych szkéd wyniktych wskutekwadzonej budowy.

3.5.7 Bezpieczéstwo i higiena pracy.

Podczas realizacji rob6t wykonawcacdrie przestrzedga przepisébw i norm
dotyczcych bezpiecaestwa i higieny pracy. W szczegoko Wykonawca ma obowzek
zadb&, aby personel nie wykonywat pracy w warunkach ergiecznych, szkodliwych dla
zdrowia oraz nie spetniggych odpowiednich wymagasanitarnych. Wykonawca zapewni
i bedzie utrzymywal wszelkie ugdzenia zabezpieczgje, socjalne oraz spiz
I odpowiedni odziez dla ochronyzycia i zdrowia 0séb zatrudnionych na budowie.

Uznaje s¢, ze wszelkie koszty zwrane z wypetnieniem wymafyeokreslonych
powyzej nie podlegaj odrebnej zaptacie isuwzgkdnione w cenie umownej.

3.5.8 Stosowanie gido prawa i innych przepisow.

Wykonawca zobowzany jest zn@ wszystkie przepisy wydane przez organy

administracji pastwowej i samorgdowej, ktore § w jakikolwiek sposob zwgzane

z robotami i lgdzie w pelni odpowiedzialny za przestrzeganie tgcdw, norm, przepisow

I wytycznych podczas prowadzenia robot. Wykonawcedzie przestrzega praw
patentowych i bdzie w peini odpowiedzialny za wypetnienie wszdikiovymaga
prawnych odnénie wykorzystania opatentowanych aoizen lub metod i w sposob gty
bedzie informow& Inspektora Nadzoru o swoich dziataniach, przedsige stosowne
dokumenty.
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3.6 Nazwy i kody robét budowlanych wg Wspdlnego Stovendamowi@.

32240000-7 Kamery telewizyjne

45314300-4 Instalowanie infrastruktury okablowania

48000000-8 Pakiety oprogramowania i systemy informatyczne

48321000-4 Pakiety ~ oprogramowania do  projektowania  wspomaganego
komputerowo (CAD)

48800000-6 Systemy i serwery informacyjne

4 MATERIALY

4.1 Rodzaje projektowanych materiatéw i gdzen.

Zestawienie koniecznych do wbudowania materialtbwarrgdzen wraz z ich
szczegOtow charakterystyk zawarto w rozdziale Il pn. Szczegdtowa Specyfiiac
Techniczna.

4.2 7Zrédta uzyskiwania materiatow i udzen.

Wykonawca jest zobowtany do pozyskania materiatdbw zgodnie ze Specyjtikac
Technicza oraz ponosi odpowiedzials® za spetnienie wymaga ilosciowych
I jakosciowych materiatow z jakiegokolwiekodta.

4.3 Kontrola materiatow i urgdzen.

Zamawiajcy maze okresowo kontrolowa dostarczane na budewmateriaty
I urzadzeniazeby sprawd# czy g one zgodne z wymaganiami Specyfikacji Techniczne;.

4.4 Atesty materiatow i urgdzen.

W przypadku materiatow, dla ktorych wymagageatesty, kada partia dostarczona
na budow musi posiadaatest okrélajgcy w sposob jednoznaczny jej cechy. Zamaytiaj
dopuszcza do aycia tylko materialy posiadgge atest producenta stwierdggj petry
zgodnad¢ tych materiatbw z warunkami podanymi w Szczegodjov&pecyfikacii
Technicznej.

4.5 Materialy nie odpowiadage wymaganiom umowy.

Materialy niezgodne ze SzczegopwSpecyfikacg Techniczg musz by
niezwlocznie usurie przez Wykonawge z placu budowy. Kaly rodzaj robot
wykonywanych z gyciem materiatow, ktore nie spetnjayymaga, bedzie wykonany na
wiasne ryzyko Wykonawcy.
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4.6 Przechowywanie i sktadowanie materiatow igazen.

Wykonawca jest zobowzany zapewrdi, zeby materiaty i urgdzenia tymczasowo
sktadowane na budowie, byty zabezpieczone przelodgeniem. Musi utrzymywaich
jakos¢ i wkasnaci w takim stanie jaki jest wymagany w chwili wbwdania lub montau.
Tymczasowe tereny przeznaczone do skladowania iadéier i urzdzen bedg
zlokalizowane w oltbie placu budowy.

4.7 Stosowanie materiatdw zamiennych (réwnamgh).

Jeli Wykonawca zamierzaay¢ w jakims szczegolnym przypadku materiatow lub
urzadzen zamiennych (rownowaych), innych ni przewidzianych w projekcie Iub
Specyfikacji Technicznej, lecz o wawosciach nie gorszych od zaprojektowanych,
poinformuje o takim zamiarze Zamawjeggo przed ich ayciem, oraz przedstawi
stosowne atesty i certyfikaty potwierdgag ich zgodn& z brarkowymi przepisami
szczegotowymi.

5 SPRZET

Na placu budowy powinien byuzywany tylko sprzt w pelni sprawny nie
zagraajacy zdrowiu lubzyciu oséb znajduacych s¢ na terenie budowy.

Wykonawca jest zobowtany do uywania jedynie takiego spgiti, ktory nie
spowoduje niekorzystnego wptywu na jakowvykonywanych robét, zarbwno w miejscu
tych robot, jak teé przy wykonywaniu czynn@i pomocniczych oraz w czasie transportu,
zaladunku i wyladunku materiatéw, sptz itp. Sprzt powinien by zgodny z ofet
Wykonawcy oraz dostosowany do charakteru prag,lizaba i wydajné¢ sprztu musi
gwarantowa przeprowadzenie robot, zgodnie z zasadami stdmgmi w dokumentacji
projektowej i Specyfikacji Technicznej, w terminmalizacji przewidzianym umayyv

Sprzt bedacy wilasndcia Wykonawcy lub wynajty przez Wykonawg do
wykonania robot ma léyutrzymywany w dobrym stanie i gotowsd do pracy, oraz duzie
spetniat normy ochrongrodowiska i przepisy dotygze jego uytkowania. Wykonawca
dostarczy Inspektorowi Nadzoru kopie dokumentow wpertdzagcych dopuszczenie
sprztu do wytkowania tam, gdzie jest to wymaganegwsirymi przepisami.

Sprzt uzywany przez Wykonawc powinien uzysk& akceptag Inspektora
Nadzoru. Jakikolwiek spet, maszyny, urgdzenia i nargdzia nie gwarantgge zachowania
warunkow umowy, zostamrzez Inspektora Nadzoru zdyskwalifikowane i nipuiszczone
do robdt.

6 TRANSPORT

Wykonawca jest zobowkany do stosowania jedynie takighodkow transportu,
ktore nie wptym niekorzystnie na bezpiearwo personelu jakké wykonywanych robot
oraz wiaciwosci przewaonych materiatdw. Liczbarodkow transportu dulzie zapewnia
prowadzenie robo6t zgodnie z zasadami dkreymi w dokumentacji projektowej,
Specyfikacji Technicznej i wskazaniach Inspektoradkbru w terminie przewidzianym
w umowie.

Wykonawca bdzie usuwda na bigaco na wilasny koszt wszelkie ewentualne
zanieczyszczenia spowodowane jego pojazdami naadnogublicznych oraz dojazdach na
teren budowy.
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7 WYKONANIE ROBOT

7.1 Wymagania ogolne

Roboty naley wykona& zgodnie z normami i przepisami budowy, bezpiéstga
I higieny pracy.

Wykonawca jest odpowiedzialny za prowadzenie ratgidnie z umow oraz za
prawidiowg jakos¢ zastosowanych materiatow i wykonywanych robot. @wipda za
dokladne wytyczenie w terenie wszystkich elementéobot zgodnie z podanymi
wymiarami 1 rzdnymi okréglonymi w dokumentacji projektowej. Nagistwa
jakiegokolwiek b¢du spowodowanego przez Wykonawe wykonywaniu robot zostan
poprawione przez niego na wiasny koszt, zatkyem kiedy dany bid okaze st skutkiem
btedu zawartego w danych dostarczonych przez Zamawegp.

Ewentualne decyzje Inspektora Nadzoru daigez akceptacji lub odrzucenia
materiatdow i elementow robot ety oparte na wymaganiach sformutowanych
w dokumentach umowy, dokumentacji projektowej, $fikacji Techniczne], a tate
normach i wytycznych. Polecenia Inspektora Nadzdoiyczce realizacji robot d¢ia
wykonywane przez Wykonawmie p&niej niz w czasie przez niego wyznaczonym, pod
grozba wstrzymania robot. Skutki finansowe z tytutu wgtrania robot w takiej sytuacii
ponosi Wykonawca.

8 KONTROLA JAKO SCI ROBOT

8.1 Zasady kontroli jakéci robot

Wykonawca jest odpowiedzialny za pghikontrok jakosci robdt i stosowanych
materiatdow. Wykonawca colzie przeprowadza kontrok materiatbw oraz robot
z czstotliwosciag zapewniajca stwierdzenieze roboty wykonano zgodnie z wymaganiami
dokumentacji projektowej i Specyfikacji Technicznej

8.2 Kontrole midzyoperacyjne.

Kontrole medzyoperacyjne obejmaiprawidtowaé wykonania:
» sprawdzenie prawidtovéai wykonania robot zanikggych w terenie,
¢ sposobu, iléci i prawidtowaci zamontowanych elementow,

8.3 Badania prowadzone przez Inspektora Nadzoru.

Inspektor Nadzoru me w dowolnym momencie ocekiazzgodndé materiatow
i robot z wymaganiami dokumentaciji projektowej eSpfikacji Technicznej.

8.4 Certyfikaty i deklaracje.

Inspektor Nadzoru me dopyci¢ do wycia tylko te wyroby i materiaty ktére:

» posiadaj certyfikat na znak bezpiearwa wykazujcy, ze zapewniono zgodsé
z kryteriami  technicznymi okéonymi na podstawie Polskich Norm i aprobat
technicznych,

» posiadaj deklaragg zgodndci lub certyfikat zgodné&ci z Polsk Normyg lub aprobag
techniczn, w przypadku wyrobéw , dla ktérych nie ustanowidPaskiej Normy, jeel
nie g objete certyfikacy okreslong w pt. 1 i ktére spetnigj wymogi dokumentacji
projektowej i Specyfikacji Technicznej.
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W przypadku materiatow, dla ktorych ww. dokumengywsymagane prze Specyfikac]
Technicznm, kazda ich partia dostarczona do robGidbie posiada te dokumenty,
okreslajagce w sposéb jednoznaczny jej cechy. Jakiekolwiekterady, ktére nie
spetiajcych wymogow bda odrzucone.

8.5 Dokumenty budowy.

1) Dziennik budowy.

Dziennik budowy jest obowzujgcym dokumentem budowy prowadzonym przez
kierownictwo budowy na bigco, zaréwno dla potrzeb Zamawieggo jak i Wykonawcy w
okresie od chwili formalnego przekazania wykonavptgcu budowy a do zakaczenia
rob6t. Wykonawca jest odpowiedzialny za prowadzedmennika budowy zgodnie
z zobowgzujacymi przepisami (Rozpogdzenie Ministra Infrastruktury z dn. 19.11.01).
Zapisy do dziennika budowyetla czynione na bigco i powinny odzwierciediapostp
roboét, stan bezpieciastwa ludzi oraz stan techniczny obiektu i wszyskaestie zwgzane
z zargdzaniem budow. Kazdy zapis powinien zawieégego da¢, nazwisko i stanowisko
oraz podpis osoby, ktora go dokonuje. Wszystkie iszappowinny by czytelne
I dokonywane w porgdku chronologicznym jeden po drugim, w sposob uwignviajacy
wprowadzanie pgniejszych dopiskow.

Protokoty i inne dokumenty zmzane do dziennika budowy powinny ¢by
przejrzycie numerowane, oznaczane i datowane przez zaréwghonawe jak
| zarzzdzapcego realizagjumowy.

W szczegolngéci w dzienniku budowy powinny lgyzapisywane nagpujace informacje:

. data przejcia przez wykonawgplacu budowy;

. dzien dostarczenia dokumentacji projektowej przez zarapoggo;

. daty rozpoczcia i zakaczenia realizacji poszczegolnych elementéw robot;

. postp robot, problemy i przeszkody napotkane podczalizexiji robot;

. daty, przyczyny i okresy trwania wszystkich api@n lub przerw w robotach

. komentarze i instrukcje zagdzapcego realizagjumowy;

. daty, okresy trwania i uzasadnienie jakiegokolwislkvieszenia realizacji robot

z polecenia Inspektora Nadzoru inwestorskiego,
daty zgtoszenia rob6t do griowych i kaxcowych odbioréw oraz przagia,
odrzucenia lub wykonania rob6t zamiennych;
. wyjasnienia, komentarze i sugestie wykonawcy;
. warunki pogodowe i temperatura otoczenia w okres@izacji robot majce
wplyw na czasowe ich ograniczenia lub spetnieniaczegolnych wymaga
wynikajgcych z warunkéw klimatycznych;

. dane na temat prac geodezyjnych wykonanych przedrakcie realizacji robét,
szczegOlnie w odniesieniu do wytyczania obiektoverenie;

. dane na temat sposobu zapewnienia bezpistma i ochrony zdrowia na
budowie;

. dane na temat jakoi materiatow,

. wyniki poszczegolnych bada okregleniem przez kogo zostaty przeprowadzone;

. inne istotne informacje o peglie robaot.

Wszystkie wyjanienia, komentarze lub propozycje wpisane do dzkenbudowy
przez Wykonawe powinny by na biegaco przedstawiane do wiado#oo i akceptacii
Inspektorowi Nadzoru inwestorskiego.
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Wszystkie decyzje Inspektora Nadzoru inwestorskiegpisane do dziennika
budowy, musz by¢ podpisane przez przedstawiciela Wykonawcy, ktérglfceptuje lub si
do nich odnosi. Wpis projektanta do dziennika buglabliguje Inspektora Nadzoru do
ustosunkowania i Projektant nie gdac strorm umowy nie ma uprawniedo wydawania
poleceé Wykonawcy robot.

2) Atesty materiatow.
Atesty materiatdw, orzeczenia o jakd materiatbw bda gromadzone w formie
uzgodnionej z Inspektorem Nadzoru. Dokumenty tamstdy zahczniki do odbioru robot.
Winny by udostpnione na kadezyczenie Inspektora Nadzoru.

3) Pozostate dokumenty budowy.

Do dokumentow budowy zaliczaegidwniez:
pozwolenie na budoyy
protokot przekazania placu budowy,
protokoty odbioru,
protokoty z narad i ustate
harmonogram realizacji robot
korespondengjna budowie.

4) Przechowywanie dokumentéw budowy, wymiana koregmdencji.
Wszystkie dokumenty w trakcie prac budowyd® przechowywane na terenie
budowy w miejscu odpowiednio zabezpieczonym. Zagiai ktoregokolwiek
z dokumentéw budowy spowoduje jego natychmiastowedtwarzenie w formie
przewidzianej prawem.
Wszelkie dokumenty budowyta dostpne dla Inspektora Nadzoru i przedstawione
do wghdu nazyczenie Zamawiagego.

9 OBMIAR ROBOT

Obmiar robot bdzie okrgla¢ faktyczny zakres wykonywanych robot, zgodnie
z dokumentag] projektows, Specyfikaci Techniczg, w jednostkach ustalonych
w kosztorysie. Obmiaru robét dokonuje Wykonawca pisemnym powiadomieniu
Inspektora Nadzoru o zakresie obmierzanych robgrinie obmiaru, co najmniej na 3 dni
przed tym terminem. Wyniki obmiaru winny dbyapisane w postaci protokotu dtwowego
wykonanych prac.

Jakikolwiek bhd Iub przeoczenie (opuszczenie) w $do robot podanych
w kosztorysie ofertowym lub gdzie indziej w Spekwgiiji Technicznej nie zwalnia
Wykonawcy od obowizku ukaiczenia robét. Ridne dane zostampoprawione wg ustabe
Inspektora Nadzoru nadonie.

10 ODBIOR ROBOT

10.1Rodzaje odbioréw robot.

W zaleznosci od ustalé Specyfikacji Technicznej i warunkow zawartej umowy
roboty podlegaj nastpujacym odbiorom:
. odbiorowi robot zanikagych lub ulegajcych zakryciu,
. odbiorowi czs$ciowemu,
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. odbiorowi ostatecznemu (koowemu),
. odbiorowi pogwarancyjnemu.

10.2Odbiér roboét zanikagych i ulegagcych zakryciu.

Odbioér robot zanikagych i ulegajcych zakryciu polega na finalnej oceniesdb
i jakosci wykonywanych robot, ktére w dalszym procesidizeaji ulegra zakryciu.

Odbior kpdzie dokonany w czasie ummviajagcym wykonanie ewentualnych korekt
I poprawek bez hamowania ogoélnego ppsat robot. Gotow&t danej czsci robot do
odbioru zgtasza Wykonawca wpisem do dziennika bydow jednoczesnym
powiadomieniem Inspektora Nadzoru. Odbi@diie przeprowadzony niezwitocznie, nie
pozniej jednak nt w ciggu 3 dni od daty zgtoszenia wpisem do dziennikaolawyd
I powiadomienia o tym fakcie Inspektora Nadzoru.

Jaka¢ i ilos¢ robo6t ulegajcych zakryciu ocenia Inspektor Nadzoru w oparciu
o przeprowadzone pomiary, w konfrontacji z dokuraept projektowy, STWIOR
I uprzednimi ustaleniami.

W przypadku stwierdzenia odchyle od przygtych wymaga 1 innych
wczesniejszych ustale Inspektor Nadzoru ustala zakres robot poprawkdwyab
podejmuje decyzje dotygze zmian i korekt. W wyikowych przypadkach podejmuje
decyzp dokonania potcen.

10.3 Odbiér czsciowy.

Odbior czsciowy polega na ocenie Hoi i jakosci wykonanych cgici robat.
Odbioru czsciowego robot dokonuje giwg zasad jak przy odbiorze ostatecznym robat.
Odbioru robot dokonuje Inspektor Nadzoru.

10.4 Odbiér ostateczny (kaowy)

10.4.1Zasady odbioru ostatecznego robot

Odbior ostateczny polega na formalnej ocenie raestggo wykonania robot
w odniesieniu do zakresu (#ic) oraz jakdci. Catkowite zakaczenie rob6t oraz gotow®
do odbioru ostatecznego stwierdzi Wykonawca wpisgondziennika budowy. Odbior
ostateczny robot nagii w terminie ustalonym w dokumentach umowy diczod dnia
potwierdzenia przez Inspektora Nadzoru Zaizenia robot przgcia dokumentow
o ktérych mowa w pt. 8.4.2

Odbioru ostatecznego robot dokona Zamaygiajw obecnéci inspektora. Komisja
odbierajca roboty dokona ich oceny jaaiowe]j na podstawie przedionych
dokumentéw, ocenie wizualnej oraz zgoslio rob6t z dokumentagj projektowy
i Specyfikacy Techniczg. W toku odbioru ostatecznego robot, komisja zapozi
z realizacy ustalé przyjetych w trakcie odbioréw robot zanilkaych i ulegaicych
zakryciu oraz odbioréw e¢Zciowych, zwlaszcza w zakresie wykonania robét
uzupetniagcych i poprawkowych.

W przypadku stwierdzenia przez komisfe jaka¢ wykonanych robot nieznacznie
odbiega od wymagane] dokumentacjprojektows i Specyfikacg Techniczn
z uwzgkdnieniem tolerancji i nie ma wkszego wptywu na cechy eksploatacyjne obiektu,
komisja oceni pomniejszgn wartgs¢ wykonanych robdét w stosunku do wyméga
przyjetych w dokumentach umowy.
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10.4.2Dokumenty do odbioru ostatecznegor{&owego).

Podstawowym dokumentem jest protokét odbioru ostatego robot, spogdzony
wg wzoru ustalonego przez Zamawieggo. Do odbioru ostatecznego Wykonawca
zobowpzany jest przygotowanastpujace dokumenty:

e dokumentag powykonawcg wraz z wynikami pomiaréw tj. dokumentacbudowy
Z naniesionymi zmianami dokonanymi w toku wykonyiaaiobat,

» dziennik budowy i ksizki obmiaréw (oryginaty),

« aprobaty techniczne,

» deklaracje zgodrigi lub certyfikaty zgodngi wbudowanych materiatow, certyfikaty na
znak bezpieczestwa zgodne ze Specyfikgcjechniczig i programem zabezpieczenia
jakasci,

* inwentaryzagj powykonawcg robot i sieci,

 kopie dokumentacji powykonawczej powstatej w wyniku imiggyzacji
powykonawczej,

» sprawozdanie techniczne, ktére powinno zawiera
1. zakres i lokalizagj wykonywanych robot,

2. wykaz wprowadzonych zmian w stosunku do dokumenpojektowej przekazanej
przez Zamawiagcego,

3. uwagi dotyczce warunkow realizacji robat,

4. dak rozpoczcia i zakaczenia robét.

Wszystkie zarzdzone przez komigjroboty poprawkowe lub uzupetnsap keda
zestawione wg wzoru ustalonego przez Zamaeego. Termin wykonania robot
poprawkowych i rob6t uzupemnigjych wyznaczy komisja.

10.50dbiér pogwarancyjny

Fakt dokonania odbioru pogwarancyjnego winiert kgwarty w umowie. Odbiér
pogwarancyjny poledgabedzie na ocenie wykonanych robo6t zmanych z usugtiem wad,
ktore ujawni sie w okresie gwarancyjnym ickojmi. Proponuje si jego dokonanie na
podstawie oceny wizualnej z uwzdhieniem zasad opisanych w punkcie 8.4 "Odbiér
ostateczny (kacowy)". Po komisyjnym odbiorze robot po uptywie eku gwarancyjnego
Zamawiajcy dokona zwolnienia ewentualnej kaucji gwarandgyjnea warunkach
okreslonych w umowie.

11 PODSTAWA PLATNO SCI

Zasady ptatngci za wykonanie robot winna oldla¢c umowa zawarta powulzy
Zamawiagcym a Wykonawsg.

12 PRZEPISY ZWI AZANE

Wykonawca zobowjzany jest znawszystkie obowjzujgce przepisy wydane przez
wladze pastwowe i lokalne oraz inne regulacje prawne i wyhe, ktore s w jakikolwiek
sposob zwjgzane z robotami idalzie w peini odpowiedzialny za przestrzeganie tgedut
podczas prowadzenia robaot.
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ST/ 1 Sprat sieciowy CCTV IP

1.1 Informacje ogdlne

A.

Wszystkie urzgdzenia i materiatygsstandardowymi komponentami normalnie
wytwarzanymi i aytkowanymi w systemach producenta.

Wszystkie urzgdzenia i komponentygsstarannie przetestowane i dopuszczone do
normalnego #iytkowania.

Wszystkie urgdzenia i komponenty posiadayznaczenia CE

Instalacyjne ptyty CD lub DVD dostarczone wraz steynem zawiergjdokumentagj w
formacie PDF.

1.2 Serwer zaradzajacy rejestracja

Serwer NVR (Network Video Recorder) dla kamer I&yewnia petp kontrok wideo.
Wspotpracuje z najnowocgaejszymi technologiami wykorzystywanymi w kamerdeh

Serwer zostatl wypogany w najnowocz@iejsze dyski klasy enterprise, ¢kii czemu oferuje
bardzo wysoki wspotczynnik MTBF (Mean Time Betweeailure). Dua pojemnéé (do 8 TB)
oraz precyzyjnie dobrana konfiguracja spozva, pozwala NVR obstugiwaz tatwacig do 255
kamer IP.

Serwer posiada wysokiej klasy obudowack (2U), stworzosy aby umaliwi¢ zarzdzanie
urzadzeniami sieciowymi w fatwy i funkcjonalny sposaob.
System jest wgpnie skonfigurowany z Server VMS i oprogramowanidimnckim.

Procesor: 3,0 GHz

Pami¢ RAM: 1GB DDR/2 PC/800 NIC
Karta sieciowa: 1Gbit 1000Base T RJ-45
Port y komunikacyjne: 4 porty USB2
Polczenia szeregowe: 1 port szeregowy
Enterprise Class - do 8 TB

Wyjscie VGA: 1 VGA (DB15)

RAID 5

DVD

Dostepny z panelu przedniego
System operacyjny

Certyfikaty / Normy

CE (klasa A)

Gwarancja: 3 lata

Montaz: RACK U2

Wymiary: 89mm x 433mm x 573mm
Temperatura: 40 - 95°F / 4,5 - 35°C
Wilgotnos¢ wzgledna: 5-95% RH (bez kondensacji)
Napiecie wegciowe: 120 / 240 VAC
ATX PSF-400P (400W)
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ST/2 Kamery IP
2.1 Kamery statopozycyjne

2.1.1 Kamera IP statlopozycyjna
Kamera powinna:

- posiada rozdzielczé¢ przynajmniej HD720p (1280x720) przy wykorzystafoumatu H.264.

- przesyta obraz przy 30Kkl/s dla rozdzielczm przynajmniej HD720p

- posiada funkcjc WDR

- by¢ wyposaona w tryb dzié/noc (automatycznie zdejmowany filtr odcigay swiatto
podczerwone)

- dostarcza&obraz w warunkach stabegéwoetlenia do 0,3 luksa w trybie dziennym i do OlOksa
w trybie nocnym

- posiada zmiennoogniskowy obiektyw 3-8mm

- by¢ zasilana przez sieEthernet zgodnie z nogiEEE 802.3af

- zapewnt dzwiek (1 kanat z petnym dupleksem), e liniowe/mikrofonu oraz wygie liniowe;

2.1.2 Kamera koputkowa IP
Kamera powinna:

- posiada rozdzielczé¢ przynajmniej 1280x800 przy wykorzystaniu formati2 64/ MPEG-4.

- przesyt& obraz przy 30Kkl/s dla rozdzielcgm przynajmniej HD720p

- posiada funkcij¢ kontroli ekspozycji takie jak ,flicker-free” (ghinowanie migotania)

- by¢ wyposaona w tryb dzié/noc (automatycznie zdejmowany filtr odcigay swiatto
podczerwone)

- dostarcza&obraz w warunkach stabegénoetlenia do 0,4 luksa w trybie dziennym i do Ol0ksa
w trybie nocnym

- posiada zmiennoogniskowy obiektyw 3,3-12mm

- by¢ zasilana przez sieEthernet zgodnie z nogEEE 802.3at

- zapewnt dzwick (1 kanat z petnym dupleksem), W& liniowe/mikrofonu oraz wygie liniowe;

2.2 Kamery obrotowe

2.2.1 Kamera IP PTZ 29X Zewnrtrzna

Kamera powinna:

- posiada rozdzielczé¢ przynajmniej 720x576 przy wykorzystaniu formati264.

- przesyta obraz przy 25kl/s dla rozdzielcgm przynajmniej 720x576.

- posiada funkcjc WDR

- posiada 29 krotny zoom optyczny

- zapewnia precyzyjny, szybki obrot/ pochylenieagly obrét w zakresie 360 pochylenie w
zakresie 189

- zapewnt szybkac¢ obrotu i pochylenia wynosea 0,2 — 300 na sekunet

- obstugiw& funkcje ,,Auto-Flip”
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- by¢ wyposaona w tryb dzié/noc (automatycznie zdejmowany filtr odcigay swiatto
podczerwone)

- dostarcza&obraz w warunkach stabegéwoetlenia do 0,5 luksa w trybie dziennym i do OlO&sa
w trybie nocnym

- by¢ zasilana przez sieEthernet zgodnie z nogiEEE 802.3af

- zapewnt dzwick (1 kanat z petnym dupleksem), W& liniowe/mikrofonu oraz wygie liniowe;
- posiada certyfikat IP66 i NEMA 4X

- uruchamié si¢ i pracowa w temperaturze od -2G do +50C;

2.2.2 Kamera IP PTZ 18X wewgtrzna

Kamera powinna:

- posiada rozdzielczé¢ przynajmniej HD720p (1280x720) przy wykorzystafoumatu H.264.

- przesyt& obraz przy 25kl/s dla rozdzielc@ przynajmniej HD720p (1280x720).

- posiada funkcjc WDR

- posiada 18 krotny zoom optyczny

- zapewnia precyzyjny, szybki obrot/ pochylenieagly obrét w zakresie 360 pochylenie w
zakresie 189

- zapewnt szybka¢ obrotu i pochylenia wynogea 0,2 — 300 na sekunet

- obstugiw& funkcje ,,Auto-Flip”

- posiada funkcij¢ kontroli ekspozycji takie jak ,flicker-free” (eghinowanie migotania)

- by¢ wyposaona w tryb dzié/noc (automatycznie zdejmowany filtr odcigay swiatto
podczerwone)

- dostarcza&obraz w warunkach stabegénoetlenia do 0,74 luksa w trybie dziennym i do 0,04
luksa w trybie nocnym

- by¢ zasilana przez sieEthernet zgodnie z nogEEE 802.3at

- zapewnt dzwieck (1 kanat z petnym dupleksem), e liniowe/mikrofonu oraz wygie liniowe;
- posiada certyfikat IP66 i NEMA 4X

ST/ 3 Oprogramowanie dla CCTV IP

3.1 Informacje ogolne

A. Wszystkie urzdzenia i materiaty powinny ldystandardowymi komponentami normalnie
wytwarzanymi i aytkowanymi w systemach producenta.

B. Wszystkie urgdzenia i komponenty powinny btarannie przetestowane i dopuszczone do
normalnego #ytkowania.

C. Wszystkie urgdzenia i komponenty powinny posig@daznaczenia CE, FCC i TUV.

D. Instalacyjne ptyty CD lub DVD dostarczone wraz steynem powinny zawiefa
dokumentagj w formacie PDF.

Producent produktéw powinien dwytwarzany przez firgyposiadajca system jakéci
zgodny z normami |.S. /1SO 9001 / EN 29001.
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3.2 Mazliwosé¢ zapisu w sieci

Nalezy wykona petrg integracg systemu obstugi sygnatu wizyjnego z systemem trajejs
Upowaznieni do tego operatorzy musanie¢ mazliwos¢ odtwarzania, eksportu i archiwizacji
materiatu nagranego na sieciowych macierzach dyg&ow poziomu swojego stanowiska.

Oprogramowanie musi zapewaiaodtwarzanie materialu zapisanego w sieciowych
rejestratorach wizyjnych. Przeszukuje acaiec pod lgtem uradzen zapisugcych i wywietla
przeghd wszystkich zapisanych obrazow gotowych do odtevaiez

Serwer NVR dla kamer IP, zapewni pgeinkontrok wideo. Wspdipracuje
Z najnowoczéniejszymi technologiami wykorzystywanymi w kamerdéh Kazdy serwer moe
obstwy¢ do 255 kamer IP. W jednym serwerze mofyinkcjonowa kamery [P ranych
producentow. Do wyszukiwania kamer w sieci oraawgenia ich parametrow nie jest wymagane
oprogramowanie producenta. System powinien obskfgimajpopularniejsze metody kompres;ji
oraz rozdzielczéxi udosgpniane przez dostawcow kamer .

System zaradzajacy musi mi& mozliwos¢ podiaczenia nieograniczonej liczby
serwerow, co za tym idzie rejestracji oraz odtwarzaia obrazu wideo z nieograniczonej liczby
kamer.

System powinien posiaélafunkcje detekcji ruchu, ktora jest ustawiana dlazdegy kamery
niezalenie. Wielka¢ wykrywanego obiektu oraz czétodetekcji mana regulowé. Kazdy serwer
powinien posiadawejscia i wyjscia alarmowe. W ten sam sposobzme wykorzystywa wejscia
I wyjscia dos¢pne w kamerach i wideoserwerach IP.

System zapewni obstgganalogowych gtowic PTZ, a ta& kamer PTZ/IP. W ten sam
sposOb mgna obstugiwa funkcje Digital PTZ, czyli take cyfrowy zoom, co jest szczegdlnie
istotne w przypadku zainstalowania kamer megapikggth. System umidiwia definiowanie
pozycji (presetow) dla wszystkich typdw kamer ongkorzystanie tzw. presetow cyfrowych, czyli
ustawialnych zblien cyfrowych. Wszystkie presety mgg by¢ rowniez wywotywane
automatycznie, w reakcji na zdarzenia.Awa jest obstuga za pomgenyszy lub joysticka USB.

ST/ 4 Urzadzenia aktywne

4.1 Switch 24(48) porty 10/100/1000 +4 SFP PoE
Parametry switcha:

Przekazanie (audycja) Danych

Petny dupleks Tak
Maksymalna szybka przesytania danych 1 gigabajt na sekurd
Siet komputerowa
Agregator padczenia Tak
Klient DHCP Tak
Serwer DHCP Tak
Protokot drzewa rozpinggego Tak
IGMP snooping Tak
Zgodny z Jumbo Frames Tak

str. 21



Automatyczne MDI/MDI-X Tak
Kontrola wzrostu natenia ruchu Tak
Cechy zaradzania

Obstuga Multicast Tak

Obstuga jakéc serwisu (QoS) Tak

Typ przehcznika Managed
t acznasé

Liczba pohczen (wewretrznych/zewstrznych) 24 (48)

llos¢ portéw Ethernet LAN (RJ-45) 24 (48)
Ochrona

Filtrowanie adreséw MAC Tak

Obstuguje SSH/SSL Tak
Protokoty

Protokoty zarzdzapce

SNMP 1, RMON 1, RMON 2, RMON
3, RMON 9, Telnet, SNMP 3, SNMP,
2c, HTTP

Protoko6t Data link

Ethernet, Fast Ethernet, Gigabit
Ethernet

Zarzadzanie energ

A

Obstuga PoE

Tak

Szczegbty techniczne

Mozliwosci montowania w stefa Tak
Rozmiar ukfadu U

Kolor Black
Wiezowy Tak

Poziom hatasu Lc IEC 42 decybele

Zaswiadczenia

Spetniane normy w zakresie emisji elektromagnetgrzn

FCC Part 15 Class A, EN 55022 Cla
A (CISPR22), EN 55024 (CISPR24)
AS/NZS CISPR22 Class A, CE,
CNS13438 Class A, MIC, GOST,
China EMC

SS

Warunki zewnetrzn

e

Zakres wilgotnéci wzglednej

10 - 95 procent

Zakres temperatur (przechowywanie)

-25 - 70 stopnie Celcjusza

Zakres temperatur (eksploatacja)

-5 - 40 stopnie Celcjusza
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Dopuszczalna wilgotrié wzgledna 10 - 95 procent
Pamieé

Pojemnd¢ pamkeci wewretrznej 128 MB

Wielkos¢ pameci flash 64 MB

ST/ 5 Stacje robocze i monitory

5.1 Monitor 24"

Monitor LCD z aktywr matryg TFT, 24",
rozdzielcz@¢ pracy: 1920x1200

Kat widzenia: 176 /160

llos¢ wyswietlanych koloréw: 16,7 miliona
Ztacza: VGA, DVI, HDMI, AUDIO,
Zasilanie: 120/230VAC, 50/60 Hz

5.2 Joystick

Wymagania ogolne

Joystick powinien reprezentowaoficjalng linie produktows wytwarzam przez producenta,
zaprojektowag do zastosowa przemystowych/handlowych w trybie 24/7/365. Poemiby¢
wyprodukowany ze standardowych komponentéw i wyksigavat sprawdzone technologie.
Jakosé

Joystick powinien b§ objety minimum 3-letnim okresem gwarancyjnym producenta
Certyfikaty i standardy

Joystick powinien b§zgodny ze standardem USB 1.1/2.0 i spétnastpujace normy EMC: FCC
Part 15 Subpart B, EN 55022 Class B, EN55024, ®-AS/NZS CISPR 22, ICES-003 i VCCI.
Wydajnas¢ i funkcjonowanie

Joystick musi b§ zaprojektowany w sposéb pozwalaj na precyzyjne sterowanie mechanizmem
obrotu/pochylenia/zbtenia w kamerach a ta& sieciowymi kamerami koputkowymi. Musi ndie
mozliwosé¢ trzyosiowego, precyzyjnego pozycjonowania X/Y, mugkorzystywa bezstykowe
czujniki zapewniajce >5.000.000 cykli operacyjnych..

Joystick musi zapewntakontrok zmiennej pgdkosci mechanizmu PTZ i 6 definiowalnych
skrétow klawiszowych. Musi zawiefa2 metrowy kabel umidiwiajacy podhczenie do stacji
roboczej.

Srodowisko
Joystick musi pracowaw zakresie temperatur od@® do +60C i wilgotnasci od 20% do 80%
(RH).

5.3 Stacja robocza — wymagania minimalne

Stacja operatorska jest dedykowana do wspotpraeyveerami NVR oraz oprogramowaniem.
Serwer spetnia wymagania ztmych srodowisk informatycznych dgki idealnemu pejczeniu

bezpieczéstwa, wydajnéci klasy korporacyjnej, energooszdne] konstrukcji oraz
najnowoczeéniejszych rozwgzan w zakresie zdalnego zadzania systemami.
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Stacja operatorska oferuje wi§owa moc obliczeniow i mozliwosci wizualizacji dzeki dwém lub
czterem rdzeniom zamkiym w maitej i cichej obudowie. To idealne rozuranie, dla zargdzania
systemem kamer IP.

Stacja operatorska zostata zaprojektowana Zlgng wydajndci i ciggtej pracy. Wspotpraca
pomidzy procesorem, kartgraficzry, systemem operacyjnym, paig i oprogramowaniem,
zapewnia niezawodké oraz precyzje dziatania.

Procesor (3-4 monitory): Intel Core2Quad, 2,3 GHadl CPU)
Grafika (3-4 monitory): 4x 1920x1080 (32 bhit)
RAM: 2GB DDR/2 PC/800

NIC: 10/100/1000BASE-T Ethernet

HD: 160 GB Serial ATA drive

Porty komunikacyjne: 4 porty USB2

Wyjscie Dual VGA:

1DVI-DilVGA (DB15)

DVD Dostpny z panelu przedniego
Certyfikaty / Normy:

CE (klasa A)

Temperatura:

40 - 95°F / 4,5 - 35°C

Wilgotnos¢ wzgledna:

5-95% RH (bez kondensaciji)

Napiecie wegciowe:

230 VAC — ATX 350 W

Wymiary:

355 x 180 (Midi Tower)
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