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1. CZESC OGOLNA

Wszelkie prace muszg by¢ wykonywane zgodnie z warunkami kontraktu, niniejszg
Specyfikacjg Techniczng (ST), normami europejskimi i Polskimi Normami (zastosowane
beda normy bardziej restrykcyjne) oraz instrukcjami producentow instalaciji i
wyposazenia. Prace musza by¢ ponadto wykonywane zgodnie z polskim prawem
budowlanym i zasadami wiedzy technicznej.

Przy wykonywaniu robo6t budowlanych nalezy stosowaé wyroby budowlane o
wlasciwosciach uzytkowych umozliwiajacych prawidtowo wykonanym obiektom
budowlanym spetnienie wymagan podstawowych, okreslonych w art. 5 ust. 1 ustawy
Prawo budowlane, oraz by¢ zgodne z Rozporzadzeniem Ministra Infrastruktury z dnia 11
sierpnia 2004 r. w sprawie sposobdéw deklarowania zgodnosci wyrobow budowlanych
oraz znakowania ich znakiem budowlanym (Dz. U. z 2004 r. Nr 198, poz. 2041).

Cechy materiatow i elementéw budowli muszg by¢ jednorodne i wykazywac¢ zgodnosc¢ z
okreslonymi wymaganiami szczegotowych specyfikacji technicznych, a rozrzuty tych
cech nie moga przekracza¢ dopuszczalnego przedziatu tolerancji. W przypadku, gdy
materiaty lub roboty nie bedg w petni zgodne z dokumentacjag projektowa lub
specyfikacjg techniczng, a wptyneto to na niezadowalajaca jakos¢ elementu budowli, to
takie materialy zostang zastgpione innymi, a roboty rozebrane i wykonane ponownie na
koszt Wykonawcy.

1.1.Przedmiot specyfikacji techniczne;j 32410000-0

Niniejszy tom specyfikacji obejmuje wymagania dotyczgce wykonania i odbioru instalacji
elektrycznych stabopradowych dla zadania: ,,Galeria Stoneczna w Radomiu”, a w
szczegolnosci:

Nazwy i kody wg Wspoélnego Stownika Zamowien

Grupa robo6t 45 40 00 00-1

45214400-4 Roboty budowlane w zakresie obiektow budowlanych zwigzanych ze szkolnictwem
wyzszym

45214410-7 Roboty budowlane w zakresie politechnik
45214420-0 Roboty budowlane w zakresie sal wyktadowych

45214430-3 Roboty budowlane w zakresie laboratoriéw jezykowych

Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej sg wymagania dotyczace wykonania
i odbioru robo6t instalacji teletechnicznych dla projektowanego CENTRUM
INNOWACYJINO-WDROZENIOWE NOWYCH TECHNIK | TECHNOLOGI W
INZYNIERII ROLNICZEJ UNIWERSYTETU PRZYRODNICZEGO w zakresie: .

« Instalacja sygnalizacji pozaru;

« Instalacja oddymiania i klap p.poz;

* instalacje kontroli dostepu KD;

* instalacje alarmu wiamaniowego SSWiN;

e instalacje telewizji dozorowej CCTV;

* instalacje okablowania teleinformatycznego IT;
e Instalacja TV-SAT,;

« Instalacja wykrywania gazu GAZEX



1.2. Zakres stosowania specyfikacji technicznej

Specyfikacja techniczna jest stosowana jako dokument przetargowy przy zlecaniu
i realizacji rob6t wymienionych w pkt. 1.1.

1.3. Zakres robét objetych specyfikacjg techniczng 32424000-1

Roboty, ktorych dotyczy specyfikacja obejmujg wszystkie czynnosci umozliwiajace
i majgce na celu wykonanie instalacji teletechnicznych wymienionych w pkt. 1.1 w
projektowanym budynku Uniwersytetu Przyrodniczego w Lublinie

Zakres robot obejmuje:
 Montaz central SAP, SAWIN,
* Montaz kontroleréw systemu KD
* Montaz koncentratorow systemu SAWIN,
* Montaz czujnikéw, czytnikdw, czujek, itp,
* Wykonanie okablowania magistralnego,
* Wykonanie okablowania systemowego,
* Wykonania okablowania zasilajgcego z rozdzielnic elektrycznych,
* Wykonanie okablowania sterowniczego,
* Budowe punktéw dystrybucyjnych
* Budowe gniazd uzytkownikéw
* Uktadanie kabli
» Terminowanie kabli w osprzecie przytaczeniowym
» Prace wykonhczeniowe
e Pomiary

* Uruchomienie systemow.

1.4. Ogo6lne wymagania dotyczace robot

Wykonawca roboét jest odpowiedzialny za jakos¢ ich wykonania oraz za zgodno$¢
z dokumentacja projektowa. Rodzaje (typy) urzadzenh, osprzetu i materiatow
pomocniczych zastosowanych do wykonywania instalacji powinny by¢ zgodne
z podanymi w dokumentacji projektowej. Zastosowanie do wykonania instalacji innych
rodzajow (typow) urzadzen i osprzetu niz wymienione w projekcie dopuszczalne jest
jedynie pod warunkiem spetnienia parametréw technicznych urzadzen lub podwyzszenia
wczesnie] przewidywanych.

1.5. Okreslenia podstawowe

Wszystkie okreslenia i nazwy uzyte w niniejszej specyfikacji sg zgodne lub réwnowazne
z Polskimi Normami zawartymi w rozporzadzeniu Ministra Infrastruktury z dnia 2
wrzesnia 2004r., a w przypadku ich braku z normami branzowymi, warunkami
technicznymi wykonania i odbioru wymienionymi indywidualnie, przy kazdej pozycji
dodatkowo. Roboty muszg by¢é wykonane zgodnie z wymaganiami obowigzujgcych
przepiséw, norm i instrukcji. Nie wyszczegdlnienie jakichkolwiek z obowigzujacych aktow
prawnych nie zwalnia wykonawcy od ich stosowania.
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1.6. Prowadzenie robo6t

Prowadzenie rob6t w budynku Uniwersytetu Przyrodniczego w Lublinie wymaga
stosowania sie do warunkoéw i wymagan podanych w przepisach (normach)
obowigzujacych w zakresie w/w obiekcie oraz uzgodnien wykonania robét z jednostkami
nadzorujgcymi dane obiekty.

1.7. Odbiér placu budowy

Przed rozpoczeciem rob6ét instalacji okablowania internetowego wykonawca powinien
zapoznac¢ sie z projektem wykonawczym w/w instalacji oraz dokona¢ aktualizaciji
rozmieszczenia do wykonanej konstrukcji budynku Uniwersytetu Przyrodniczego w
Lublinie, gdzie bedg prowadzone roboty.

1.8 Koordynacja robét instalacji teletechnicznych z innymi robotami
Koordynacja robd6t budowlano-montazowych poszczegélnych rodzajow powinna byc¢
dokonana we wszystkich fazach procesu budowy. Koordynacjg nalezy objaé projekt

organizacji budowy, szczegétowy harmonogram robét instalacyjnych oraz pomocnicze
roboty ogdlnobudowlane zwigzane z wykonaniem instalacji.

2. MATERIALY

Parametry techniczne materialdbw i wyrobow powinny by¢é zgodne z wymaganiami
podanymi w projekcie i powinny odpowiada¢é wymaganiom obowigzujacych norm
panstwowych (PN) oraz przepisom dotyczacym instalacji okablowania strukturalnego.

2.1. Materialy podstawowe 32422000-7

Centrala SAWIN. Na ptycie centrali: 16 linii dozorowych (max 520), 8 wyj$¢ (max 260),
zasilacz 2,5A2, port szeregowy RS232, wbudowany modut Telekom, 4 magistrale RS485,
999 koddw, 999 kart, 32 GRUPY, rejestr 1500 zdarzen alarmowych + 1000 zdarzen kontroli
dostepu. Obudowa z miejscem na 2 akumulatory 17Ah, 1-32 klawiatur, 4 graficzne klawiatury
dotykowe, kontrola do 64 przejs¢

Koncentrator - 8 linii dozorowych, 4 wyjscia

Koncentrator 8 linii dozorowych, 4 wyjscia z zasilaczem 3A/12V, obudowa z miejscem na 2
akumulatory 17Ah.

Klawiatura, wyswietlacz LCD 2x16 znakéw

Kolorowa klawiatura graficzna z ekranem dotykowym. 240x320 pikseli, 256 koloréw

Metalowa obudowa klawiatury MK7

Akumulator 18 Ah/12V

Uniwersalny interfejs RS 232 do wspoipracy z PC - obstluga oprogramowania GALAXY,
kopiowanie i zapis do centrali, wyjscie na drukarke, obudowa metalowa

Sygnalizator akustyczny (ABS, PIEZO)

Sygnalizator optyczno-akustyczny, piezo, 115dB, 300mA, z wlasnym zasilaniem

Czujka PIR z QUAD’em logicznym, szerokokatna, cyfrowa, zasieg 15x20m, odporna na
zwierzeta (do 25kg), PAKOWANA PO 1 SZT.




Czujka PIR z QUAD’em logicznym, czujka zbicia szyby zintegrowana w jednej obudowie z
czujkg PIR, szerokokatna, cyfrowa, zasieg 15x20m, odporna na zwierzeta (do 25kg)

Czujka PIR z QUAD’em logicznym + regulowana mikrofala, szerokokatna, cyfrowa, zasieg
15x20m, odporna na zwierzeta (do 25kg), z funkcjg antymaskingu

Uchwyt scienny (seria LC)

Oprogramowanie do wizualizacji systemow Galaxy, Polon 4900, Kantech

Stacja komputerowa do systemow bezpieczenstwa z dwoma monitorami LCD

Czujnik magnetyczny wpuszczany, plastikowy, biaty, @9

Przycisk napadowy pojedynczy, bialy plastik; TECHOM klasa ,.C”

Kabel magistralny CAB4TP2x2x0,75

Przewdd o czujnikow LiYCY 6x0,5

przewod YDYzo 3x1,5

rurki instalacyjne RLV 18

Instalacja domofonowa

puszka p/t z uchwytem 1 modut

ramka 1 modut

plakietka modutowa foniczna z wyswietlaczem

modut foniczny z wyswietlaczem 2-przewodowy

domofon 2-przewodowy swing - biaty

zasilacz 2-przewodowy

magistrala YTKSY 2x2x0,5

rurki instalacyjne RLV 18

INSTALACJA MONITORINGU CCTV

Rejestrator 16-kanatowy pentapleks (réwnoczesny zapis, podglad "na zywo", odtwarzanie
nagran, archiwizacja/mirroring i potaczenia sieciowe) z HDD 250GB, mozliwos¢ instalacji do
4 dyskow SATA w wyjmowanych kieszeniach, nagrywarka DVD-RW, 5 wyj$¢ monitorowych
(1 gtéwne: 1XxBNC, 1xS-Video, 1xXVGA i 4 pomocnicze BNC), rozdzielczo$¢ zapisu 720x576,
720x288 i 360288, kompresja MPEG4, predkos¢ nagrywania do 400Kl./sek. (720x288 i
360x288, do 200kl./sek. - 720x576), predkos¢ nagrywania i rozdzielczos¢ definiowana
odrebnie dla kazdego kanatu, funkcje alarmowe (16 wejs¢, 16 wyjs¢), audio (16 wejsc / 1
wyjscie), telemetria (Novus C, -C1, Pelco D), system operacyjny LINUX, wspotpraca z
bankomatami, kasami fiskalnymi i kontrolg dostepu, wizualizacja map obiektu poprzez siec,
autodiagnostyka, zaawansowane harmonogramy nagran, zasilanie 230VAC.

Zasilacz rezerwowy Moc 3000/1800 VA/W, autonomia 12 min. przy 80% obcigzania

Modut baterii 48V/14Ah

Monitor LCD 19", wejscia BNC, HDMI

Klawiatura uniwersalna z wyswietlaczem LCD. Telemateria z zoomem w dzojstiku,
mozliwos¢ sterowanie do 30 kamer (protokoty: Novus-C, Novus C-1, Novus C-2, Pelco D),
dodatkowo sterowanie rejestratorow z serii NV-DVR1014/1100/3000/4500/5000, zasilanie 12
VDC

Zasilacz wtyczkowy do NV-KBD60, 12VDC, 2A

Aktywny dystrybutor danych RS-485, dwuprzewodowy, 1 wejscie RS-232, 1 wejscie RS-485,
16 wyj$¢ RS-485, do potaczen odbiornikéw telemetrii w "gwiazde" lub do konwersiji interfejsu
RS-232 na RS-485, odlegtos¢ transmisji do 1200m, \zasilanie 12VDC (zasilacz 230VAC w
zestawie)

Kamera Dzien/Noc 1/3" CCD, 580TVL, 0.05Ix (F1.2, 1/50s) tryb kolor, 700TVL, 0.005Ix (F1.2,
1/50s) tryb cz.b., 0.00004Ix (F1.2, DSS x 256 (5,12s)) tryb cz.b., mechanicznie zdejmowany
filtr podczerwieni, zewnetrzny czujnik natezenia swiatta, montaz obiektywu: C/CS, sterowanie
przystong automatyczng typu D i V, funkcje HLC (funkcja redukujaca efekt oslepiania
kamery), DSS, BLC (3 tryby), AGC, DNR, AES, AWB, OSD, redukcja migotania, strefy




prywatnosci, detekcja ruchu, "zamrozenie obrazu”, zoom cyfrowy, odbicie lustrzane,
odwroécenie obrazu, zasilanie 90~240VAC

Obudowa zewnetrzna IP67, dt. 450mm, daszek przeciwstoneczny, grzatka 230VAC, uchwyt z
przepustem kablowym w komplecie

Obiektyw przystosowany do pracy w podczerwieni 1/3", zmienna ogniskowa 2.8-12mm,
obiektyw F1.2-360, kat widzenia 98.5%23.8° mocowanie CS, obudowa w kol orze bezowym

Adapter masztowy, wykonany z aluminium, do obudoéw z serii NVH-200H, NVH-250H, NVH-
300H

Kamera dzien/noc CAMA-II, 1/4" CCD, rozdzielczos¢ 540/580TVL (kolor/cz.b.), 0.0011Ix
(F1.6, DSS x 50 (1s), tryb cz.b.), zoom optyczny x36, f=3.4-122.4mm, cyfrowy x12,
automatyczny (mechaniczny) filtr podczerwieni, szeroki zakres dynamiki (WDR), detekcja
ruchu w presetach, automatyczne lub reczne ustawienia ostrosci, 240 presetow
(indywidualne ustawienia automatyki ekspozycji dla kazdego presetu), 8 patroli, 8 tras
obserwaciji, 8 dynamicznych stref prywatnosci, funkcja "Auto Flip", menu (jezyk polski) z
mozliwoscig zabezpieczenia hastem, programowane przez operatora 3 tryby predkosci
obrotu/uchytu.

Obudowa zewnetrzna do kamer szybkoobrotowych CAMA, do montazu na wysiegniku, P66,
ostona przeciwstoneczna, klosz przezroczysty, wbudowana grzatka, termostat i wentylator -
zasilanie 24VAC (temp. pracy od -45€C do +50C)

Uchwyt scienny z przepustem kablowym do obudowy z serii NVH-SD40EH, wykonany z
aluminium, dlugos¢ 270mm, zintegrowany transformator 230VAC/24VAC

Adapter masztowy do uchwytow sciennych NVB-SD40WB i NVB-SD40PWB/230 (wymagane
zastosowanie adaptera przejsciowego NVB-40PWBA)

Adapter przejsciowy do uchwytu NVB-SD40PWB/230, niezbedny przy mocowaniu NVB-
40CA lub NVB-40-PA

Kamera koputowa wandaloodporna typu Dzieh/Noc,1/3" CCD, 580TVL dla trybu kolorowego
oraz 700TVL dla trybu czarno-biatego, czutosc:0.05 Ix/F=1.2 - tryb kolorowy (1/50 s), 0.005
IX/F=1.2 - tryb czarno-biaty (1/50 s), 0.00004 Ix/F=1.2 - tryb czarno-bialy DSS, obiektyw A-I
f=2,5-12mm, zasilanie 12VDC, mechaniczny filtr podczerwieni, zdalne sterowanie poprzez
RS-485, cyfrowa redukcja szumow, detekcja ruchu, zoom cyfrowy x10.

Zasilacz do kamer 12VDC, impulsowy, 1.5A, do montazu w obudowach kamer, IP67

przewdd koncentryczny 75 Oma

sterowanie YTKSY 2x2x0,5

zasilanie YDY 3x1,5

zasilanie kamer zwe. YKY 3x2,5

INSTALACJA KONTROLI DOSTEMPU

Oprogramowanie systemu

Konwerter transmisji RS-485/TCP

Konwerter transmisji RS-485/232

Czytnik zblizeniowy wew. /zew. kart RBH, zasieg 10 cm

Kontroler (1 drzwi)

Obudowa z zasilaczem do kontrolera

Akumulator 12V 7Ah

Przycisk wyjscia awaryjnego

Zamek elektromagnetyczny (rygiel NO, 12 V)

Zamek elektromagnetyczny (rygiel NC, 12 V)

Czujnik magnetyczny stanu drzwi

Przycisk wyjscia natynkowy

Zwora elektromagnetyczna (12V500mA/24V250mA 250kg), z monitoringiem

magistrala YTKSY 2x2x0,5




przewody LiYCY 6x1

przewody LiYCY 4x1

przewdd YDYZzo 3x1,5

rurki instalacyjne RLV 18

INSTALACJA SYGNALIZACJI POZARU | ODDDYMIANIA

Centrala sygnalizacji pozarowej, system interaktywny - 4 petle po 127 adresow, drukarka
wbudowana, praca sieciowa, 16 wyj$¢ programowalnych o stykach bezpotencjatowych
1A/24V, 2 linie sygnatowe 0,5A, 6 linii 0,1A/24V, 8 linii kontrolnych (wej).

Akumulator SBL 40 Ah/12V

Pojemnik akumulatoréw 24 Ah do 44 Ah

Modut sieciowy

Pakiet liniowy, 4 petle po 127 adresow

Optyczna uniwersalna czujka dymu z izolatorem zwarc

Uniwersalna czujka ciepta z izolatorem zwaré

Gniazdo (do czujek szeregow 40 i 4046)

Wskaznik zadziatania

Reczny ostrzegacz pozarowy adresowalny wewnetrzny z izol. zw.

Ramka maskujaca (czerwona)

Element kontrolno-sterujacy (1wyj./2wej.) z izolatorem zwarc

Obudowa EKS pojedyncza

Uniwersalna centrala sterujgca

Akumulator ALARMTEC 7Ah/12V

Pakiet sterowan dodatkowych

Czujka pogodowa deszcz — wiatr (centrala AFG-2004, CP-02)

Przycisk oddymiania (pomaranczowy) 3xLED

Ramka maskujgca (pomarahnczowa)

Przycisk zaluzjowy do przewietrzania

Klapa podwojna PMMH opal, podstawa skosna h-500 z bl. Ocynkowanej ze spojlerem i
sitownikiem 24VDC, 1,6A 100x150

YnTKSYekw 1x2x1

HTKSH PH90 2x2x1,4

HTKSH PH90 1x2x1

NKGs 3x2,5

sygnalizatory akustyczne SAK 6

OKABLOWANIE TELEINFORMATYCZNE
Kabel U/UTP 250 MHz kat.6, 4 pary 23AWG 100 Ohm, LSZH

Kabel XG/OM3 uniwersalny 8x50/125/900um, pasmo 1500/500, ttumienie 2.7/0.7dB, luzna
tuba, zel, ULSZH

Kabel U/UTP 25 i 50 par kat.3, drut 24AWG 100 Ohm, LSZH

Opaska kablowa, kolor naturalny ( 200x3.6

Panel krosowy 24 porty "AMPTRAC Ready" nieekranowany kat.6, T568A/B, 1U

Piyta czotowa 22,5x45 dla 1xRJ45 do modutéw SL UTP/STP/PIMF, uchwyt Mosaic 45,
RAL9010
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Plyta czotowa 45x45 dla 2xRJ45 do modutéw SL UTP/STP/PIMF, uchwyt Mosaic 45,
RAL9010

Klamra podtrzymujaca kable do panel

Modut gniazda RJ45 nieekranowany kat.6 SL, TS68A/B

Stojgca szafa serwerowa 42U 19” 800x1000

Stojgca szafa 24U 19” 600x600

Szafka wiszaca dzielona 12U, gtebokos¢ 500mm

Szafka wiszaca dzielona 15U, gtebokos¢ 500mm

Szafka wiszaca dzielona 18U, gtebokos¢ 500mm

Panel krosowy $wiattowodowy, umozliwiajacy instalacje 24 modutbw gniazd MT-RJ,
wysokos¢ 1U, (konstrukcja panela tzw. szufladowa, maksymalnie do zakonhczenia 48
widkien, 4 sekcje - kazda na 6 gniazd MT-RJ, mozliwo$¢ zamontowania 6 przepustéw do
kabli o r6znych $rednicach)

Gniazdo modut MT-RJ XG 50/125/250um do paneli, kpl. 6szt., z kluczem i ikonami
opisowymi

Komplet kabli krosowych miedzianych kat. 6 i swiattowodowych XG/OM3, pierscieni oraz
wieszakOw organizujacych kable

Kaseta 2xMPO/MT-RJ 24 widkna 50/125u4 OM3 XG
Kabel potaczeniowy MPO/MPO,12x50/125u OM3 XG,

Przetgcznica przyscienna dwu-pionowa 1400NN 570x2080x310

Szafka potaczeniowa dla 340 par z podstawami

Listwa roztgczna 10 par (1-0)

Listwa nierozigczna 10 par (1-0)

Magazyn bezpiecznikéw 3p

Bezpiecznik 3p z zabezpieczeniem "fail-safe" 250V

Panel zasilajacy ( 9 gniazd)

Komplet srub i podktadek do przymocowania paneli

Pozostate materialy w przedmiarach.

2.2. Odbior materialdw na budowie

» Dostarczone na miejsce budowy materiaty nalezy sprawdzi¢ pod wzgledem ilosci,
kompletnosci i zgodnosci z danymi wytworcy. Kazdg dostawe towaru na budowe
nalezy potwierdzi¢ pisemnie.

e W przypadku stwierdzenia niezgodnosci, wad lub nasuwajgcych sie watpliwosci
mogacych mie¢ wplyw na jako$¢ wykonania robot, nalezy skontaktowac sie
z dostawcg i wyjasni¢ zaistniate watpliwosci, a materialy przed ich zabudowaniem
podda¢ badaniom okreslonym przez dozér techniczny ze strony producenta lub
wykonawcy robot.

2.3. Sktadowanie materiatéw na budowie

Sktadowanie materiatbw powinno odbywa¢ sie w warunkach zapobiegajacych
zniszczeniu, uszkodzeniu lub pogorszeniu sie wiasciwosci technicznych na skutek
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wptywu czynnikbw atmosferycznych lub fizykochemicznych. Nalezy zachowac
wymagania wynikajgce ze specjalnych wiasciwosci materialtdw oraz wymagania
w zakresie bezpieczenstwa przeciwpozarowego. Nalezy zastosowac sie do zaleceh
producenta w w/w zakresie.

3. SPRZET

Urzadzenia pomocnicze, transportowe i ochronne stosowane przy robotach dotyczacych
okablowania strukturalnego powinny odpowiada¢ ogolnie przyjetym wymaganiom, co do
ich jakosci oraz wytrzymatosci oraz bezpieczenstwa uzytkowania.

Maszyny, urzadzenia i sprzet zmechanizowany uzywane na budowie powinny miec
ustalone parametry techniczne i powinny by¢ ustawione zgodnie z wymaganiami
producenta oraz stosowane zgodnie z ich przeznaczeniem.

Urzadzenia i sprzet zmechanizowany podlegajgce przepisom o dozorze technicznym,
eksploatowane na budowie, powinny mie¢ aktualnie wazne dokumenty uprawniajgce do
ich eksploataciji.

4. SRODKI TRANSPORTU

Srodki i urzadzenia transportowe powinny byé odpowiednio przystosowane do
transportu materiatéw, elementéw, konstrukcji urzadzen itp. niezbednych do
wykonywania danego rodzaju robot elektrycznych.

W czasie transportu nalezy zabezpieczy¢ przemieszczane przedmioty w sposéb
zapobiegajacy ich uszkodzeniu.

W czasie transportu, zatadunku i wyladunku oraz sktadowania elementéw okablowania
strukturalnego i urzadzen nalezy przestrzegac¢ zalecen wytworcéw. Nalezy zastosowacé
sie do zalecen producenta.

Zaleca sie dostarczenie urzadzen i elementéw okablowania strukturalnego bezposrednio
przed montazem, w celu unikniecia dodatkowego transportu z magazynu budowy.

5. WYKONANIE ROBOT BUDOWLANYCH

5.1 INSTALACJA TELEINFORMATYCZNA
Monta z poszczegdlnych elementow okablowania strukturalneg o w szafie kablowej.

Elementy okablowania strukturalnego montujemy na stelazu 19” w szafie dystrybucyjne;j.
Instalacja winna przebiegac zgodnie z kartg katalogowg danego urzadzenia.

Budowa tras kablowych.

Trasy kablowe nalezy zbudowac z elementow trwatych pozwalajacych na zachowanie
odpowiednich promieni giecia wigzek kablowych na zakretach. Wartosci minimalnych
promieni giecia kabli sg podane w kartach katalogowych kabli miedzianych
I Swiattowodowych.

Rozmiary (pojemnosé) kanatow kablowych nalezy przyja¢ zapas 20% na potrzeby
ewentualnej rozbudowy systemu.

Uktadanie kabli.

Przy uktadaniu kabli, zaréwno miedzianych, jak i $wiattowodowych nalezy stosowac sie
do odpowiednich zalecen producenta (tj. promienia giecia, sity i sposobu wciggania, itp.).

Budowa punktow dystrybucyjnych
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Elementy punktéw dystrybucyjnych powinny by¢é umieszczane w stojakach badz szafach
dystrybucyjnych stanowigcych zabezpieczenie pasywnych paneli krosowych, urzadzen
aktywnych, kabli elastycznych oraz innego sprzetu instalowanego w stelazu 19”.
Wszystkie ekranowane panele krosowe wymagajace doprowadzenia potencjatu uziomu
budynku sg wyposazone w odpowiedni zacisk. Nalezy doprowadzi¢ do nich przewdéd
gietki (linke) w izolacji z6to-zielonej o przekroju poprzecznym min. 4 mm?
i zakonczy¢ jg na wspolnej szynie uziemiajagcej szafy. Szyne uziemiajgcq szafy nalezy
podtaczy¢ do instalacji uziemiajgcej budynku.

Budowa gniazd u zytkownikéw 32423000-4

Punkty dostepu do systemu sg zrealizowane w formie gniazd podtynkowych. Instalacja
gniazd musi uwzglednia¢ tatwy dostep uzytkownikéw do gniazd.

Terminowanie kabli w osprz ecie przyt aczeniowym.

Do terminowania koncowek kabli w osprzecie przytaczeniowym nalezy stosowac
odpowiednie narzedzia przygotowane do konkretnego rodzaju kabla.

Zarabianie modutu gniazda SL

Modut gniazda nieekranowanego SL o wydajnosci kategorii 6 zarabiamy przy
zastosowaniu profesjonalnego narzedzia montazowego np: PN: 1725150-1.

Przygotowanie kabla U/UTP.

Przy pomocy strippera umieszczonego w narzedziu montazowym nalezy wykonac
naciecia na izolacji zewnetrznej kabla w odlegtosci 50 mm od konca kabla, zdjac¢ izolacje
zewnetrzng oraz odcig¢ folie zewnetrzna.

Instalacja paneli $wiattowodowych

Panele krosowe $wiattowodowe montujemy w szafie dystrybucyjnej na stelazu 19” za
pomoca zestawu elementdéw srub mocujgcych (4x $ruba, podkiadka oraz nakretka).

Terminowanie widkien s$wiattowodowych 31352000-8

Terminowanie widkien $wiattowodowych ma odbywac sie przy zastosowaniu technologii
mechanicznej MT-RJ z uwagi na krotki czas dzialania instalatora. Kazda koncéwka
kabla swiattowodowego powinna by¢ wprowadzona do obudowy (panela krosowego,
puszki instalacyjnej z elementem zapasu wiOkien) stanowigcej ochrone widkien
Swiattowodowych oraz miejsce, w ktérym nalezy przygotowa¢ odpowiedni zapas
widkien: w panelach swiattowodowych — ok. 2 m, w puszkach instalacyjnych — od 0,5 do
1m.

Nalezy zdjg¢ koszulke zewnetrzng przy pomocy standardowych narzedzi, usungc
elementy wzmacniajgce (kevlar — mozna go jednakze wykorzystaé do przymocowania
koncowki kabla do panela badz prowadnicy witdkien). Jesli gniazdo MT-RJ wyposazone
jest w boot zabezpieczajacy tyt gniazda, nalezy natozy¢ go na oba wiokna, cienkim
koncem w kierunku koszulki zewnetrznej kabla. Nalezy pamietac, ze zastosowany boot
nie pozwoli pdzniej na zmiane pozycji widkien w stosunku do gniazda. Nastepnie nalezy
zaznaczy¢ niezmywalnym markerem odlegto$¢ stripowania obu widkien wg. przymiaru
dostarczanego w zestawie narzedziowym. Dla widkien w buforze 900um wynosi ona 35
— 37 mm. Nastepnie stripperem o odpowiednich ostrzach (thacych prostopadle do osi
wiokna, rekomendujemy np.: Micro Stripper PN: 492109-2 nalezy usung¢ bufor 900um z
obu widkien na tg odlegtos¢é. Oba widkna nalezy wyczysci¢ chusteczka z alkoholem.
Nalezy przygotowa¢ odpowiednie gnhiazdo MT-RJ przeznaczone do instalacji z typem
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wiokna Swiattowodowego, jakie zainstalowano
w systemie (50/125). Na modut gniazda nalezy natozy¢ prowadnice widkien. Metalowy
klucz otwierajacy modut MT-RJ nalezy zainstalowa¢ w otworze tuz ponad prowadnica.
Nastepnie nalezy osadzi¢ kazde z widkien swiattowodowych w cleaverze tak, by koniec
bufora 900um znalazt sie pomiedzy oznaczeniem 6 a 6.5mm. Nalezy zarysowa¢ wiokno
ramieniem wyposazonym w diament (nie trzeba uzywaé duzej sily — moze to
spowodowac nieprawidtowy proces uciecia i doprowadzi do szybkiego zniszczenia
narzedzia), a nastepnie utama¢ wiokno odchylajac elastyczny jezyczek cleavera w doét
0 maksymalnie 45°. Jesli widkno nie zostalo utamane, nalezy je odcig¢ i powtérzy¢ caly
proces rozpoczynajac od strippowania.

Ucietych wiokien nie wolno powtornie przemywaé chusteczkg z alkoholem. Doprowadzi¢
to moze do osadzenia zanieczyszczen na prostopadiej do osi powierzchni widkna, ktorg
zetknie sie ono z wldknem wewnatrz gniazda MT-RJ. Nastepnie nalezy wprowadzic¢
uciete witokno do rowka prowadnicy przy zamknietym jeszcze kluczu gniazda MT-RJ.
Czes¢ odstonietego widkna wejdzie do wnetrza modutu gniazda, natomiast koricéwka
bufora 900um bedzie wcigz widoczna na zewnatrz. Kiedy widkno zatrzyma sie, nalezy
obroci¢ metalowy klucz doktadnie o 90° na zewnatrz zestawu gniazdo MT-RJ —
prowadnica. Nastepnie nalezy powoli dosuna¢ wtokno do wnetrza gniazda MT-RJ. Kiedy
widkno zatrzyma sie w srodku gniazda (koniec bufora 900um wejdzie odrobine do
srodka) nie nalezy go dopychaé, tylko delikatnie obréci¢ metalowy klucz w jego
pierwotne potozenie, trzymajac go przez caly czas w dwoéch palcach. Nie wolno
dopuscié, by metalowy klucz powrdcit w swe pierwotne potozenie samoczynnie pod
wplywem dzialania sprezyny splice’'u. Czynnosci te nalezy powtérzy¢ dla drugiego
wiokna. Po instalacji obu wiokien $wiattowodowych w gniezdzie MT-RJ nalezy delikatnie
zdja¢ prowadnice wiokien (nalezy oddali¢ ja o co najmniej 10cm od modutu gniazda, a
nastepnie oswobodzi¢ z wildkien przez jej przekrecanie), a nastepnie zamocowac
gniazdo w panelu swiattowodowym od wewnatrz.

Instalacja urz qdzen aktywnych

Urzadzenia aktywne montujemy w szafie dystrybucyjnej na stelazu 19” za pomocg
zestawu elementéw $rub mocujacych (4x sruba, podktadka oraz nakretka). Instalacja
winna przebiegac zgodnie z kartg katalogowg danego urzadzenia.

Trasowanie

Trasa instalacji okablowania strukturalnego powinna przebiegaé bezkolizyjnie
z innymi instalacjami i urzgdzeniami, powinna byC przejrzysta, prosta i dostepna dla
prawidtowej konserwacji oraz remontow. Szczegotowe informacje w normie PN-EN
50174-1:2002

Monta z konstrukcji wsporczych oraz uchwytow

Konstrukcje wsporcze i uchwyty przewidziane do ulozenia na nich instalacji
okablowania strukturalnego bez wzgledu na rodzaj instalacji, powinny by¢
zamocowane do podioza w sposéb trwaly, uwzgledniajacy warunki lokalne
i technologiczne, w jakich dana instalacja bedzie pracowac, oraz sam rodzaj instalaciji.

Przejscia przez $ciany i stropy

Przejscia przez sciany i stropy powinny spetnia¢ nastepujace wymagania:
» wszystkie przejscia obwodow instalacji okablowania strukturalnego przez Sciany i
stropy itp. musza by¢ chronione przed uszkodzeniami,
* przejscia te nalezy wykonywac w przepustach rurowych
» obwody instalacji okablowania strukturalnego przechodzac przez podiogi musza
by¢ chronione do wysokosci bezpiecznej przed przypadkowymi uszkodzeniami.
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Jako ostony przed przypadkowymi uszkodzeniami mechanicznymi nalezy stosowac
rury stalowe, rury z tworzyw sztucznych, korytka blaszane itp.

Podejscia instalacji do urz adzen

Podejscia instalacji okablowania strukturalnego do urzadzen nalezy wykonywac
w miejscach bezkolizyjnych, bezpiecznych oraz w sposéb estetyczny.

Uziemienie i ekranowanie

W specyfikacjach normy EN 50310 okreslono optymalne warunki, jakie powinny spetniac¢
uziemienia i sieci masy w budynkach, gdzie dziatajg instalacje informatyczne. Norma EN
50310 winna by¢ stosowana w nowo powstajgcych budynkach jak réwniez juz
istniejgcych.

Zawarte w normie PN-EN 50174-2:2002 wymagania specyfikujg minimalne odlegtosci,
jakie nalezy zachowacC przy instalacji, pomiedzy okablowaniem strukturalnym,
a energetycznym w zaleznosci od konstrukcji kabli.

Zawarte w normie PN-EN 50174-2:2002 wymagania specyfikujg minimalne odlegtosci,
jakie nalezy zachowaé¢ przy instalacji, pomiedzy okablowaniem strukturalnym,
a energetycznym w zaleznosci od konstrukcji kabli:

Typ instalaciji Bez metalowej Przegroda Przegroda
przegrody aluminiowa stalowa

Oba kable nieekranowane 200 mm 100 mm 50 mm

Kabel zasilajgcy nieekranowany — | 50 mm 20 mm 5mm

kabel skretkowy ekranowany

Kabel zasilajacy ekranowany — 30 mm 10 mm 2 mm

kabel skretkowy nieekranowany

Oba kable ekranowane 0 mm 0 mm 0 mm

(rozpatrywane $rodowisko elektromagnetyczne moze zosta¢ scharakteryzowane wg EN
50081 i 50082; przy dlugosci potgczenia nie przekraczajgcej 35m i uzyciu kabla
skretkowego ekranowanego mozna zrezygnowac z przegrody).
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5.2. Instalacja sygnalizacji pozaru.

Wykaz dokumentéw umieszczonych w pobli  zu centrali.

W poblizu centrali ( wyniesionego pola obstugi lub réwnolegtych sygnalizatorow ) nalezy
umiesci¢ nastepujgce dokumenty:

-Instrukcja obstugi centrali,

-Ksigzka kontroli systemu

-Instrukcja postepowania w przypadku alarmoéw pozarowych oraz uszkodzeniowych
(powinna zawiera¢ miedzy innymi telefony strazy pozarnej , zaktadu prowadzacego serwis,
kierownictwa obiektu),

-Dokumentacja systemu wykrywania pozaru zawierajgca opis dziatania, sposéb zasilania
umozliwiajacg tatwg identyfikacje linii dozorowych , stref dozorowych, grup czujek |,
nadzorowanych pomieszczen , rodzajow czujek

Zasilanie podstawowe z sieci pr adu przemiennego 220V .

Centrala sygnalizacji pozarowej powinna by¢ zasilana z przed wylgcznika rozdzielni gtéwnej
nadzorowanego budynku Do tego pola nie wolno przytgczac¢ zadnych innych odbioréw energii
elektrycznej . Obwdd zasilania powinien byé zabezpieczony , odpowiednio dobranym i
oznaczonym bezpiecznikiem. Jednoczesnie ilos¢ zabezpieczeh miedzy centralkg a
przytaczem energetycznym nie moze przekroczy¢ dwoch.

Wymagane czasy zasilania awaryjnego.

- W przypadku , gdy informacja o uszkodzeniu jest transmitowana do miejsca bez stalej
obstugi serwisowej, pojemnos¢ akumulatorow powinna zapewni¢ prawidtowg prace systemu
wykrywania pozaru w stanie dozorowania w ciggu minimum 72 godzin bez zasilania
podstawowego oraz po uptywie tego czasu minimum 0.5 godziny w stanie alarmowania .

- W przypadku , gdy informacja o uszkodzeniu jest transmitowana do miejsca ze statg
obstugg serwisowg, pojemnos¢ akumulatoréw powinna zapewnié¢ prawidtowg prace systemu
wykrywania pozaru w stanie dozorowania w ciggu minimum 30 godzin bez zasilania
podstawowego oraz po uptywie tego czasu minimum 0.5 godziny w stanie alarmowania .
Zasilacz do tadowania powinien gwarantowaé¢ natadowanie, roziadowanego do napiecia
koncowego akumulatora w ciggu maksimum 24 godzin do 80% pojemnosci nominalnej.
Proces tadowania powinien by¢ zakonczony przed uptywem 72 godzin.

-Do akumulatoréw nie mozna przytaczy¢ zadnych odbiornikbw energii nie zwigzanych z
instalacjg sygnalizacji pozarowej.

Pojemnos¢ akumulatoréw zastosowanych do zasilania central wynosi 48Ah - dwa
akumulatory o pojemnosci 24Ah tgczone réwnolegle, gdyz centrala zasilana jest napieciem
12v

Sposoby przekazywania informacji o stanie CSP.

Do celéw przekazywania informacji o stanie hadzorowanego obiektu oraz systemu
wykrywania pozaru nalezy wykorzystac:

-Przekaznik zbiorczego sygnatu alarmu pozarowego Il stopnia -styk NO,

-Przekaznik zbiorczego sygnatu alarmu uszkodzeniowego -cewka przekaznika normalnie pod
napieciem, styk otwarty.

Dodatkowo mozna wykorzystac:

-Wyjscia przekaznikowe lub OC do przekazywania alarmow strefowych.

Z uwagi na to , ze urzadzenia transmisji alarméw UTA majg ograniczong ilos¢ wejs¢ ,
projektant systemu wykrywania pozaru zadecyduje o podziale , fgczeniu stref w
nadzorowanym obiekcie.

-Cyfrowe tacza np. pracujgce w standardzie RS232C . W tym przypadku musi by¢
zapewniony wspolny protokét oraz format przesytu danych. Waznym jest , aby CSP oraz UTA
posiadaty swiadectwo dopuszczenia z informacjg o0 mozliwosci stosowania opisanej aplikacji.

Organizacja alarmowania
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W celu wyeliminowania mozliwosci transmisji fatszywych alarméw do JRG. PSP nalezy w
przypadku systemoéw z czujkami dwustanowymi stosowaé dwustopniowg organizacje
alarmowania, lub inng dajgcg ten sam efekt Systemy analogowe, z zaawansowang obrobkg
informacji pochodzacej z czujek nie wymagajq stosowania alarmowania dwustopniowego.

Linie dozorowe czujek i ROPow

Przewody linii dozorowych powinny by¢ dobierane z uwzglednieniem nastepujacych
wymagan:

-Rodzaj przewodow -ekranowany, skretka , ptaski, powinien uwzglednia¢ srodowisko
elektromagnetyczne instalacji , wymagania producenta systemu oraz Swiadectwa
dopuszczenia,

-Srednica zyt przewodu powinna byé dobrana ze wzgledu na dopuszczalne spadki napiecia
liczone dla najbardziej oddalonego od CSP elementu liniowego (czujka , przycisk pozarowy
itp). Minimalna srednica zyty ze wzgledu na zapewnienie odpowiedniej wytrzymatosci
mechanicznej nie moze by¢ mniejsza od 0,6mm,

-Pojemnosé przewodu linii nie powinna byé wieksza od wartoéci podanej w Swiadectwie
dopuszczenia lub przez producenta systemu,

-Przewody powinny by¢ dobrane z uwzglednieniem warunkéw srodowiskowych ,

-Przewody powinny posiada¢ podwyzszong odpornos¢ na oddziatywanie ptomienia .

Linie dozorowe prowadzone w formie petli mogg nadzorowac obszary nalezace do kilku stref
pozarowych, ktorych tgczna powierzchnia nie przekracza 6000 m2. Maksymalna ilos¢
punktow adresowych (czujek, elementow sterujgcych, adapterdw linii bocznych) przytgczona
do linii dozorowej nie moze przekroczy¢ ilosci podanej w aprobacie.

Wymaga sie, aby elementy adresowe przy pomocy izolatorow zwar¢ byty podzielone na
grupy zawierajgce do 32 szt czujek. Dzieki temu pojedyncze uszkodzenie linii dozorowej
typu zwarcie lub przerwa nie wyeliminuje z nadzoru wiecej niz 32 czujki. Wymaga sie, aby
maksymalnie 10 recznych ostrzegaczy pozaru bylo instalowane w wydzielonych przy
pomocy izolatorow zwar¢ strefach tak, aby pojedyncze uszkodzenie linii nie eliminowato
wiecej niz 10 ostrzegaczy.

W przypadku wydzielonych pozarowo klatek schodowych mozna prowadzi¢ linie dozorowg z
recznymi ostrzegaczami pozaru zainstalowanymi na tej klatce na nie wiecej niz 10
kondygnacjach. W przypadku, gdy klatka schodowa nie jest wydzielona pozarowo, reczne
ostrzegacze pozarowe mozna instalowa¢ na jednej linii dozorowej stosujgc co trzy
kondygnacje izolatory zwar¢. Dla pojedynczego koncentratora linii dozorowych powierzchnia
dozorowana przez nie wiecej niz 512 czujek nie powinna przekracza¢ 12000mz2.

Dla zapewnienia ciggtosci zasilania linii petlowej powinny by¢ spetnione nastepujace
warunki:

a. Oba konce linii dozorowej powinny by¢ prowadzone w obiekcie oraz wprowadzane do
centrali jako osobne kable.

b. Dopuszcza sie stosowanie kabli wieloparowych. W tym przypadku jednym kablem
wyprowadzane sg z centrali poczatki petlowych linii dozorowych, drugim kablem sag
wprowadzane kohce tych linii.

Linie dozorowe modutéw we/wy

Dla linii z modutami we/wy do sterowania i monitorowania przewidziano kabel
HTKSHekw. Moduty rozmieszczono po obiekcie.

Sterowanie i monitorowanie z instalacji SAP

Monitorowanie bedzie realizowane za pomocg kabli typu YnTKSY.

Sterowanie bedzie realizowane za pomoca kabli typu HDGs (HLGs) PH90. Prowadzenie
okablowania sterujacego w korytach ppoz lub za pomoca certyfikowanych kotkow
montowanych co 30cm.

Prowadzenie p etli
Na calym obszarze UP prowadzenie petli w rurkach nad sufitem podwieszonym.

Izolatory zwar €
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Kazdy element instalacji SAP czujki, ROP, wyposazone sg w obustronne izolatory zwarc.

Parametryzacja wej $¢€/ wyj$¢é w modutach EKS (Element Kontrolno-Steruj  acy)
Wszystkie nieuzywane wejscia/ wyjscia oraz linie monitorujgce i sterujgce muszg by¢
sparametryzowane zgodnie z DTR producenta.

Sterowanie klapami ppoz i oddymianie

Sterowanie klap oddymiania i klap odcinajgcych wykonane bedzie za pomocg dedykowanych
central. Centralki nalezy wyposazy¢ w akumulatory zasilania awaryjnego. Montaz i
konfiguracje wykona¢ zgodnie z DTR urzadzenia.

Wilgotno $¢ powietrza
Czujki pozarowe mozna eksploatowac przy wilgotnosci wzglednej nie wiekszej niz 85%, przy
zapewnieniu braku wystepowania skroplin i roszen.

Zalecenia dla u zytkownika obiektu

a. Montaz instalacji powinien by¢ wykonany przez uprawnionych instalatoréw.

b. W pomieszczeniu ,w ktérym zainstalowano centrale nalezy umiescic :

- plan sytuacyjny nadzorowanego obszaru,

-opis funkcjonowania i obstugi urzadzen sygnalizacji pozaru, -wskazowki, jak nalezy
postepowac w przypadku alarmu , -protokét ,w ktorym nalezy wpisywaé: przeprowadzone
kontrole instalacji, dokonywane naprawy, zmiany i uzupetnienia instalacji, wszystkie alarmy
z podaniem . daty , godziny i przyczyn ich wywotania. Protokot taki nalezy prowadzi¢ rowniez
w przypadku, gdy centrala jest wyposazona w pamie¢ zdarzen lub drukarke,

c¢. Uzytkownik dopilnuje przeszkolenia przez wykonawce instalacji oséb, ktére bedg
obstugiwac centrale

d. Po przekazaniu instalacji do eksploatacji , nalezy zleci¢ statg konserwacje urzadzen i
instalacji sygnalizacji pozarowej.

e. Uzytkownik porozumie sie ze Strazg Pozarng o sposobie alarmowania na wypadek pozaru

Testy systemu

Testy ogniowe sg jedynym pewnym sposobem na sprawdzenie czutosci automatycznego
systemu sygnalizacji pozarowej. Pozwalajg na zweryfikowanie sposobu rozmieszczenia
czujek w zaleznosci od intensywnosci wentylacji, od powierzchni nadzorowanego
pomieszczenia, nietypowego uksztattowania stropu.
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5.3. INSTALACJA ALARMU WELAMANIA | NAPADU

Wykonawca jest zobowigzany do wykonania wlasnych obliczeh oraz doboru urzadzen w
oparciu o wymagania okreslone w niniejszej specyfikaciji:

Wszystkie instalacje  nalezy opracowa¢ zgodnie normami okreslajgcymi wymagania
techniczne dotyczace instalacji stabopradowych w tym w oparciu o normy:

PN-E-08390-1:1996 Systemy alarmowe -Terminologia.
PN-93/E-08390/12:1993 Systemy alarmowe - Wymagania ogolne - Zasilacze —

Parametry funkcjonalne i metody badan. (w czesci dotyczacej Systemoéw Sygnalizacji
Wiamania zastepuje jg norma PN-EN 50131-6:2000)

PN-93/E-08390/14:1993 Systemy alarmowe - Wymagania ogolne —

Zasady stosowania. (w czesci dotyczacej Systemow Sygnalizacji Wiamania norma
koliduje z przyjeta notg uznaniowg normg "PN-EN 50131-1:2002 Systemy alarmowe -
Systemy sygnalizacji wlamania-Czes¢ 1: Wymagania ogolne.”, jej wycofanie
uzaleznione jest miedzy innymi od ustanowienia normy PN-EN 50131-1)

PN-EN 50130-4 :2002 Systemy alarmowe - Cze$¢ 4: Kompatybilnosé
elektromagnetyczna - Norma dla grupy wyrobow: Wymagania dotyczgce odpornosci
urzadzen systemoéw alarmowych, pozarowych, wlamaniowych i osobistych.

PN-EN 50130-5 :2002 Systemy alarmowe - Cze$¢ 5: Préby srodowiskowe.

PN-93/E-08390/22 :1993 Systemy alarmowe - Wiamaniowe systemy alarmowe -
Ogolne wymagania i badania czujek.

PN-93/E-08390/23 :1993 Systemy alarmowe - Wiamaniowe systemy alarmowe -
Wymagania i badania aktywnych czujek podczerwieni.

PN-93/E-08390/24 :1993 Systemy alarmowe - Witamaniowe systemy alarmowe -
Wymagania i badania ultradzwiekowych czujek Dopplera.

PN-93/E-08390/25 :1993 Systemy alarmowe - Wiamaniowe systemy alarmowe -
Wymagania i badania mikrofalowych czujek Dopplera.

PN-93/E-08390/26 :1993 Systemy alarmowe - Wtamaniowe systemy alarmowe -
Wymagania i badania pasywnych czujek podczerwieni.

PN-IEC 839-2-7 :1996 Systemy alarmowe - Wiamaniowe systemy alarmowe -
Wymagania i badania pasywnych czujek stluczenia szyby.

PN-E-08390-3 :1998 Systemy alarmowe-Wlamaniowe systemy alarmowe
Wymagania i badania central.

PN-E-08390-5 :2000 Systemy alarmowe-Wlamaniowe systemy alarmowe
Wymagania i badania sygnalizatorow.

PN-EN 50131-6 :2000 Systemy alarmowe-Systemy sygnalizacji wlamania - CzeS¢ 6:
Zasilacze.

PN-EN 50131-1 :2002 Systemy alarmowe-Systemy sygnalizacji wilamania - CzeS¢ 1:
Wymagania ogélne.

PN-EN 50136-1-1 :2002 Systemy alarmowe-Urzgdzenia i systemy transmisji alarmu -
Czes¢ 1-1: Wymagania ogolne dla systemow transmisji alarmu.
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PN-EN 50136-1-2 :2002 Systemy alarmowe-Urzgdzenia i systemy transmisji alarmu -
Czes¢ 1-2: Wymagania dla systemow wykorzystujacych specjalizowane tory transmisiji.

PN-EN 50136-1-3 :2002 Systemy alarmowe -Urzgdzenia i systemy transmisji alarmu -
Czes¢ 1-3: Wymagania dla systemow tgcznosci cyfrowe] wykorzystujacej telefoniczng
publiczng sie¢ komutowana.

PN-EN 50136-1-4 :2002 Systemy alarmowe-Urzgdzenia i systemy transmisji alarmu -
Czes¢ 1-4: Wymagania dla systeméw Iacznosci akustycznej wykorzystujacej
telefoniczng publiczng sie¢ komutowana.

PN-EN 50136-2-1 :2002 Systemy alarmowe -Urzgdzenia i systemy transmisji alarmu -
Czes¢ 2-1: Wymagania ogolne dla urzgdzeh transmisji alarmu.

PN-EN 50136-2-2 :2002 Systemy alarmowe-Urzgdzenia i systemy transmisji alarmu -
Czes¢ 2-2: Wymagania dla urzadzen stosowanych w systemach wykorzystujgcych
specjalizowane tory transmis;ji.

PN-EN 50136-2-3 :2002 Systemy alarmowe-Urzgdzenia i systemy transmisji alarmu -
Czes¢ 2-3: Wymagania dla urzadzen stosowanych w systemach tgcznosci cyfrowej
wykorzystujacej telefoniczng publiczng sie¢ komutowana.

PN-EN 50136-2-4 :2002 Systemy alarmowe-Urzgdzenia i systemy transmisji alarmu -
Czes¢ 2-4: Wymagania dla urzadzen stosowanych w systemach tgcznosci akustycznej
wykorzystujgcej telefoniczng publiczng sie¢ komutowana.

Obszar chroniony

Obszar chroniony obejmuje swoim zasiegiem caly budynek od wejs¢ poprzez poziome
i pionowe drogi komunikacyjne (korytarze, klatki schodowe), socjalne, gospodarcze,
ktérych zaktécenie pracy nie spowoduje nieodwracalnych strat dla catego budynku. W
obszarze tym mogg wystepowac:

e zagrozenie napadem,

e zagrozenie wikamaniem, ( poprzez otwory drzwiowe i okienne)

e zagrozenie kradzieza,

e zagrozeniem aktami terroru, szantazu, wymuszen.

Przewiduje sie ochrone obszaru poprzez:

e System Sygnalizacji Wiamania i Napadu (SSWiN)

e System Telewizji Dozorowej (CCTV)

Wymagania dla centrali sygnalizacji wlamania i napa  du

min 1000 uzytkownikow, oraz obstuga min 520 linii dozorowych

obstuga 32 niezaleznych grup, podsystemoéw

rejestr zdarzen 1500 zdarzen alarmowych oraz 1000 SKD z mozliwoscig rozbudowy do
400 tys zdarzen

obstuga 2 akumulatoréw 18Ah/12V

interfejs wielojezyczny ( ang, pol)

kontrola dostepu 64 przejscia kontrolowane

4 niezalezne magistrale systemowe pracujgce w standardzie RS485 9600bit/s,
transmisja full duplex, asynchroniczna

obstuga min 4 klawiatur dotykowych na magistralach

wspéipraca z systemowymi urzgdzeniami bezprzewodowymi za posrednictwem
specjalizowanego modutu RF 868MHz

interfejs RS232 56k wbudowany na ptyte

modut telekomunikacyjny do monitorowania systemu w standardzie SIA, DTMF,
MICROTECH, CONTACT ID wbudowany na ptyte
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mozliwo$¢ wspotpracy centrali z siecig LAN/WAN za posrednictwem interfejsu
ETHERNET z wykorzystaniem protokotéw TCP/IP / UDP wraz z szyfrowaniem
transmisji oraz mozliwoscig programowania modutu zapasowego w celu uzyskania toru
transmisji rezerwowe;j

mozliwos¢ wspétpracy z modutem ISDN — 2B+D

obstuga dedykowanego klucza SPI dla archiwizacji konfiguracji centrali

mozliwos$¢ wspotpracy z tablicg synoptyczng o tacznej pojemnosci do 640
niezaleznych sygnatow

mozliwosc¢ przejscia z magistralg na swiattowody przy uzyciu standardowego
konwertera np. produkcji LANEX

mozliwos¢ wizualizacji oraz sieciowania central przy uzyciu protokotu komunikacyjnego
mozliwos¢ weryfikacji alarméw wbudowanym torem audio

wbudowany nadzorowany zasilacz typA o wydajnosci min 3A w tym 1,5A dla
akumulatora. Nadzorowane stany ( prad pobierany z zasilacza, napiecie, akumulator,
sie¢ 230V, bezpieczniki — wszystkie stany muszg by¢ dostepne z poziomu dowolnego
manipulatora LCD podpietego do systemu )

wyjscia zasilania 2 kpl 12V / 1A — poziom tetnien <50mV

pobdr pradu centrali 150mA

obstuga linii dozorowych pracujacych w standardzie 3EOL oraz 4EOL — w celu
bezposredniej obstugi antymaskingu oraz wyjs¢ diagnostycznych podpinanych do
systemu urzadzen

dt 440mm, szer 352mm, wys 90.

waga 6,4kg

temperatura pracy od —10 do +55 stopni

Norma PD6662: 2003 Schemat zastosowarn norm europejskich dla systeméow
sygnalizacji wlamania

Norma EN50131-1:2003 Systemy alarmowe — Systemy wtamaniowe. Wymagania
ogolne ( stopien 3)

Norma TS50131-3 Systemy Alarmowe — Systemy wlkamaniowe: Czes¢ 3 — Urzadzenia
sterujgce i wskazujgce ( stopieh 3)

Norma EN50131-6: 1998 Systemy Alarmowe — Systemy Wiamaniowe — Zasilacze (
stopien 3)

Norma EN50136 — 1 — 1: 1998r Systemy Alarmowe — Systemy Transmisji Alarméw —
Wymagania ogolne dla systeméw transmisji alarmow

Norma EN50136 — 1 — 3: 1998r Systemy Alarmowe — Systemy Transmisji Alarmow —
Wymagania dla systemow wykorzystujacych cyfrowe moduty komunikacyjne pracujgce
w publicznej sieci telefonicznej

CE

R&TTE 99/5/EC

BS 6799:1996

Techom Klasa ,S”
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5.4 INSTALACJA KONTROLI DOSTEPU KD

Informacje ogdélne

Systemem kontroli dostepu nalezy objaé wybrane przejscia miedzy strefami, przejscia do
pomieszczen stuzbowych oraz wejscia do magazynu, stref dostaw oraz pomieszczenia gdzie
umieszczone bedzie centrum ochrony.

Jako czynnik identyfikujgcy nalezy zastosowac karty bezdotykowe. Jednoczesnie
karty te stuzytyby jako identyfikatory (wizualne) pracownikow.

W przypadku istotnych przejs¢ jakimi sg gtéwne wejscia, wejscia do magazynu zbioréw
czy do szafy sterowniczej centrum ochrony nalezy dotozy¢ dodatkowy czynnik identyfikaciji.

Normy:

¢« PN-EN 50133-1 :2000 Systemy alarmowe-Systemy kontroli dostepu - Cze$¢ 1:
Wymagania systemowe.

* PN-EN 50133-2-1:2002 Systemy alarmowe - Systemy kontroli dostepu -Czes¢ 2-1:
Wymagania dla podzespotow.

* PN-EN 50133-7 :2002 Systemy alarmowe-Systemy kontroli dostepu -Czesc¢ 7:
Wytyczne stosowania.

Wymagania funkcjonalne

System kontroli dostepu KD winien sktadac sie ze sterownikéw komunikujacych sie ze sobg
oraz pozostatych elementéw.

System KD winien by¢ tak dobrany, by dotgczanie kolejnych przejs¢é do systemu, nie
wymagato koniecznosci wymiany oprogramowania.

Nadzoér oraz sterowanie systemem kontroli dostepu winno sie odbywac¢ z centralnego
stanowiska operatorskiego, oraz ze stacji operatorskich umiejscowionych w pomieszczeniu
portierni.

Stacja operatorska powinna by¢ kodowana (nadawane indywidualne kody, oraz poziomy
dostepu) np.: tylko podglad zdarzen z mozliwoscig kasowania alarmow, tworzenie bazy
danych, podglad zdarzen z mozliwoscig kasowania, lecz bez mozliwosci edycji pamieci
zdarzenh (edycji historii).

Nadzorowane drzwi nalezy wyposazy¢ w elektrozaczep, urzadzenia kontrolno - sterujace, oraz
zintegrowany interfejs z glowicg do odczytu kart zblizeniowych (aktywnej o zasiegu 90 cm
z mozliwoscig naklejenia identyfikatora ze zdjeciem, kart aktywnych w formie breloka, zapinki
do paska na zegarek o zasiegu 75 cm, pasywnej z identyfikatorem na zdjecie, lub pasywnej
cienkiej, o zasiegu 15 i 10 cm) ograniczajacy mozliwos¢ wejscia do nadzorowanej strefy.
Nalezy umozliwi¢ wyjscie ze strefy przebywajgcych tam ludzi w sytuacjach zagrozenia zycia
I zdrowia. Do tego stuzy przycisk wyjscia ewakuacyjnego iawaryjnego z nadzorem stanu
przez system elektroniczny (uzycie przycisku ewakuacyjnego spowoduje uruchomienie
procedury alarmowej oraz wywotanie odpowiednich komunikatéw alarmowych na ekranie
nadzorujgcego komputera).

Wszystkie zastosowane w systemie KD przyciski wyjscia ewakuacyjnego i awaryjnego winny
by¢ wykonane w wersji podtynkowej oraz winne posiada¢ certyfikat CNBOP w Jézefowie.
Ponadto wszystkie drzwi wymagajgce kontroli dostepu powinny by¢ wyposazone w czujniki
otwarcia i zamkniecia.

Czujnik otwarcia winien nadzorowac¢ drzwi w sytuacji proby sitowego nieuprawnionego
otwarcia (wtamania), oraz w czasie normalnej pracy, zainicjowanie odliczania czasu otwarcia
drzwi, dla ktérych zostat ograniczony programowo czas otwarcia.

Przekroczenie zaprogramowanego czasu otwarcia oraz préba whlamania spowodujg
uruchomienie procedury alarmowej oraz wywotanie odpowiednich komunikatow alarmowych
na ekranie monitora nadzorujgcego system KD. Zadaniem czujnika zamkniecia drzwi winno
by¢ poinformowanie uzytkownika o tym, ze drzwi nie zostaly zamkniete.

Procedury informacyjno — alarmowe
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Procedury informacyjno - alarmowe, po odczytaniu karty iotworzeniu drzwi, powinny byc¢
realizowane w nastepujacy sposéb:

a) Czujnik otwarcia przekazuje informacje o otwarciu drzwi, poprzez modutl sterujgco -
komunikacyjny, do kontrolera.

Kontroler rozpoczyna procedure odliczania czasu otwarcia, a gdy drzwi nie zostang zamkniete
przed uplywem zaprogramowanego czasu, wysyta informacje alarmowag do nadzorujgcego
komputera, ktory wyswietla komunikat zawierajgcy numer karty, nazwisko ostatniej osoby
otwierajacej drzwi, jak réwniez numer otwartych drzwi.

Konsekwencjg alarmu winno by¢é wyswietlenie na ekranie mapy pietra - skrzydta, oraz
wskazanie drzwi w ktorych nastgpito zdarzenie alarmowe, ponadto uruchomienie
sygnalizatora akustycznego w czytniku kart, a takze w przypadku gdy drzwi (przejscie) jest
obserwowane przez kamere systemu CCTV, poprzez zigcze wysle rozkaz, do krosownicy
wizyjnej przywotujacy obraz lub sekwencje obrazéw na monitor alarmowy systemu CCTV.
Komunikat alarmowy moze by¢ skasowany tylko przez uprawnionego operatora, natomiast
sygnat akustyczny winien by¢ automatycznie kasowany po zamknieciu drzwi.

b) Czujnik zamkniecia steruje bezposrednio sygnalizatorem akustycznym, jaki zawiera czytnik
kart. Otworzenie drzwi powoduje natychmiastowe uruchomienie sygnalizatora, ktéry bedzie
dziatat do chwili poprawnego zamkniecia drzwi.

Informacja z czujnika zamkniecia nie powinna by¢ przekazywana do urzadzen sterujgco -
kontrolnych.
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5.5 Instalacja monitoringu wizyjnego CCTV

Informacje ogélne

System CCTV jest uzupetnieniem instalacji bezpieczenstwa (SSWN i KD). System CCTV
powinien zapewniac rejestracje zdarzen oraz wzmocniong ochrone najbardziej newralgicznych
miejsc i umozliwiata obserwacje:

e potencjalnych miejsc umozliwiajgcych ukrycie sie,

e skrzyzowan wewnetrznych ciggéw komunikacyjnych,

* przejs¢ miedzy strefami

Normy:

e PN-EN 50132-2-1 :2002 Systemy alarmowe-Systemy dozorowe CCTV stosowane w
zabezpieczeniach - Czesc¢ 2-1: Kamery telewizji czarno-biatej.

e PN-EN 50132-4-1 :2002 Systemy alarmowe-Systemy dozorowe CCTV stosowane w
zabezpieczeniach - Czesc¢ 4-1: Monitory czarno-biate.

e PN-EN 50132-5 :2002 Systemy alarmowe - Systemy dozorowe CCTV stosowane w
zabezpieczeniach - Czesc¢ 5: Teletransmisja.

* PN-EN 50132-7 :2002 Systemy alarmowe - Systemy dozorowe CCTV stosowane w
zabezpieczeniach - Czes¢ 7: Wytyczne stosowania.

Wymagania funkcjonalne

Rejestratory cyfrowe

Rejestratory cyfrowe muszg umozliwia¢ rownoczesne:

- hagrywanie 16 kanatéw wizyjnych,

- podglad obrazoéw w trybie ,na zywo”

- odtwarzanie materiatu juz nagranego

-dostepu do rejestratora po sieci Ethernet (protokét TCP/IP) w oparciu 0 oprogramowania
stacji zdalnej.

Oprogramowanie sieciowe musi umozliwi¢ stworzenie za pomocg standardowego komputera
PC stanowiska podgladu zdalnego oraz przegladania i kopiowania zarejestrowanego
materiatu.

Kazdy rejestrator winien kodowa¢ kolejne klatki obrazu w rozdzielczosci 704x576 w formacie
MPEG-4 i zapisywac je w postaci skompresowanej na wewnetrznych dyskach twardych.

Przez zastosowanie formatu kompresji MPEG-4 uzyska sie doskonatej jakosci obraz przy
jednoczesnym zapewnieniu najlepszego wspotczynnika kompresji, co w sposéb bezposredni
wplynie na zmniejszenie zajetego miejsca na dyskach twardych rejestratoréow. Na
zoptymalizowanie zasobow dyskow twardych pozwoli funkcja detekcji ruchu. Urzadzenia
systemu nalezy tak dobraé¢, aby kazda kamera miata mozliwos¢ ustawiania siatki detekcji w
taki, sposob aby kazde z pdl reagowato na ruch w swoim obszarze.

Kazda z kamer winna pracowac z indywidualnie dobranymi ustawieniami predkosci rejestraciji
oraz rozdzielczosci.

System telewizji dozorowej musi zapewni¢ co najmniej miesieczng archiwizacje obrazow z
kamer z minimalng rozdzielczo$cig 704x576 pikseli.

System telewizji dozorowej musi zapewni¢ co najmniej miesieczng archiwizacje obrazow z
kamer z minimalng rozdzielczo$cig 704x576 pikseli.

Rejestracja obrazéw z kamer powinna odbywac¢ sie w dwdch trybach:

- w trybie alarmowym, min. 3 kl./sek. (wysoka jakos¢ zapisu) dla kazdej kamery (w przypadku
wystgpienia zagrozenia)

- w trybie dozorowym, min. 1 kl./sek. (Srednia jakos¢ zapisu) dla kazdej kamery.
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Rejestracja obrazow w trybie alarmowym powinna zostac¢ inicjowana poprzez wykorzystanie
wideo detekcji oraz sygnatéw alarmowych pochodzacych z systemu IA.

Podglad obrazéw z kamer realizowany bedzie za pomocg kolorowych, 21-calowych
monitorow. Na kazdym monitorze istniata bedzie mozliwos¢ wyswietlenia obrazu z dowolnej
kamery. Stosunek ilosci kamer do ilosci monitorow nie powinien przekracza¢ wartosci 10:1.
Monitory systemu CCTV przeznaczone zostang do prezentowania obrazéw ,na zywo” lub
odtwarzanych z dysku w trybie petno lub wieloekranowym, wyswietlania komunikatéw o
statusie, alarmach, a takze do wyswietlania menu konfiguracyjnego systemu.

Sterowanie wyswietlaniem obrazéw na monitorach, przegladanie archiwum oraz konfiguracja
systemu rejestratorow odbywac sie bedzie za pomoca przyciskow wyniesionej klawiatury
operatora. Rejestratory cyfrowe oraz klawiature sterujgcg nalezy polaczy¢ magistralg
szeregowa przy pomocy skretki FTP 4x2x0,5mm?.

System rejestratorow winien pozwala¢ na obstuge jedynie autoryzowanym uzytkownikom,
ktorych uprawienia bedg mogty by¢ konfigurowalne w szerokim zakresie.

Ochrona wszystkich danych i operacji winna by¢ realizowana za pomocg systemu haset oraz
funkcji podpisu cyfrowego obrazow, aby zapewni¢ wysoki poziom bezpieczehnstwa catego
systemu.

Kamery

Do nadzoru zew. obiektu winny by¢ wykorzystane kamery dualne (dzier/noc). Zastosowane
kamery umozliwiaty bedg prace w trybie kolorowym w warunkach dobrej widocznosci oraz
automatyczne przejscie w tryb pracy czarno-biatej w przypadku stabego oswietlenia sceny.
Kamery wewnetrzne nalezy zainstalowa¢ w przyciemnianych obudowach typu koputkowego,
przystosowanych do montazu w suficie. Kamery zewnetrzne nalezy zainstalowaC w
obudowach dostosowanych do zewnetrznych warunkéw srodowiskowych (stopien ochrony
obudowy IP 66). Obudowy kamer zewnetrznych muszg by¢ wyposazone w grzatke sterowang
za pomocag wbudowanego termostatu.

Wszystkie kamery nalezy wyposazy¢ w obiektywy umozliwiajgce regulacje kata widzenia
(zmienna ogniskowa).

Minimalny rozmiar obiektu na ekranie monitora w zwigzku z zadaniami operatora jak np.
identyfikacja, rozpoznanie, wykrycie ruchu okresla norma PN-EN 50132-7: 2003 — Systemy
alarmowe. Systemy dozorowe CCTV stosowane w zabezpieczeniach. Czes$¢ 7: Wytyczne
stosowania.

Dla prawidtowego funkcjonowania systemu CCTV réwniez w nocy, monitorowany teren
powinien by¢ doswietlony oswietleniem statym o minimalnym natezeniu os$wietlenia 3 Ix,
ktérego wigczenie powinno by¢ uzaleznione od natezenia oswietlenia zewnetrznego.

6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT

Odbidr odbywa sie na czterech ptaszczyznach:
« weryfikacja struktury systemu okablowania
» weryfikacja doboru komponentow
» weryfikacja wydajnosci systemu okablowania
« weryfikacja jakosci wykonania prac wykonczeniowych.

6.1 Weryfikacja struktury systemu okablowania.
Polega ona na sprawdzeniu rozplanowania elementéw okablowania w budynku badz
budynkach oraz dtugosci potaczen pomiedzy nimi. Muszg by¢ spetnione wymagania

opisane w EN 50173-1:2007.

6.2 Weryfikacja doboru komponentow.
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Zgodnie z punktem 6.2.2.1 ,Wybor komponentéw” normy EN 50173-1:2007 wydajnos¢
systemu okablowania definiujg komponenty sktadajgce sie na poszczegdine tory
transmisyjne:
wlo]
komponenty kategorii 5 zapewniajg wydajnos¢ klasy D okablowania symetrycznego;
komponenty kategorii 6 zapewniajg wydajnos¢ klasy E okablowania symetrycznego;
komponenty kategorii 7 zapewniajg wydajnosc¢ klasy F okablowania symetrycznego.

Kable i potaczenia réznych kategorii moga by¢ mieszane ze sobg w kanale, jednakze
0 wydajnosci kanatu bedzie decydowat element o najstabszej wydajnosci.”

W przypadku doboru komponentéw swiattowodowych muszag by¢ spetnione zapisy tej
samej normy EN 50173-1:2007.

6.3 Weryfikacja wydajnosci systemu okablowania.

Sprawdzenie wydajnosci systemu okablowania w rozumieniu poszczegdlnych jego tgczy
stalych badz kanatow polega na przeprowadzeniu badan wydajnosci zgodnie
z normg PN-EN 50346:2004 z zastosowaniem odpowiednich przyrzadéw okreslonej
dokfadnosci. Przy badaniu okablowania symetrycznego klasy E nalezy postuzy¢ sie
przyrzadem pomiarowym poziomu lll, za$ klasy F — przyrzgdem pomiarowym poziomu
V.

Nalezy przeprowadzi¢ badania wydajnosci taczy statych okablowania poziomego
i szkieletowego w klasie wydajnosci, w jakiej projektowano i wykonywano system
okablowania. Wynik badan powinien by¢ pozytywny dla wszystkich taczy statych
systemu.

6.4. Pomiary dynamiczne

Pomiary wykonywane okreslajg parametry toru transmisyjnego. Parametry transmisyjne
muszg by¢é poddane analizie w calej wymaganej dziedzinie czestotliwosci. Zapasy
(margines bezpieczenstwa) musi by¢ podany na raporcie pomiarowym dla kazdego
oddzielnego toru transmisyjnego miedzianego lub kazdego oddzielnego widkna
Swiattowodowego.

Pomiary nalezy wykona¢ miernikiem dynamicznym (analizatorem), ktory posiada
wgrane oprogramowanie umozliwiajgce pomiar parametrow wedlug aktualnie
obowigzujacych standardow. Analizator pomiaréw musi posiada¢ aktualny certyfikat
potwierdzajacy doktadnosc jego wskazan.

Analizator okablowania wykorzystany do pomiarow sieci musi charakteryzowac sie
minimum Il poziomem dokfadnosci (proponowane urzgdzenia to np. MICROTEST
Omniscanner, FLUKE DSP-4300 lub FLUKE DTX)

Do pomiaréw czesci miedzianej nalezy bezwzglednie uzy¢ uniwersalnych adapterow
pomiarowych. Wykorzystanie do pomiaréw adapteréw pomiarowych specjalizowanych
pod konkretne rozwigzanie konkretnego producenta jest niedopuszczalne, gdyz nie
gwarantuje petnej zgodnosci ze wszystkimi wymaganiami normy (w szczegoélnosci z
wymaganiem dotyczacym zgodnosci komponentow
Z metodg pomiarowg De-Embedded).

Pomiary nalezy wykona¢ w konfiguracji pomiarowej ,kanatu transmisyjnego” (ang.
.Channel”) — przy wykorzystaniu uniwersalnych adapteréw pomiarowych do pomiaru
kanalu Kategorii 6/Klasy E (nie specjalizowanych pod zadnego konkretnego
producenta ani zadne konkretne rozwigzanie). Taka konfiguracja pomiarowa daje w
wyniku analize calego tgcza, ktore znajduje sie ,w Scianie”, tgcznie z gniazdami

26



koncowymi i kablami potaczeniowymi zarbwno w panelu krosowym, jak i gniezdzie

uzytkownika.

Adaptery pomiarowe ,Channel Adapters” muszg by¢ wyposazone w kohcOwki
pomiarowe, oznaczone symbolem (pasujg do wyzej podanych typow analizatoréw

okablowania).

Pomiar kazdego toru transmisyjnego poziomego (miedzianego) powinien zawierac:

* Wire Map
e Length

* Resistance

e Capacitance

* Impedance

* Propagation Delay
e Delay Skew

* Attenuation

¢ NEXT
¢ ACR

e Return Loss

e ELFEXT
¢ PS NEXT
* PSACR

¢ PS ELFEXT

mapa potaczen pindw kabla,

dtugos¢ poszczegdlnych par,
rezystancja pary

pojemnos¢ pary

impedancja charakterystyczna

czas propagacji,

opOznienie skrosne,

ttumiennoseé,

przestuch,

stosunek ttumienia do przestuchu,
ttumiennosc¢ odbicia,

ujednolicony przestuch zdalny,

suma przestuchow poszczegoélnych par,
suma ttumiennosci poszczegoélnych par,
suma przestuchow zdalnych,

Pomiary czesci swiattowodowej nalezy wykonaé¢ przy wykorzystaniu odpowiednich
koncowek pomiarowych lub oddzielnego miernika mocy. W przypadku wykorzystania
koncowek pomiarowych do analizatorow okablowania wymienionych powyzej nalezy
dokona¢ pomiaru przy ustawieniu miernika w konfiguracji ,OF-300"

Pomiar toru transmisyjnego $wiattowodowego powinien okreslaé tlumienie fgcza
w dwoch oknach transmisyjnych: 850nm i 1300nm

Niezaleznie od rodzaju wtdkna swiattowodowego kompletny pomiar ttumienia kazdego
toru transmisyjnego
w dwie strony w dwoéch oknach transmisyjnych:

- od punktu A do punktu B w oknie 850nm
- od punktu B do punktu A w oknie 850nm
- od punktu A do punktu B w oknie 1300nm
- od punktu B do punktu A w oknie 1300nm

Swiattowodowego powinien by¢ przeprowadzony

Na raportach pomiar6éw powinna znalez¢ sie informacja opisujgca wysoko$¢ marginesu

pracy (inaczej

zapasu

lub marginesu bezpieczenstwa, tj. rdznicy pomiedzy

wymaganiem normy a pomiarem, zazwyczaj wyrazana w jednostkach odpowiednich
dla kazdej wielkosci mierzonej) podanych przy najgorszych przypadkach. Parametry
transmisyjne musza by¢ poddane analizie w catej wymaganej dziedzinie czestotliwosci.
Zapasy (margines bezpieczenstwa) musi by¢ podany na raporcie pomiarowym dla
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kazdego oddzielnego toru transmisyjnego miedzianego lub kazdego oddzielnego
wibkna swiattowodowego.

6.5 Weryfikacja jakosci wykonania prac wykonczeniowych.

Polega ona na wizualnym sprawdzeniu wszelkich prac wykonczeniowych, wigczajac
w to sprawdzenie zgodnosci dokumentacji powykonawczej ze stanem rzeczywistym
instalaciji.

6.6. Prace wykohczeniowe.

Przez prace wykohczeniowe rozumie sie uzupetnienie natynkowych tras kablowych
wykonanych z listew 2z tworzywa Kksztalttkami katow plaskich, wewnetrznych
i zewnetrznych, uzupetnienie lgczenia pokryw na prostych odcinkach tgcznikami,
uzupetnienie koncéwek listew zaslepkami. Widoczne nierébwnosci sScian po
zainstalowaniu listwy nalezy uzupei¢ silikonem lub inng masg uszczelniajaca.

Jesli w instalacji wykorzystuje sie zamykane kanaty kablowe (np. kanaly metalowe
z pokrywa), nalezy je zamknac.

Nalezy zamkna¢ wszelkie otwory rewizyjne wykorzystywane podczas instalacji kabli.
Jesli wykorzystuje sie trase kablowag przechodzaca przez granice strefy pozarowej,
Swiatto jej otworu nalezy zamkng¢ odpowiednig masg uszczelniajaca, charakteryzujgca
sie wlasciwosciami nie gorszymi niz granica strefy, zgodnie z przepisami p.poz.
i przymocowac w miejscu jej instalacji przywieszke z pelng informacijg o tak zbudowanej
granicy strefy.

Nalezy oznaczy¢ wszystkie zainstalowane elementy zgodnie z zasadami
administrowania systemem okablowania, wykorzystujac opracowany wczesniej otwarty
system oznaczen, pozwalajgcy na pdzniejszg rozbudowe instalacji. Elementami, ktére
nalezy oznaczac sa:

* pomieszczenia punktéw dystrybucyjnych,

» szafy i stojaki zawierajgce elementy systemu okablowania,
* poszczegOlne panele krosowe,

» poszczegOlne porty tych paneli,

» wszystkie gniazda uzytkownikéw.

Oznaczenia powinny by¢ trwate, wyrazne i widoczne.
Po zakonczeniu instalacji nalezy przygotowaé dokumentacje powykonawczg
zawierajaca nastepujace elementy:

* podstawa opracowania

» informacje o inwestorze, inwestorze zastepczym, generalnym wykonawcy,
wykonawcy rozpatrywanej instalacji

» opis wykonanej instalacji wraz z zainstalowanym opisem wybranej technologii

» lista zainstalowanych komponentéw: Lp. / Producent — Dostawca / Numer
katalogowy / Nazwa elementu / llo$¢

» schemat potgczen elementdw instalacii

» podkiady budowlane wszystkich kondygnacji z naniesionymi elementami
instalacji

» widoki szaf i stojakow w punktach dystrybucyjnych

» widoki wszystkich rodzajéw punktow uzytkownikow

Nalezy podkresli¢, ze informacje zawarte w dokumentacji powykonawczej muszg
zgadzac sie
Z rzeczywistoscia.

Czynno sci odbiorcze instalacji SAP
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Wykaz czynnosci, ktore nalezy wykona¢ w czasie odbioru:

-sprawdzenie uzytych materiatow ,w zakresie zgodnosci z obowigzujacymi normami,
-sprawdzenie wykonania instalacji w zakresie zgodnosci z projektem technicznym,
-sprawdzenie rezystancji izolacji, rezystancji doziemienia, rezystancji petli linii dozorowych-
moze by¢ przedstawiony protokot pomiaréw ,

-sprawdzenie czutosci (przy pomocy przyrzadu serwisowego) wszystkich czujek pozarowych-
moze by¢ przedstawiony protokoét pomiaru,

-sprawdzenie sprawnosci czujek oraz recznych ostrzegaczy pozarowych poprzez ich
uruchomienie (podlega 100% elementdéw wykrywczych), a w przypadku systeméw
analogowych dopuszczalne jest sprawdzenie pozioméw czutosci poszczegolnych czujek,
-sprawdzenie prawidtowosci adresowania poszczegoélnych czujek lub ich grup (dotyczy
systeméw adresowalnych i analogowych),

-sprawdzenie czutosci systemu sygnalizacji pozarowej przy pomocy testéw ogniowych (w
przypadku nasuwajgcych sie watpliwosci co do prawidtowosci reakcji systemu wykrywania
pozaru).

-sprawdzenie organizacji alarmowania , a w szczegoélnosci prawidtowosci doboru czaséw
opOznien alarmowania , zwigzanych ze zwiadem przeprowadzanym w zagrozonym obiekcie.

Wykaz dokumentéw przy odbiorze

Wykonawca jest zobowigzany dostarczy¢ inwestorowi nastepujace dokumenty:
-uaktualniony projekt techniczny, w ktérym naniesiono wprowadzone wszelkie zmiany
uzgodnione z projektantem,

-protokoty obmiaru dozymetrycznego wszystkich czujek jonizacyjnych,

-protokoty pomiaréw rezystanciji : izolacji, zyt linii dozorowych, uziemienia,

-protokoty odbioréw czesciowych,

-dziennik budowy,

-wazne Swiadectwa dopuszczenia na zastosowang konfiguracje systemu.

7. OBMIAR ROBOT

Obmiar rob6t polega na okresleniu faktycznego =zakresu robdét oraz podaniu
rzeczywistych ilosci zuzytych materialdbw. Obmiar rob6t obejmuje roboty objete umowg
oraz ewentualne dodatkowe i nieprzewidziane, ktérych koniecznos¢ wykonania
uzgodniona bedzie w trakcie trwania robot pomiedzy wykonawcag, a inspektorem
nadzoru. Jednostkg obmiarowi dla przewoddéw elektrycznych jest 1 m. Jednostkg
obmiarowi dla osprzetu i urzadzen jest 1 sztuka (1 komplet). Obmiaru rob6t dokonuje
wykonawca w sposOb okreslony w warunkach kontraktu. Sporzadzony obmiar robét
wykonawca uzgadnia z inspektorem nadzoru w trybie ustalonym w umowie. Wyniki
obmiaru robo6t nalezy poréwna¢ z dokumentacjg techniczno-kosztorysowg w celu
okreslenia ewentualnych rozbieznosci w ilosci robét.

8. ODBIOR ROBOT

W zaleznosci od ustalen odpowiednich specyfikacji technicznych, roboty podlegajg
nastepujgcym etapom odbioru:

» odbiorowi robo6t zanikajacych i ulegajacych zakryciu,
» odbiorowi czesciowemu,

» odbiorowi wstepnemu,

» odbiorowi koncowemu.
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8.1. Odbior robot zanikajgcych i ulegajacych zakryciu

Odbior robot zanikajacych i ulegajacych zakryciu polega na finalnej ocenie ilosci
i jakosci wykonywanych robét przed ich zanikiem lub zakryciem.

Odbidr robo6t zanikajacych i ulegajacych zakryciu bedzie dokonany w czasie
umozliwiajacym wykonanie ewentualnych korekt i poprawek bez wstrzymywania
0go0lnego postepu robét. Odbioru robot dokonuje Inwestor.

Gotowos¢ danej czesci rob6t do odbioru zgtasza Wykonawca wpisem do dziennika
budowy i jednoczesnym powiadomieniem Inwestora.

Odbiér bedzie przeprowadzony niezwiocznie, nie pézniej jednak niz w ciggu 3 dni od
daty zgtoszenia wpisem do dziennika budowy i powiadomienia o tym fakcie Inwestora.
Jakos¢ i ilos¢ robot ulegajacych zakryciu ocenia Inwestor na podstawie dokumentow
zawierajgcych komplet wynikéw badan laboratoryjnych i w oparciu o przeprowadzone
pomiary i préby, w konfrontacji z dokumentacja projektowa, specyfikacjami technicznymi
i uprzednimi ustaleniami.

8.2. Odbidr czesciowy

Odbidr czesciowy polega na ocenie ilosci i jakosci wykonanych czesci robot.
Odbioru czesciowego rob6t dokonuje sie wedtug zasad jak przy odbiorze wstepnym
roboét. Odbioru czesciowego robot dokonuje Inwestor.

8.3. Odbidr wstepny robét

Odbior wstepny polega na finalnej ocenie rzeczywistego wykonania robot
w odniesieniu do ich ilosci, jakosci i wartosci. Catkowite zakonczenie rob6t oraz
gotowos¢ do odbioru wstepnego bedzie stwierdzona przez Wykonawce wpisem do
dziennika budowy z bezzwlocznym powiadomieniem na pismie o tym fakcie Inwestora.
Odbidr wstepny rob6t nastgpi w terminie ustalonym w dokumentach kontraktowych
liczac od dnia potwierdzenia przez Inwestora zakonczenia robét i przyjecia dokumentow,
o ktérych mowa w punkcie 5.4.

Odbioru wstepnego rob6t dokona komisja wyznaczona przez Inwestora w obechosci
Wykonawcy. Komisja odbierajacg roboty dokona ich oceny jakosciowej na podstawie
przediozonych dokumentéw, wynikébw badan i pomiaréw, oceny wizualnej oraz
zgodnosci wykonania rob6t z dokumentacja projektowa i specyfikacjami technicznymi.

W toku odbioru wstepnego robo6t komisja zapozna sie z realizacjg ustalen przyjetych
w trakcie odbioréw robét zanikajacych i ulegajacych zakryciu, zwlaszcza w zakresie
wykonania robo6t uzupetniajacych i robét poprawkowych. W przypadkach niewykonania
wyznaczonych robo6t poprawkowych, robét uzupetniajgcych lub robo6t wykonczeniowych
komisja przerwie swoje czynnosci i ustali nowy termin odbioru wstepnego.

8.4. Dokumenty do odbioru wstepnego

Podstawowym dokumentem do dokonania odbioru wstepnego rob6t jest protokot
odbioru wstepnego robot sporzadzony wedlug wzoru ustalonego przez Inwestora. Do
odbioru wstepnego wykonawca jest zobowigzany przygotowac nastepujace dokumenty:

« Dokumentacje projektowg podstawowg z naniesionymi zmianami oraz dodatkowa,
jesli zostata sporzadzona w trakcie realizacji kontraktu,

* Specyfikacje techniczne (podstawowe z kontraktu i ewentualnie uzupetniajgce lub
zamienne),

e Ustalenia technologiczne,

« Dokumenty zainstalowanego wyposazenia,

e Dziennik budowy,

* Oswiadczenia Kierownika Budowy zgodnie z Prawem Budowlanym,
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* Rejestry obmiaréw (oryginaty),

«  Wyniki pomiaréw kontrolnych, préb oraz badan i oznaczen laboratoryjnych, zgodnie
ze specyfikacjami technicznymi,

» Deklaracje zgodnosci lub certyfikaty zgodnosci wbudowanych materiatéw zgodnie
z specyfikacjami technicznymi,

e Opinie technologiczng sporzadzong na podstawie wszystkich wynikow badan
i pomiaréow zalgczonych do dokumentéw odbioru, wykonanych zgodnie ze
specyfikacjami technicznymi,

» Rysunki (dokumentacje) na wykonanie robét towarzyszacych oraz protokoty odbioru
i przekazania tych rob6t wtascicielom urzadzen,

« Instrukcje eksploatacyjne,

» Protokoly sprawdzen i odbioréw instalacji i urzadzeh sieci zewnetrznych
elektroenergetycznych wraz z uktadami pomiarowymi,

e Protokoly sprawdzen i odbioréw przewodéw wentylacyjnych oraz skutecznosci
wentylacji mechaniczne.

W przypadku, gdy wedlug komisji roboty pod wzgledem przygotowania
dokumentacyjnego nie beda gotowe do odbioru wstepnego, komisja w porozumieniu
z Wykonaweca, wyznaczy ponowny termin odbioru wstepnego robdét.

Wszystkie zarzadzone przez komisje roboty poprawkowe lub uzupetniajgce bedg
zestawione wedtug wzoru ustalonego przez Zamawiajgcego.

Termin wykonania rob6t poprawkowych i robo6t uzupetniajgcych wyznaczy komisja.

8.5. Odbidr koncowy

Odbiér koncowy - pogwarancyjny polega na ocenie wykonanych robot zwigzanych
z usunieciem wad stwierdzonych przy odbiorze wstepnym i zaistniatych w okresie
gwarancyjnym. Odbiér koncowy — pogwarancyjny bedzie dokonany na podstawie oceny
wizualnej obiektu z uwzglednieniem zasad opisanych w punkcie 8.3. ,0dbiér wstepny
robot".

Wykonawca przedstawi Inwestorowi do akceptacji projekt organizacji i harmonogram
robot uwzgledniajacy wszystkie warunki, w jakich bedg wykonywane roboty instalacyjne,
jak rowniez terminu realizaciji.

9. ROZLICZENIE ROBOT
Rozliczanie robo6t okresla umowa.
10. DOKUMENTY ODNIESIENIA
Normy europejskie dotyczace okablowania strukturalnego - wymagan ogoélnych i

specyficznych dla danego srodowiska:

= EN 50173-1:2007 Technika Informatyczna — Systemy okablowania strukturalnego —
Czesc¢ 1: Wymagania ogolne

= PN-EN 50173-2:2008 Technika Informatyczna — Systemy okablowania strukturalnego
— Czes¢ 2: Budynki biurowe;

Normy europejskie pomocnicze — w zakresie instalacji:

= PN-EN 50174-1:2002 Technika informatyczna. Instalacja okablowania — Cze$¢ 1 —
Specyfikacja i zapewnienie jakosci;

= PN-EN 50174-2:2002 Technika informatyczna. Instalacja okablowania — Czes$¢ 2 —
Planowanie i wykonawstwo instalacji wewngtrz budynkow;
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PN-EN 50174-3:2005 Technika informatyczna. Instalacja okablowania — Czes¢ 3 —
Planowanie i wykonawstwo instalacji na zewnagtrz budynkéw;

PN-EN 50346:2002 Technika informatyczna. Instalacja okablowania — Badanie
zainstalowanego okablowania

PN-EN 50310:2007 Stosowanie potgczen wyréwnawczych i uziemiajgcych w
budynkach z zainstalowanym sprzetem informatycznym.

PN-E-08390-1:1996 Systemy alarmowe -Terminologia.
PN-93/E-08390/12:1993 Systemy alarmowe - Wymagania ogoélne - Zasilacze —

Parametry funkcjonalne i metody badan. (w czesci dotyczacej Systemow Sygnalizaciji
Wiamania zastepuje jg norma PN-EN 50131-6:2000)

PN-93/E-08390/14:1993 Systemy alarmowe - Wymagania ogélne —

Zasady stosowania. (w czesci dotyczacej Systemow Sygnalizacji Wtamania norma
koliduje z przyjeta notg uznaniowg normg "PN-EN 50131-1:2002 Systemy alarmowe -
Systemy sygnalizacji wlamania-Czes¢ 1. Wymagania ogélne.", jej wycofanie
uzaleznione jest miedzy innymi od ustanowienia normy PN-EN 50131-1)

PN-EN 50130-4 :2002 Systemy alarmowe - Czes¢ 4: Kompatybilnosc
elektromagnetyczna - Norma dla grupy wyrobow: Wymagania dotyczace odpornosci
urzgdzen systemoéw alarmowych, pozarowych, wkamaniowych i osobistych.

PN-EN 50130-5 :2002 Systemy alarmowe - Cze$¢ 5: Proby srodowiskowe.

PN-93/E-08390/22 :1993 Systemy alarmowe - Wiamaniowe systemy alarmowe -
Ogdblne wymagania i badania czujek.

PN-93/E-08390/23 :1993 Systemy alarmowe - Wiamaniowe systemy alarmowe -
Wymagania i badania aktywnych czujek podczerwieni.

PN-93/E-08390/24 :1993 Systemy alarmowe - Wiamaniowe systemy alarmowe -
Wymagania i badania ultradzwiekowych czujek Dopplera.

PN-93/E-08390/25 :1993 Systemy alarmowe - Wiamaniowe systemy alarmowe -
Wymagania i badania mikrofalowych czujek Dopplera.

PN-93/E-08390/26 :1993 Systemy alarmowe - Wilamaniowe systemy alarmowe -
Wymagania i badania pasywnych czujek podczerwieni.

PN-IEC 839-2-7 :1996 Systemy alarmowe - Wiamaniowe systemy alarmowe -
Wymagania i badania pasywnych czujek sttuczenia szyby.

PN-E-08390-3 :1998 Systemy alarmowe-Wiamaniowe systemy alarmowe
Wymagania i badania central.

PN-E-08390-5 :2000 Systemy alarmowe-Wiamaniowe systemy alarmowe
Wymagania i badania sygnalizatorow.

PN-EN 50131-6 :2000 Systemy alarmowe-Systemy sygnalizacji wlamania - Czes¢ 6:
Zasilacze.

PN-EN 50131-1 :2002 Systemy alarmowe-Systemy sygnalizacji wlamania - Czes¢ 1.
Wymagania ogolne.

PN-EN 50136-1-1 :2002 Systemy alarmowe-Urzgdzenia i systemy transmisji alarmu -
Czes¢ 1-1: Wymagania ogolne dla systemow transmisji alarmu.
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= PN-EN 50136-1-2 :2002 Systemy alarmowe-Urzadzenia i systemy transmisji alarmu -
Czes¢ 1-2: Wymagania dla systeméw wykorzystujgcych specjalizowane tory
transmis;ji.

= PN-EN 50136-1-3 :2002 Systemy alarmowe -Urzadzenia i systemy transmisji alarmu -
Czes¢ 1-3: Wymagania dla systemow tacznosci cyfrowej wykorzystujacej telefoniczng
publiczng sie¢ komutowang.

= PN-EN 50136-1-4 :2002 Systemy alarmowe-Urzgdzenia i systemy transmisji alarmu -
Czes¢ 1-4: Wymagania dla systemOw tgcznosci akustycznej wykorzystujacej
telefoniczng publiczng sie¢ komutowana.

= PN-EN 50136-2-1 :2002 Systemy alarmowe -Urzadzenia i systemy transmisji alarmu -
Czes¢ 2-1: Wymagania ogolne dla urzgdzen transmisji alarmu.

= PN-EN 50136-2-2 :2002 Systemy alarmowe-Urzadzenia i systemy transmisji alarmu -
Czesc¢ 2-2: Wymagania dla urzadzen stosowanych w systemach wykorzystujgcych
specjalizowane tory transmisiji.

= PN-EN 50136-2-3 :2002 Systemy alarmowe-Urzadzenia i systemy transmisji alarmu -
Czesc¢ 2-3: Wymagania dla urzadzen stosowanych w systemach tgcznosci cyfrowej
wykorzystujgcej telefoniczng publiczng sie¢ komutowana.

= PN-EN 50136-2-4 :2002 Systemy alarmowe-Urzgdzenia i systemy transmisji alarmu -
Czes¢ 2-4: Wymagania dla urzadzen stosowanych w systemach tgcznosci akustycznej
wykorzystujgcej telefoniczng publiczng sie¢ komutowana.

= PN-EN 50133-1 :2000 Systemy alarmowe-Systemy kontroli dostepu - Czes¢ 1:
Wymagania systemowe.

= PN-EN 50133-2-1 :2002 Systemy alarmowe - Systemy kontroli dostepu -Czes¢ 2-1:
Wymagania dla podzespotow.

= PN-EN 50133-7 :2002 Systemy alarmowe-Systemy kontroli dostepu -Czes¢ 7:
Wytyczne stosowania.

= PN-EN 50132-2-1 :2002 Systemy alarmowe-Systemy dozorowe CCTV stosowane w
zabezpieczeniach - Czes¢ 2-1: Kamery telewizji czarno-bialej.

= PN-EN 50132-4-1 :2002 Systemy alarmowe-Systemy dozorowe CCTV stosowane w
zabezpieczeniach - Czesc¢ 4-1: Monitory czarno-biate.

= PN-EN 50132-5 :2002 Systemy alarmowe - Systemy dozorowe CCTV stosowane w
zabezpieczeniach - Czesc¢ 5: Teletransmisja.

= PN-EN 50132-7 :2002 Systemy alarmowe - Systemy dozorowe CCTV stosowane w
zabezpieczeniach - Czes¢ 7: Wytyczne stosowania.

Uwaga:
Wszystkie roboty opisane w Specyfikacjach Technicznych powinny byé wykonywane zgodnie
Z przepisami i normami obowigzujgcymi w dniu ich realizaciji.
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