Moment sily

Cel ¢wiczenia: Wyznaczenie momentu sity dla uktadu sit dowolnych (Rys. 1).

Moment sity F wzgledem punktu O definiuje sie, jako iloczyn wektorowy R x F, gdzie R jest to wektor taczacy
punkt O z punktem przytozenia sity F. Moment sity oznaczany jest symbolem M.

Rys. 1. Moment sily.

M=RXF

Wedtug definicji iloczynu wektorowego: R X F =R -F -sina
Zrysunkuwida¢, zeiloczyn R -sina réwny jest r czyli odlegtosci
punktu 0 od proste] dziatania sity F.

Odlegtos¢ ta nazywana jest ramieniem sity. Wprowadzajgc do wzoru

(1) ramie sity otrzymuje sie wartos$¢ liczbowg momentu sity:
IM|=|RXF|=R-F-sina=F-r [N-m]

Dla okreslenia kierunku i zwrotu momentu sity nalezy zastosowaé

regule Sruby prawoskretne] (zwang regula korkociaggu). Moment sity

jest wielkoscia, ktora jest niezbedna do rozpatrywania warunkow ruchu
i rownowagi bryly sztywne;.

Rownowagge bryty sztywnej okreslaja dwa warunki:

1. Wypadkowa sit dziatajacych na bryte sztywng musi by¢ rowna zeru ) F = 0

2. Wypadkowy moment sit dziatajacych na bryle, obliczony wzgledem dowolnego punktu musi by¢ réwny

zeru YM =0

Inaczej mowigc suma momentow sit lewoskretnych (obracajgcych bryte w lewo) musi byé rdwna sumie

momentow sit prawoskretnych.

v

Rys. 2. Schemat ukladu pomiarowego

Wykonanie ¢wiczenia:

Rys. 3. Stanowisko pomiarowe w pracowni studenckie;j.

1. Na tarczy na sznurku zawiesi¢ dowolny obciaznik i obroci¢ tarczg tak, aby obcigzony sznurek byt

wyznaczat kat 0.

2. Odczyta¢ wskazanie dynamometru F2 oraz kat a.

3. Pomiar powtorzy¢ dla 5 réznych cigzarkow.

4. Wyznaczy¢ masy zawieszanych cigzarkow.

5. Obliczy¢ sily cigzkos$ci dzialajace na poszczegdlne ciezarki korzystajac z zaleznosci: F; =m- g

6. Obliczy¢ momenty sit Mpi Mi wedlug wzorow: M, =1 -F; oraz M; =1, F, sina

7. Zsumowa¢ momenty dla kazdej ze stron oddzielnie ( X M, i X M, ).
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