Karta opisu zaje¢ (sylabus)

Nazwa kierunku studiow

Bioinformatyka w biogospodarce

Nazwa modutu, takze nazwa w jezyku
angielskim

Technologie cyfrowe w ogrodnictwie
Digital technologies in horticulture

kontaktowe/niekontaktowe

Jezyk wyktadowy polski

Rodzaj modutu obowigzkowy
Poziom studiow pierwszego stopnia
Forma studiow stacjonarne

Rok studiow dla kierunku 1

Semestr dla kierunku 4

Liczba punktow ECTS z podziatem na 3 (2,04/0,96)

Tytut naukowy/stopien naukowy, imi¢ i
nazwisko osoby odpowiedzialnej za modut

Dr hab. Zbigniew Jarosz

Jednostka oferujgca modut

Instytut Produkcji Ogrodniczej, Zaktad Zywienia Roslin

Cel modutu

Zapoznanie studenta z rozwigzaniami cyfrowymi w gruntowych oraz
bezglebowych systemach uprawy ro$lin  ogrodniczych, uwzgl¢dniajace
programy diagnostyczne, techniki sterujagce nawadnianiem 1 fertygacji oraz
systemy zarzadzania klimatem w uprawach pod ostonami (tunele, szklarnie)

Wymagania wstepne i dodatkowe

Znajomo$¢ podstawowych zagadnien =z zakresu agrotechniki roslin
ogrodniczych.

Wykaz literatury podstawowej i
uzupetniajacej

Literatura podstawowa:

1. Sachin T. 2019. Hi-Tech Horticulture. Plant Protectiona nad Stres
management. Wydawnictwo NIPA

2. Nandwani D. 2016. Sustainable Horticultural Systems. Wydawnictwo
Springer.

3. Weschler D., Schoencherr Joelle. 2020. Elektro-horticulture: The Secret to
Faster Growth, Larger Yield and more... using electricity. Independentr
Published

Literatura uzupelniajgca:

1. Bhavana H., Bhagwan A. 2021. Review on: Role of robotics in horticulture.
Journal  of  Pharmacognosy and  Phytochemistry,  10(1):306-309.
2. Dharmaraj,V and Vijayanand,C.2018. “Artificial Intelligence (Al) in
Agriculture”, International Journal of Current Microbiology and Applied
Sciences 7 (12): ISSN: 2319-7706

3. Bontsema J., Hemming J., Pekkeriet E., Ringdahl O. 2015. CROPS: Clever
Robots for Crops. Eng. Technol., 1-11.

Planowane formy/dziatania/metody
dydaktyczne

Stosowane metody dydaktyczne: wyktad, dyskusja, prace projektowe.




